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1. Solo 2 DL em poucas
palavras

O que é Solo2DL?

Solo 2 é o novo crondmetro AiM GPS (laptimer com data
logger interno) que combina pequenas dimensoes,
usabilidade e capacidade de registro.

Por que Solo 2 DL?

Porque possui:

B Conexao ECU

M até 8 paginas de exibigdo configuraveis.

Isso, além de todos os recursos do Solo 2, para dizer:

Bl receptor GPS + Glonass integrado

B um enorme banco de dados de pistas que Solo 2 DL
gerencia para selecionar automaticamente onde vocé
estd correndo

B uma conexao Wi-Fi poderosa e confortavel

Bl diferentes tipos de corridas: velocidade e
desempenho

B 10 LEDs RGB que mostram claramente se vocé
esta melhorando ou néo

M uma grande quantidade de meméria interna
(quatro gigabytes) capaz de gravar muitos dados.
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E a conexao com a ECU?

Solo 2 DL gerencia todas as conexdes de hardware da
ECU, bem como todas as linhas de comunicagao: CAN,
K-Line, RS232. Seu enorme banco de dados inclui mais
de 1500 protocolos que vocé pode carregar em seu Solo
2DL.

Se o veiculo nao tiver ECU?

Caso seu veiculo ndo tenha uma ECU, vocé pode
conectar o Solo 2 DL a uma onda RPM para sincronizar o
RPM com a posicao na pista, gracas ao cabo de
alimentagao RPM.

Algo mais?
Claro que sim: Solo 2 DL pode receber até 10
configuracdes
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CAPITULOS 3-4-5
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3 Instalacao, alimentacao e acessorios 4 O que a configuracao multipla inclui: recurso?

Gracas as suas pequenas dimensdes e aos diferentes acessoérios disponiveis Solo 2 DL pode receber até 10 configuracdes, que precisam ser transmitidas de uma vez, permitindo a vocé
para instalacdo, Solo 2 DL pode ser instalado em quase todos os tipos de selecionar a que vocé precisa em cada situacao. Isso também é muito Util para um gerente de equipe, que pode

personalizar a (s) configuragao (6es) para cada piloto. Multiplas configuracdes podem ser transmitidas para Solo 2

veiculos desportivos motorizados. O Solo 2 DL é alimentado pela bateria do
P P DL e selecionadas usando o teclado Solo 2 DL conforme explicado no paragrafo 7.3

veiculo e desliga com o motor do veiculo. AiM fornece diferentes acessorios de
instalacao, como:

5 Ao ligar

suporte para roll-bar: X46KSTG0O Quando ligado, Solo 2 DL mostra duas paginas: Configuragdes e pagina de satélite.

A

@ ‘ (=P 1 3.9¥ GPS GOOD
N P _— R
Circuit Type Closed NO NCARBY
suporte para tubo genérico: X46KSTP0O MO MEARBY CLOSED TRACKS TRACKS ___”IHH“llIIHH___
S5AT M. 7
DATE TIME 02,/09,/2019 10:11 Track learning enabled

‘ Para otimizar o gerenciamento da tela, os teclados desaparecem quando ndo sao

‘ necessarios. Simplesmente pressione um dos botbes para fazé-lo aparecer
{
,,”“”“”“””“1/‘ novamente.

~dnnnnitz=

suporte para ventosa: X46KSVS00
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CAPITULO 6

6 O que vocé pode fazer 6.1 Tipo de corrida
pelo teclado

Solo 2 DL apresenta dois tipos diferentes de

corridas, cada um deles com opcdes diferentes:
Solo 2 DL é principalmente configuravel usando o g Q ‘@ ;\"‘\\1 f M velocidade (imagem a esquerda abaixo)
software Race Studio 3, mas algumas funcdes sao — B Desempenho (imagem a direita abaixo)

configuraveis via teclado, conforme explicado aqui a

direita. Type of Racing Race Mode Race Mode
Pressione “MENU" e esta pagina aparecera.
Speed
__PREV | Circuit Type: Closed Performance Type: 0-100 km/h
Predictive Ref: Best Lap of Test
Auto OFF: 10 min Auto OFF: 10 min
Lap Summary: Enabled

Os icones s3o para gerenciar: | PREY J NEXT JWCHANGEW EXIT | PREY W NEXT JWCHANGER EXIT

Corrida de velocidade

Tipo de corrida  Gestio de pistas Luz de fundo Solo 2 DL seleciona automaticamente a pista em que vocé esta se apresentando. Depois de encontrar a pista
adequada, ele pode calcular:

B Tipo de circuito: fechado ou aberto
B Volta de referéncia preditiva: o tempo no final da volta atual é calculado olhando para a velocidade real, em

comparacao com uma volta de referéncia. A volta de referéncia pode ser:
-\1 a melhor volta do teste ou

a melhor volta de hoje
B "Auto OFF ": um periodo de inatividade que desliga seu Solo 2 DL. As opc¢des disponiveis sao:
Wi-Fi Configuracées do sistema 10 min
20 min
30 min
B "Resumo da volta ": no final do teste Solo 2 DL mostra a pagina de resumo da volta. Consulte o capitulo 9 para obter mais
informacdes sobre o assunto. As opcoes disponiveis sdo: habilitado (padrao) ou desabilitado.

Corrida de desempenho:
Este modo de corrida mostra diferentes opcdes de desempenho deacordo comaunidade de medida definidaem
“Configuracdes do sistema”->menu“Unidade de medida”:
B usando a unidade de medida imperial (mph), as op¢des de desempenho disponiveis sao:
0-60 mph
60-0 mph
1/8 miles
1/4 miles
B usando unidade decimal de medida (km / h) as op¢des disponiveis sdo:
0-100 km/h
0-160 km/h
100 m
150 m
400 m
1000 m
B "Auto OFF ": um periodo de inatividade que desliga seu Solo 2 DL. As opc¢des disponiveis sao:
10 min
20 min

03 30 min 09



6.2 Gestao de pistas

O receptor GPS integrado Solo 2 DL é usado para:

B Calculo do tempo de volta

B Calculo de velocidade

B Calculo do tempo de volta preditivo
Bl Posicione-se na pista em Analise.

Para calcular esses dados, o sistema precisa saber as coordenadas da linha de partida / chegada.

Solo 2 DL vem com uma longa lista das principais pistas do mundo, lista que é constantemente atualizada
por nossos técnicos e é baixada no seu PC quando vocé executa nosso software de analise e uma conexao

com a Internet esta disponivel.

Solo 2 DL oferece dois modos de selecao de pista: automatico e manual.

Automatico:

O sistema reconhece automaticamente a pista em que
vocé esta correndo, carrega a linha de partida / chegada
e calcula os tempos das voltas. Este é o melhor modo na
maioria dos casos.

Manual:

Permite que vocé selecione manualmente a pista do
banco de dados interno. Este modo deve ser usado
quando multiplas configuracdes de pistas estao
disponiveis nas proximidades. Neste caso, Solo 2 DL
reconheceria a pista de qualquer maneira, mas precisaria
de pelo menos uma volta completa na pista. Estar pronto
desde a primeira volta no modo manual seria util.

Ambos os modos fornecem trés tipos de lista de pistas:
B mais proximo: mostra apenas as pistas em uma
distancia de 10 km com no maximo 50 tracados

Bl todas as pistas: mostra todas as pistas armazenadas no
sistema em ordem alfabética

W personalizado: mostra apenas as pistas que vocé criou
anteriormente (modo de aprendizagem)

Track Management

AL

OMATIL

Track List Type: Closed
Mo tracks in this area

Create Mew Track

[ PREY W NEXT WCHANGE

Mearest

EXIT

Track Management

Track List Type:
Mo tracks in this area

Create Mew Track

[ PREY W NEXT WCHANGE

Closed Mearest

EXIT

CAPITULO 6

6.2.1 Criacao de pista com Solo 2 DL

Se vocé estiver correndo em uma pista NAO inclusa no banco de dados Solo 2 DL, vocé pode cria-la. De acordo
com o tipo de circuito definido em “Tipo de corrida” (pardgrafo 6.1), vocé pode criar um circuito fechado (no
modo automatico ou manual) ou aberto (apenas no modo manual).

Criando um circuito fechado automaticamente

Para criar um circuito fechado em modo automatico:
M tipo de corrida deve ser "Velocidade" (paragrafo 6.1)
B tipo de circuito deve ser "fechado"

Na pagina principal do Solo 2 DL, pressione qualquer
tecla e o teclado inferior aparecera: pressione “TRACK”

Pressione “CRIAR”.

Selecione “CRIACAO AUTOMATICA” e pressione
“ATIVAR”. Quando o sinal de GPS estd bom, Solo 2 DL
comeca a registrar cada ponto da pista. Quando detecta
que esta cruzando o mesmo ponto pela segunda vez,
define uma linha de largada / chegada temporaria para
mostrar os tempos das voltas.

Solo 2 cria automaticamente uma pista. Assim que a
sessao termina, o novo layout da pista é exibido; A linha
de inicio / chegada pode ser alterada e um nome pode
ser adicionado usando o teclado do dispositivo.

Race Mode

Type of Racing:
1

Predictive Ref:

Speed

Best Lap of Test
Auto OFF: 10 miin
Lap Summary: Enabled

" PREY B NEXT BICHANGER EXIT

SAT 10 Page 1

00000..

[ MENU Qi MEM Qi 1000 NEXT

Er13.9v GPs GOOD
NO NEARBY

TRACKS || ‘||

"SAT MN.11

oo EXIT

() 13.9Y GPS GOOD

CREATE CLOSED TRACK o

AUTOMATIC CREATION

ADD START LINE I I
SAT N.11

[ PREY W NEXT W A0 - EXIT |




Criando um circuito fechado manualmente

Para criar um circuito fechado em modo manual:
M tipo de corrida deve ser "Velocidade" (paragrafo 6.1)
M tipo de circuito deve ser "fechado"

Na pagina principal do Solo 2 DL, pressione qualquer
tecla e o teclado inferior aparecera: pressione “TRACK”

Pressione “CRIAR”.

Selecione “ADICIONAR
LINHAINICIAL" e pressione
“ATIVAR”

Véparaalinhadepartida/chegadaepressione“OK'.

Race Mode

TEEE of Racing: SEEEd

Predictive Ref: Best Lap of Test
Auto OFF: 10 min
Lap Summary: Enabled

| PREY B NEXT BCHANGER EXIT

SAT 10 Page 1

000.00.

- MENU & MEM QN 0o0k J NEXT |

[r13.9¥ GPs GOOD
NO NEARBY
TRACKS “ m
" SAT MN.11

oo EXIT

= b 58% GPS GOOD
CREATE CLOSED TRACK |7

AUTOMATIC CREATIONM
ADD START LINE [
SAT M.11

[ PREV N NEXT [ CiC J EXIT

[k13.9¥ GPS GOOD
ED Tu THE ETART LINE .................
PRESS OK TO SET IT I” ‘ll

TSAT N1

N W o W EXT

A pista foi criada. Seu nome é data e hora da pista

Criacao de um circuito aberto (apenas
manualmente)

Para criar um circuito aberto:
M tipo de corrida deve ser "Velocidade" (paragrafo 6.1)
M tipo de circuito deve ser "aberto"

Na pagina principal do Solo 2 DL, pressione qualquer
tecla e o teclado inferior aparecera: pressione “TRACK”

Pressione “CRIAR”.

Selecione “ADICIONAR INICIO/LINHAFINAL" e
Pressione Enter"

CAPITULO 6

(mmp 13.9Y
1 5“5“5_1 E:dE ..................................

|| CREATED TRACK 190905_12:46 |

|"5AT N. 9
Track learning disabled

Race Mode
Type of Racing: Speed
Circuit_Type: Open
Predictive Ref: Best Lap of Test
Auto OFF: 10 min
Lap Summary: Enabled

[ PREY B NEXT WCHANGEM EXIT

SAT 12 mhETY% Cust 1

L1

| MENU i MEM [ (ool NEXT

EP61% GPS GOOD
NO NEARBY

TRACKS || ‘||

TSAT N.11

(oo EXIT

W hi3.9Y
CREATE OPEM_TRALCK

GPS GOOD

SAT NM.11

| PREY W NEXT | (- M EXIT |




Solo 2 DL permite ao usudrio criar uma pista tempordaria:

M “Sim”: Solo 2 DL cria uma pista que estara disponivel
até o proximo treino.

B “N&o”": Solo 2 DL cria uma pista que sera salva na
memoria do dispositivo permanentemente

Certifique-se de que o sinal de GPS estd “BOM”, va para
alinhade partida e pressione “OK”

Para adquirir a forma da pista pressione “YES".

V4 até a linha de chegada para defini-la.

Observacao: a distancia da linha de partida e chegada
deve ser de pelo menos 10m.

Quando essa distancia é atingida, o display do Solo 2
DL mostra uma linha inferior adicional e o botao “OK” é
exibido: pressione-o.

(m=b 1 4.0%

YOU WANT TOD CREATE
A TEMPORARY TRACK?

GPS GOOD

SAT M.13

() ] 4.0V

GO TO THE START LIME
PRESS OK TO SET IT

GPS GOOD

SAT M.12

N N o W EXIT

(=) ] 4.0

YOU WANT TO LEARN
THE TRACK SHAPE?

IF ¥YES, YOU HAYE TO
GO THROUGH THE TRACK

GPS GOOD

SAT M.12

N - N 0 EXIT

() 1 4.0
TRACK LEARNING ONM

GO THROUGH THE TRACK
TILL REACH FINISH LIME

GPS WEAK

SAT M.12

N N N EAT

[l ] 4.0V
TRACK LEARNING ONM

GO THROUGH THE TRACK

TILL REACH FINISH LIME
PRESS OK TO 5SET IT

GPS GOOD

SAT MN.12

N N 0 W EXIT

A pista é criada com o nome de data e hora da
criagao.

O display mostra sua forma.

CAPITULO 6

1 EDEDE_:‘ E:dE ..................................

L1 i ‘ GPS GOOD

CREATED TRACK 190905_15:46
; |

_SAT N.1Z2
Track learning disabled

(mmh 9%, GPS GOOD
1 5“5“5_1 5:45 ..................................

" L1

SAT M.12
Track learning disabled

Para obter mais informacdes sobre a criacao de faixas com Solo 2 DL, consulte a secao FAQ, Solo

2, Funcdes de volta em www.aim-sportline.com.

6.3 Luzde fundo

©

Vocé pode definir a luz de fundo do Solo 2 DL como “ON” (configuracao padrao) ou “OFF”, bem como escolher
entre oito cores diferentes: branco, roxo, vermelho, verde, amarelo, azul, magenta e ciano.




6.4 Wi-Fi

Aqui vocé pode gerenciar o Wi-Fi, bem como redefinir
sua configuracao. Os modos de Wi-Fi sao:

H ON

B Auto: liga o Wi-Fi quando o veiculo esta parado e
desliga-o automaticamente quando o Solo 2 DL comeca
a gravar (de acordo com a configuragdo de
acionamento "Memo")

W OFF

“Wi-Fi Reset CFG” permite redefinir a configuracdo do
Wi-Fi e é muito util se vocé nao se lembra da senha.

6.5 Configuracoes do
sistema

Selecionando este icone, vocé entra nesta pagina:

WiFi
Select Channel: AUTO
WiFi Reset CFG
WiFi: BUSY
S5ID: L04310

| PREY B NEXT JMCHANGEN EXIT

Ller@a

Configuration

[ PRE¥Y W NEXT ENTER EXIT

6.5.1 Configuracoes

CAPITULO 6

Aqui vocé pode gerenciar o modo de ativacdo do Solo 2 DL, bem como sua (s) configuracao (6es) conforme
mostrado abaixo a esquerda. No caso de vocé ter transmitido varias configuracdes (o nimero maximo
permitido de configuracbes é 10 e elas devem ser transmitidas ao mesmo tempo - consulte o paragrafo 7.3),

esta pagina mostra a que esta em uso atualmente.
Para mudar:

Bl pressione “ALTERAR”

M use o botao “ANTERIOR” e “PROXIMO” para selecionar a configuracdo a ser definida e pressione

“SAIR” (imagem abaixo a direita)

ECU (sinal). Use o botdo “Alterar” para alterar esta configuracao.

Configuration

Solo 2 DL 01

Wake up from ECL: Enabled

[ PREV N NEXT [ 10 J EXIT

Configuration

MName] Solo 2 DL D1
Wake up from ECU:|[Solo 2 DL

| PREY B NEXT W SELECTE EXIT

M O sistema pede confirmacao: pressione "ALTERAR”

6.5.2 Unidade de medida

Vocé pode definir a unidade de medida de:
M velocidade: km / h ou mph: lembre-se de que a
unidade de medida definida aqui fara com que vocé veja
diferentes opcdes no menu “Tipo de corrida” se
selecionar o tipo “Desempenho”

(consulte o paragrafo 6.1 para obter mais
informacoes)
M temperatura: Celsius / Fahrenheit
B pressao: bar / PSI

Configuration

Confirm? d
The system will reset
to apply the change

[ PREV N NEXT [ 0 G EXIT

()
Speed: _____________mph
Temperature: Fahrenheit
Pressure: psi

| PREY B NEXT J CHANGEJ EXIT




6.5.3 Data hora

Aqui vocé pode definir o fuso horario de seu Solo 2 DL,
bem como habilitar / desabilitar a opcao “Horario de
verao”. O fuso horario é sempre definido manualmente.
A data e a hora podem ser mostradas em formatos
diferentes. Use o botao “ENTER” para inserir e definir as
opcoes e o botdo “ALTERAR” para ativar / desativar a
opcao “Horario de verao”. O tempo é sincronizado
automaticamente quando Solo 2 DL recebe o sinal GPS.

6.5.4 Linguagem

Vocé pode definir o idioma do Solo 2 DL. A configuracao
padrdo é Inglés. Atualmente, os idiomas disponiveis sao
(nesta ordem):

M Inglés

M Italiano

M Aleméao

M Espanhol

M Francés

M Holandés

B Dinamarqués

M Portugués

M Japonés

M Tcheco

6.5.5 Informacao do
sistema

Esta pagina mostra o nimero de série, firmware e
versao de inicializacao, bem como a revisao do
hardware de seu Solo 2 DL.

e
Date Time
Daylight Saving Time: OFF
Time Format: 24H
Date Format: DD/ MM YY
MNowr: 12:27:33 06,/09/2019

| PREY B NEXT W ENTER EXIT

System Info
Logger: SOL0OZ DL

Serial M.: 6504310
Fw Yersion: 02.30.10
Boot Yersion: 02.22.20

Hw Revision: Revldl

N N ExiT
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7 Solo2 DL e o PC

Usando o software AiM Race Studio 3, vocé pode
configurar Solo 2 DL, gerenciar suas pistas, bem
como verificar outras funcdes do dispositivo
usando a janela do dispositivo.

7.1 Conexao ao PC

Solo 2 DL pode ser conectado ao PC apenas via Wi-Fi.
Para fazer isso:

B verifique se Solo 2 DL Wi-Fi esta definido como

“AUTO” ou “ON”"
B leia 0 nome do Solo 2 DL - no meio da linha SAT 9 Eh1Z.1¥
inferior da péagina inicial do Solo 2 DL - ou procure-o
na pagina “Informacdes do sistema”.

LI

GPS GOOD 504310

12:01

M Clique no icone Race Studio 3 Wifi e selecione seu Solo 2 DL

= A
L ]

)

= AIM_Guest

)

WIFI-AIM-Timenet

"g“‘\ network_2

AIM-MXG12-000070
AIM-MX512-000078
Z AiM-SOLO2DL-504310

WiFi Settings...




7.1.1 Configuracao Wi-Fi

A configuracdo do Solo 2 DL pode ser feita apenas com o software Race Studio 3. Dois modos possiveis de

Wi-Fi estao disponiveis.

1 - Como um ponto de acesso (AP - padrao)

Esta € a configuracdo ideal se vocé tiver um Unico
dispositivo e um Unico computador. Nesta situacao,
seu Solo 2 DL cria uma rede Wi-Fi e funciona como um
ponto de acesso ao qual vocé pode conectar seu PC.

2 - Rede existente (para se conectar a uma rede Wi-
Fi existente - WLAN)

Este modo é complexo e implica um ponto de acesso
externo (AP), mas também é mais flexivel e poderoso
porque permite a comunicacao com mais de um
dispositivo e com mais de um computador na mesma
rede. Solo 2 DL e o PC devem se conectar a uma rede
Wi-Fi existente feita por um dispositivo que funcione
como um ponto de acesso externo.

Ao trabalhar no modo WLAN, Solo 2 DL tem dois niveis de segurancga disponiveis:

M autenticacao de rede: senha de rede
M autenticacao do dispositivo: senha Solo 2 DL

(ACCESS POINT)

PC
NETWORK

ACCESS POINT

Ambos os niveis permitem que vocé use estratégias diferentes. Um PC em WLAN, por exemplo, pode ver
varios dispositivos AiM, mas pode se comunicar apenas com aqueles de quem conhece a senha.

Se vocé esquecer a senha, pode redefinir a configuracdo de Wi-Fi no menu Solo 2 DL conforme explicado

antes
(ver paragrafo 6.4)

20
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7.1.2 Configurando Solo 2 DL como um ponto de

acesso (AP)

Esta € a configuracdo padrao do Solo2DLe éo
modo de conexao mais facil e direto, ideal se vocé
deseja se comunicar com um Solo 2 DL usando um
PC. E gratuito e totalmente acessivel a qualquer
pessoa.

Defina uma senha de acesso o mais rapido possivel.
Para estabelecer uma conexao Wi-Fi:

Bl certifique-se de que o Wi-Fi esta habilitado
Ml leia 0 seu nome Solo 2 DL

B execute o Race Studio 3
Bl clique no icone de Wi-Fi e selecione seu dispositivo
B em alguns segundos a conexao é estabelecida

SAT 9 Whiz2 1V

LI

GPS GOOD

504310 12:01

AiM
Al

.))) .)))

iM_Guest
WiFi-AIN-Timenet

.)))

network_2

AIM-MXG12-000070
AiM-MX512-000078
AiM-SOLO2DL-504310

e
-

WiFi Settings...

e




Para definir outros parametros, crie uma senha Unica
para proteger seu dispositivo / rede. Com uma
senha, a comunicacao é segura e criptografada
usando o padrao WPA2-PSK.

Os caracteres permitidos na senha sao todas letras,
também maiusculas, todos os digitos e estes
caracteres:'+- ([ OSEPA#@*\\\V' =~ /%"

R I EIRETEA R

% Al Configurations

Refresh Transmit

—

Device

Device Name

WiFi

WiFi Power Mode
WiFi Mode

WiFi Network Name:

WiFi Password

Properties

Racer Name

Venhicle Name or Number
Championship

Venue Type

q Sol0 2 DL ID 6504310

)

& Trasn

Live Measures = Download |WiFi and Properties| Settings Tracks Counters Logo Firmware

O tipo “Espaco” pode ser usado se nao for o primeiro,
pois isso pode causar incompreensao em algumas
versdes do WindowsTM.

' RaceStudio3 3.29.48 =

e
EHEERD

Solo 2 DL ID 6504310

Solo 2 DL ID 6504310

on

Access Point

AM-SOLO2DL-04310 [mreceeseton o =2 T mace
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Este nome AP ou SSID é exclusivo para o seu
dispositivo.

Um exemplo de nome é: "AiM-Solo2DL-00103" onde:
W “AiM" é o prefixo de todos os dispositivos AiM

W “Solo2DL" é o identificador do dispositivo

H “04310” é o numero de série do seu dispositivo
atribuido pela fabrica.

Para tornar seu dispositivo mais reconhecivel, vocé
pode adicionar um nome ao SSID. O limite é de oito
caracteres. Os caracteres permitidos sao todas letras,
maiusculas também, todos os digitos e estes

caracteres:‘+-_ (O [1{"

k| e ®| s L]|w]| &

% M Configurations

Refresh Transmit

—

Device

Device Name:

WiFi

‘WiFi Power Mode

WIFi Mode

‘WiFi Network Name:
New WIFi Network Name
WiFi Password
Properties

Racer Name

Vehicle Name or Number
Championship

Venue Type

q Solo 2 DL ID 6504310

.,))

T Tresn

Live Measures  Download |WiFi and Properties| Settings Tracks Counters Logo Firmware

CAPITULO 7

O tipo “Espaco” pode ser usado desde que nédo seja o
primeiro, pois pode causar incompreensao em algumas
versdes do WindowsTM.

Se, por exemplo, vocé adicionar o nome do motorista,
Tom Wolf, o nome da rede (SSID) torna-se:
"AiM-Solo2DL-04310-TomWolf”

Depois de definir todos os parametros, clique em
“Transmitir”. Solo 2 DL reinicia e é configurado com os
novos parametros. Se Solo 2 DL estiver protegido por
senha, conforme recomendado, Race Studio 3 solicitard
essa senha para autenticacao.

=23 ow

Solo 2 DL ID 6504310

Tom Wolf

on :|

Access Point < |

AIM-SOLO2DL-04310

AIM-SOLO2DL-04310-Tom Wolf

[ I Show

Observacao: a mesma conexao Wi-Fi pode ser criada com a ferramenta do sistema operacional. Assim que
o dispositivo for autenticado na rede Wi-Fi, vocé pode se comunicar com ele usando o Race Studio 3.

7.1.3 Adicionando Solo 2 DL a uma rede existente

Esta situacdo é ideal para uma equipe com vérios
motoristas e membros da equipe e é desejada para se
comunicar com um ou mais dispositivos AiM usando a
mesma rede de PC. Cada Solo 2 DL pode ter sua senha
que adiciona outro nivel de seguranca e privacidade a
rede.

O Race Studio 3 mostrara todos os Solo 2 DL
conectados a mesma rede sob o rétulo “Dispositivos
conectados”, parte inferior esquerda da péagina do
software: clique em seu dispositivo.

Acesse a guia “Wi-Fi e propriedades” e defina-o como
“Existente

Rede"; preencha o nome da rede, a senha da rede e
a senha do dispositivo.

Transmita as configuracdes de rede para o seu
dispositivo clicando em “Transmitir”: seu dispositivo
reinicia e se conecta a essa rede.

Observacao: as Unicas senhas admitidas sao as que
seguem o padrao WPA2-PSK
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Aqui abaixo vocé vé um dispositivo “Solo2 DL-04310" que mudou de Ponto de Acesso para Rede
Existente. O nome da rede é “rede_2" e ndo funciona com acesso livre porque é protegido por
senha.

B EEA RN

9@ Al Configurations

I —
|

.)))

q Solo 2 DL ID 6504310

3 Trasn

Solo 2 DL ID 6504310

Live Measures  Download |WiFi and Properties| Settings Tracks Counters Logo Firmware

Refresh

Transmit

Device

Device Name

WiFi

WiFi Power Mode

===

=le) 8] e

Solo 2 DL ID 6504310

on

WiFi Mode

Existing network

WiFi Network Name:

WIFi Password

Device Password
Properties

Racer Name:

Vehicle Name or Number
Championship

Venue Type

™ Show

I~ Show

CAPITULO 7

Para obter conectividade no dispositivo, o PC deve ser autenticado na mesma rede como mostrado aqui abaixo.

k| B|@| 0| L] & @8] @ |
= am
% Al Configurations New | Clone. | Import | Export | Receive | Transm\tl TN
— f’-—'?‘ AIM_Guest  ————r
| a o
WiFi-AIM-Timenet
L T network 2 Comnee | |
O %22 | soo2pL02 Z AM-SOLO2DL-504310 Connected ion
WIFi Settings.

e
e |

)

q Solo 2 DL ID 6504310

5 Trasn
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Quando o PC é autenticado na rede chamada “rede_2", ele pode ver todos os dispositivos que vocé
configurou para acessar a mesma rede. Na imagem abaixo, trés dispositivos AiM estdo conectados a mesma
WLAN “AiM”.
e
x| 0B | s| L]|w] & | e
Solo 2 DL ID 6504310

Live Measures = Download |WiFi and Properties| Settings Tracks  Counters Logo Firmware
| EadE= Refresh Transmit

‘b All Configurations

Device

Device Name Solo 2 DL ID 6504310
WiFi

WiFi Power Mode On

@

@

WIiFi Mode Existing network

WiFi Network Name: | network_2

WiFi Password I """" I~ Show

Device Password I I~ Show

Properties

Racer Name I

. Vehicle Name or Number
AiM

Champicnship I

) wxG-105
q Solo2-DLID 7

q Solo 2 DL ID 6504310

Venue Type s

-:)) -,)) .,))

ﬁ Trash
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7.1.4 Configuracoes de rede Wi-Fi

Neste capitulo, vocé encontrard uma breve descricao de como configurar uma WLAN incluindo
dispositivos AiM e um PC. Aqui abaixo estd um exemplo de configuracdo.

ROUTER SETTINGS

IJse this section to configure the internal network settings of your router. The IP Address that is
configured here is the [P Address that you use to accass the Web-basad management interface. If
you change the IP Address here, you may need to adjust your PC's network settings to access the
nebwork zgain.

Router IP Address : 192.168.0.1
Subnet Mask :  |255255.255.0
Device Name : Metwork_2
Local Domain Name : {optional)
Enable DNS Relay : i

DHCP SERVER SETTINGS

IJse this section to configure the built-in DHCP Server to assign IP addresses to the computars on
your netwaork,

Enable DHCP Server: |4
DHCP 1P Address Range ©  |132,158.0.2 to |192.168.0.5
DHCP Lease Time : 10080 {minutes)
Always Broadcast: ¥ [compatibility for some DHCP Cliants)
NetBIOS announcement :
Learn NetBIOS from WAN :
NetBIOS Scope : (optional)
NetBIOS node type : Broadcast only (use whan no WINS servers configured)
Point-to-Paoint (no broadcast)
Mixed-mode (Broadcast then Point-to-Point)

Hybrid (Point-to-Point then Broadcast)
Primary WINS IP Address :

Secondary WINS IP Address :

Para um melhor desempenho da rede, sugerimos o uso de um dispositivo de rede equipado com um servidor
DHCP e usando a tecnologia 3x3 MIMO como, por exemplo, um Linksys AS3200.

Para maximizar a largura de banda, vocé nao deve permitir a Internet nesta WLAN; isso significa que o servidor
DHCP deve ser configurado sem nenhum endereco DNS ou gateway por padrao.
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Os parametros para a configuracao de rede do dispositivo neste exemplo sao:

B Nome da rede sem fio: Network_2
Isso significa que o nome da rede WLAN é “Network_2". Um PC deve ser autenticado nesta rede para

interagir com qualquer dispositivo AiM desta rede.

B Endereco do gateway: 192.168.0.1
servidor DNS primdrio: 0.0.0.0
servidor DNS secundario: 0.0.0.0
(Essas configuracdes impedem a conectividade

com a Internet nesta WLAN.)

B Mascara de sub-rede: 255.255.255.248

Habilitar servidor DHCP: sim

Intervalo de endereco IP DHCP:
192.168.0.2 2 192.168.0.6
Essas configuracdes habilitam um servidor DHCP em execucdo nesta WLAN e fornecem um endereco IP em
um intervalo de 2 a 6.
Isso significa que esta rede permite 5 hosts de rede.
O numero de dispositivos em uma rede WLAN depende da mascara de sub-rede. Abaixo, vocé vé exemplos
tipicos de mascaras de rede e faixa de enderecos IP.
A configuragcao em negrito € a que sugerimos (caso nao seja necessario um maior nimero de dispositivos),
sendo a que torna mais facil e rdpida para o Race Studio 3 a identificacdo dos dispositivos na rede.

Mascara de sub-rede: Faixa de endereco IP: Numero de dispositivos:

2552552550 192.168.0.1 - 254 254
255.255.255.128 192.168.0.1 - 126 126
255.255.255.192 192.168.0.1 - 62 62
255.255.255.224 192.168.0.1 - 30 30
255.255.255.240 192.168.0.1 - 14 14
255.255.255.248 192.168.0.1 -6 6

7.1.5 A conectividade com a Internet

Para obter a velocidade ideal de seu (s) dispositivo (s) AiM, recomendamos nao permitir a Internet na mesma
rede e configurar a WLAN da mesma maneira.

E claro que vocé pode permitir o acesso a Internet em sua rede, mas isso prejudicaria a comunicacao.

Essa velocidade um pouco mais lenta pode ser adequada as suas necessidades, mas vocé também pode ter
uma segunda conexao Wi-Fi usando um hardware adicional (NIC).

Essa configuracdo forneceria uma velocidade ideal da rede de dados de seu (s) dispositivo (s) AiM e, ao mesmo
tempo, forneceria uma conectividade a Internet com a segunda NIC.
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7.1.6 Problemas de conexao

Pode ocorrer que Solo 2 DL esteja conectado corretamente ao Race Studio 3 via Wi-Fi, mas a interface do usuario

nao mostra isso. Isso pode ocorrer porque a configuracdo da porta Wi-Fi esta definida com um IP estatico.

Para mudar para dinamico (DHCP):

H abra o “Centro de rede e compartilhamento” no mecanismo de pesquisa Window TM
H clique com o botao direito na conexao Wi-Fi e um painel aparecera

H selecioneaopcao “Propriedades”

M clique duas vezes em “Protocolo de Internet versao 4 (TCP / IPv4)”

Bl verifique se a opcao “Obter um endereco IP” esta ativa

Para obter mais informacoes, consulte a secao FAQ, Wi-Fi de www.aim-sportline.com.

7.1.7 Trabalhar em MacTM com WindowsTM
virtualizado

Race Studio 3 s6 funciona em sistemas operacionais WindowsTM; Os usuarios de Mac podem usar uma
maquina WindowsTM virtualizada. O principal problema é que o sistema operacional host (Mac) deve
compartilhar sua interface Wi-Fi com o sistema operacional virtualizado (Windows) como interface
Ethernet e ndo como interface Wi-Fi.
Configurando o Parallels (™)
Selecione “Menu ->

Configurar...”.

& My Boot Camp.pvm
& Windows 8.1.pvm

Windows 8.1
Virtual Machines List

New...
Open...
Preferences...

View
Actions
Devices
Configure...

Report a Problem...
Request Support
Parallels Desktop Help

Options

Show All Windows
Hide
Quit

Pressione “Hardware” - parte superior da pagina que Windows 8.1 - Hardware

aparece - e selecione “Rede” no menu suspenso a o & =
. " ~ 3 General Options Hardware Security
esquerda. Bem no painel de configuracao, defina o
“Ti ” “ .— i’ i i 9 Boot Order. ome of the settings on this page cannot be changed until the virtual machine
campo ‘Tlpo em “Wi-Fi”. Em sequida, selecione o el Some f the setting o tis page cannot be changed i th vl mach
dISpOSItIVO 2 Mouse & Keyboard
&= Print  Connected
[ Floppy Disk
) CD/DVD 1 NIC Type: Intel(R) PRO/1000 MT 4
e L —
i Sound MAC address: 00:1C:42:56:7E:FD Generate
D USB & Bluetooth
DHCP Server: Auto
=
28

Para garantir o funcionamento da comunicacao,

nn

selecione o menu “Abrir preferéncias de rede...” ".

Verifique se o status na janela que aparece é
“Conectado” e se o endereco IP associado &, por
exemplo, 10.0.0.10 (pode ser 10.0.0.11, 10.0.0.12 ou
genericamente 10.0.0.x).

CAPITULO 7

v AIM-WIFI a =

Wi-Fi: Looking for Networks...
Turn Wi-Fi Off

AiM-SOLO2DL-04310 a =
AiM-MXG-00678-Lou =
AIM-MXG-97501-WineTux =
AIM-MXL2-23457 =
AiM-MYC5-000117 =
AiM-MYC5-001503 =
AiM-MYC5-008888 =
GSI-WIFI a =
network_1 =
network_2 =
TNCAP7D0A97 a =
Vodafone-25283755 8 -

Join Other Network...
Create Network...
Open Network Preferences...

Location: ~Automatic <

Wi-Fi =
Connected

FT232..B UART .o
Not Configured \o

° RNDIS/...Gadget
Not Connected 4

@ Bluetooth PAN 8

Not Connected

@ Thund...It Bridge \/\“

Not Connected

AV V4

@ Thund...Ethernet /-
Not Connected N

RNDIS/...Driver
Not Connected

N/

[ B

Status: Connected Turn Wi-Fi Off

Wi-Fi is connected to AiM-MXL2-00410 and
has the IP address 10.0.0.10.

Network Name:  AiM-SOLO2DL-04310

<>

| Ask to join new networks

Known networks will be joined automatically. If
no known networks are available, you will have
to manually select a network.

v| Show Wi-Fi status in menu bar Advanced... 2

Assist me...
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Para habilitar o Race Studio 3 funcionando corretamente em um Mac com WindowsTM virtualizado.

M pressione oiconede Wi-Fi =
Bl selecioneoicone“Configuracdes de Wi-Fi”

‘= RaceStudio3

x| @B n|s| L]w] 5 F 2| Q| amw |
=AM
4 ANl Configurations New | Clone. | Import | Export | Receive | Transmit | B
PN
= AM_Guest Connected [~ —
| T A a @
WiF-AIM-Timenet
e 5 network 2 m
a g8% | Solo2DL02 AIM-MXS12-000078 Seioe
e WFi Settings... [\
0O __195; solo2pL01 B - set06

e —
ke ——

[T] No device connected

@ ~_Guest no devices in view.

& Trasn@

M habilite a caixa de selecao mostrada abaixo.

Enable if Windows is running as virtualized on MacOs

(*} MacOS shares the WiFi connection to the virtualized Windows as an Ethernet connection.
The search for AiM devices is normally disabled in RS3, but has to be enabled in this only case.

7.1.8 Problemas de visualizacao do dispositivo
conectado

Pode ocorrer que ao usar o Race Studio 3 em um iMac com Windows virtualizado, o dispositivo conectado via Wi-
Fi demore algum tempo para ser mostrado na rede ou nem seja mostrado. E por isso que sempre sugerimos usar
um roteador Wi-Fi (WLAN). Este roteador funciona como um ponto de acesso, permitindo que mais dispositivos
externos se conectem a sua rede. A configuracdo do Solo 2 Wi-Fi deve ser definida na rede existente conforme
explicado anteriormente.
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7.2 Configuracao de Solo 2 DL

Uma vez que Solo 2 DL conectado ao PC

B clique no icone “Configuracdes” @le a pagina de configuracdes aparecera

B clique em “New” e um novo painel de configuracao aparecera: selecione “Solo
2-DL” e pressione “OK”".

/% RaceStudio3 3.29.48 -
| BB n|s| L|w| o

” All Configurations

o})) |
0
o]
&

Clone | Import | Export | Receive | Transmitl Delete |

Choose a device

q Solo2-DL

& mx i
m EVOS il Configuration Name
220 EVO4S [Sol02-DL]
') MXS
3  wvixsstada ; Eomment
(- Solo2-DL |
|
OK | Cancel | Cancel

7.2.1 Configuracao de canais

7

A camada “Canais” é aberta; todos os canais sao habilitados por padrdo. Aqui vocé pode
definir todos os canais Solo 2 DL.

k| BB D|e] L|w] ] Fl=2 2] e»
al[solo 2 DL |

Save | Save As | Close. | Transmit |

Channels\Ecusveam CAN Expansions = Math Channels = Parameters | LED-Bars Display SmartyCam Stream = CAN Output

RPM Engine RPI RPH Sensor pm 20Hz max: 16000 factor: 11;

InlineAcc Inline Accel Aill Internal Accelerometer 9001 50Hz

LateralAcc Lateral Accel il Internal Accelerometer 9001 50Hz

VerticalAce Vertical Accel Al Internal Accelerometer 90.01 50Hz

RollRate Roll Rate Aill Internal Gyro degs 01 | 50Hz

PitchRate Pitch Rate Al Internal Gyro degls 0.1 | 50Hz

YawRate YawRate Al Internal Gyro deg/s 0.1 | 50HZ

GPS Accuracy GPS Accuracy A GPS. mm 10Hz

GPS Speed Vehicle Spd AN GPS kmih 0.1 10Hz

Altitude Altitude Al GPS. m 10Hz

SISISISHSISHSHSHSIS)

Para definir um canal, basta clicar em sua linha e o painel relacionado é exibido. Vocé pode nomear cada canal e
definir sua frequéncia. Alguns canais permitem definir unidades de medida, precisdo de exibicao ou parametros 31
especificos.



7.2.2 Conexao e configuracao de ECU

Solo 2 DL pode ser conectado a ECU do veiculo. Sempre que possivel, os documentos que explicam como
conectar o Solo 2 DL a ECU do veiculo estao publicados em nosso site www.aim-sportline.com. Conforme

explicado, Solo 2 DL pode se comunicar usando todas as linhas de comunicacao disponiveis atualmente: CAN,
RS232, K-Line.

Para carregar o protocolo ECU na configuracao Solo 2 DL:

B entrenaguia“ECU Stream”
B pressione o botao “Alterar ECU”

Bl selecione o fabricante da ECU e o modelo da ECU (no exemplo AUDI / R8_LMS_GT3_038)
Bl pressione OK

= RaceStudio3 3.2948 1!.LL “.L [=[e] =]

| *| [0 6] L] B Zlela| ew|

Al |Solo 2 DL *|

Save | Save As | Close | Transmit |
Channels|[ECU Stream || CAN Expansions | Math Channels | Parameters | LED-Bars Display | SmartyCam Stream | CAN Output
ECU:  Click button to select a ECU protocol Change ECU = @
= Choose ECU Protocol EE
Manufacturer Model
None - |can_Pa3s_Ps (v 020002) (CAN)
20 ‘; GROUP_2008 (v. 02.00.01 ) (CAN)
ARA (cusToM can)| | [Re_LMS (v 020001) (CAN)
ABIT R8_LMS_GT3 038 (v 000102) (CAN)
ADAPTRONIC R8_LMS_GT3_SMC (v.0200.01) (CAN)
AEM TTCUP_CAN1_2016 (v.000102) (CAN)
AlM
ALFA ROMEQ
APRILIA
ARCTIC_CAT
ASTON_MARTIN (CUSTOM CAN)
AUDI
il AURION
AUTRONIC
BENTLEY
BLACK_BOX
BMW i I
oK Cancel

CAPITULO 7

7.2.3 Configuracao de expansao CAN (LCU-One CAN
apenas)

Solo 2 DL pode ser conectado ao controlador AiM LCU One CAN lambda conectando o conector Binder macho de
5 pinos do LCU um na fémea inferior esquerdo do Solo 2 DL.

Assim que a expansao estiver conectada, vocé precisa configura-la:

B entrarnaguia“Expansées CAN”

M pressione o botdo “ADICIONAR”; muda para “Remover LCU-One CAN”

B nomeie seu LCU One e preencha seu numero de série ou pressione “Obter SN de uma expansdo conectada” para
receber o numero de série do LCU-One conectado

M selecione o multiplicador para calcular AFR de lambda (no exemplo “14,57 Gasolina”) ou adicione um valor
personalizado pressionando “Adicionar valor personalizado”

B configure os canais LCU One clicando duas vezes em cada canal e configurando o painel que aparece.

= RaceStudio3 3.29.48

x| o @ s L] w] &
Al |Selo2DL *

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels ECU Stream ‘CAN Expansions‘ Math Channels | Parameters | LED-Bars Display SmartyCam Siream | CAN Output

Remove LCU-One CAN
= Expansion Name ( 6 characters max. ) LCC1 Get S.N. from
< a connected
Expansion Serial Number ( S.N. ) 0 Expansion

Multiplier to calculate AFR(A/F) from lambi AFR(A/F) = Air Fuel Ratio = pounds of air / pound of fue

14.57 - Gasoline = | Add Custom Value |

L 640-Methanol

9.00 - Ethanol

14.57 - Gasoline
14.60 - Diesel

15.50 - LPG (Propane)

17.20 - CNG

LCC1_Lambda Lambda AiM LCU-One Lambda ADD1 10Hz
LCC1_AFR AFR AIM LCU-One AFR AF0.01 10 Hz.
LCC1_LmdTmp Lambda Temp AiM LCU-One Temp co1 10Hz
LCC1_Diagn Lambda Diagn AIM LCU-One Diagn # 1Hz
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7.2.4 Configuracao de canais matematicos

Para criar canais matematicos, acesse a guia “Canais matematicos” e pressione o botao “Adicionar canal”. As
op¢oes disponiveis sdo:

M Polariza¢ao: considerando uma relagdo entre dois canais mutuamente compativeis, ele calcula qual é o
predominante (normalmente usado para suspensdes ou freios);

M Bias com limite: precisa que o usuario defina um valor limite para os canais considerados; uma vez que esses
limites sdo excedidos, o sistema faz o célculo;

B Engrenagem calculada: calcula a posicao da marcha usando a rotacdao do motor e a velocidade do veiculo
B Engrenagem pré-calculada: calcula a posicdao da marcha usando a relacao Carga / Eixo para cada marcha e
também para o eixo do veiculo

B Corregdo linear: normalmente usada quando um canal néo esta disponivel no formato desejado ou se esta mal
sintonizado e ndo pode ser sintonizado novamente.

Cada opcao pede ao usudrio para preencher um painel adequado.

< RaceStudiod 32948 \‘_ B S[E] 8
BTN RET N Fle|a] aw
Al [Solo2 DL |

Save. | Save As. | Close. | Transmit |

Channels  ECU Stream = CAN Expansions ‘Math Channels‘ Parameters LED-Bars Display SmartyCam Stream  CAN Output
Add Channel ” still available math channels: 37 ‘
——

= Select a Mathematical Char

Bias To calculate the bias of two channels
VALUE = CH1/(CH1 + CH2)

Bias with Thresholds To calculate the bias of two channels only if they are greater than
specified values
VALUE = CH1 / (CH1 + CH2) [if both thresholds are exceeded, else 0]
Calculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed
Precalculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed,

specifying the gear ratio for each gear and the axle ratio

Linear Corrector To multiply a measure by a factor then add an offset value
VALUE=(a*CH)+b

OK Cancel
———
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7.2.5 Configuracoes de parametros

A pdagina de parametros é dividida em duas partes.
W nos parametros de deteccdo de volta GPS superiores; passando o mouse sobre os pontos de interrogacao, uma
mensagem pop-up explicard o modo de funcionamento de:
I reter o tempo da volta por: o periodo de tempo para o qual o tempo da volta é mostrado em seu display Solo 2 DL
¥ a largura da pista: largura que sera considerada para qualquer ponto GPS que vocé definir
B condicbes de gravacao de dados de inicio inferior;
I condicdes padréo (configuracao padrao) fazem Solo 2 DL iniciar a gravacdo quando RPM for

superior a 500 ou a velocidade for superiora 10 km / h

B condicdes personalizadas: vocé pode definir duas condicdes e decidir se fazer Solo 2 DL iniciar a

gravacao quando apenas uma delas for alcancada (“ANY”) ou quando ambas forem satisfeitas (“ALL");
pressionando o botdao mostrado aqui abaixo ele define a condicao

% RaceStudio3 3.29.48 E=EE|
k| BB B s8] || 5] 3| 8| amw
All |Selo 2DL *

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels ECU Stream CAN Expansions _Math Channels. |Par:meters| LED-Bars _ Display _SmartyCam Stream | CAN Output

This is the width that will be considered for any GPS points set (i.e. the width
of the start/finish line)

Hold lap time for sec @

This is the width that will be considered for any GPS points set (i.e. the width }

of the start/finish line)

Track Width m @

i

@ Standard Conditions
Recording starts when RPM is greater than 500 or speed (not GPS) is greater than 10 km/h

O Custom Conditions

Any
If of the following conditions are true:
All
Car : C
e : C
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7.2.6 Configuracao de Led-Bars

A pagina da barra de LED define o modo de trabalho da barra de LED superior do Solo 2 DL. As op¢bes
disponiveis sao luzes de mudanca e tempo preditivo.
Use como luzes de mudanca de marcha (padrao) para usar a barra de LED enquanto as luzes de mudanca
clicam no icone de configuracéo e o painel relacionado é exibido. Vocé pode
B importar / exportar configuracao de shift lights usando os botdes apropriados
B decida o modo de sequéncia dos LEDs habilitando a opcao desejada:

I um LED permanece aceso se seu limite for excedido

I um LED permanece aceso até que outro LED com limite superior seja ligado ou
B vincular as luzes de mudanca a marcha engatada, habilitando a caixa de selecao relacionada; neste ultimo
caso, vocé precisa preencher o nimero maximo da marcha e definir as cores dos LEDs e os valores de limite
para cada marcha.

‘%7 RaceStudio3 3.29.48

k| o@D s L]w] o]
Al [Solo 2 DL |

Save | Save As | Close: | Transmit |

Channels ECU Stream  CAN Expansions | Math Channels = Paramelers |LED-Bars | Display SmartyCam Stream = CAN Output

Shift Lights Opti

Choose a sequence mode of shift lights

O Use for predictive time

U S S N S

© Use as gear shift lights

Import Shitights | Export Shiftlights |

& ALED stays on if it's threshold is exceeded

" A LED stays on until another LED with higher threshold is turned on

Choose the engine rpm channel RPM v |

Max gear number Eél

Choose the gear channel: Gear, = |

v Gear dependent shift lights

Select colors and threshold values for shift lights:

6 |5500

5 |5500

4 |5500

3 |5500

2 |5500

1 |5500

OK Cancel

n
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Use para tempo preditivo
Para usar a barra de LED para tempo de volta preditivo, habilite a opcao relacionada e pressione o icone de
configuracao ( ).
Vocé pode
B importar/ e O tar configuracao de shift lights usando os botdes apropriados
B decida o modo de sequéncia dos LEDs habilitando a opcao desejada:

B um LED permanece aceso se seu limite for excedido

M um LED permanece aceso até que outro LED com limite superior seja ligado ou
B preencha o incremento de tempo preditivo de cada LED. O valor do LED indica o intervalo de tempo a ser
atribuido a cada LED. Supondo que vocé preencha “0,1” e seu tempo de volta esteja melhorando 0,3 seg em
direcdo a volta de referéncia, seu Solo 2 DL acendera 3 LEDs verdes; se, ao contrério, o seu tempo de volta
piorar, os LEDs ficardo vermelhos.
A volta considerada como referéncia é aquela que vocé configurou usando o teclado Solo 2 DL em “Tipo de
corrida” (ver paragrafo 6.1).

'S RaceStudio3 3.29.48
k| BB s L]w]| 5]
All |Selo2DL **

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels ECU Stream  CAN Expansions __Math Channels | Parameters)|LED-Bars (Display _SmartyCam Siream CAN Output

@ Use for predictive time

M

+/- Best Time 0.10 sec fel

O Use as gear shift lights

Choose a sequence mode of shift lights Import Settings Export Settings

& ALED stays on if it's threshold is exceeded

©* A LED stays on until another LED with higher threshold is turned on

Predictive Time Increment per LED 01 (sec)

2pRpO

OK Cancel

[
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CAPITULO 7

7.2.7 Configuracoes do visor

Quando a pagina é selecionada, dois painéis de configuracdo aparecem na parte inferior da pagina:

H a esquerda, um painel que mostra tantas linhas quanto os campos a serem definidos (nos quatro campos de
exemplo)

M 4 direita, um painel mostra o grupo de canais que vocé pode definir nesse campo e todos os canais inclusos; vocé
pode arrastar e soltar o canal que deseja definir no campo desejado ou clicar duas vezes nele

Bl se vocé adicionou mais paginas de exibicdo, a que estd configurando é indicada no topo da guia, conforme
destacado aqui abaixo.

Solo 2 DL pode ter até oito paginas a serem configuradas via software. Cada pdagina pode ter de 1 a 4 campos e
pode ser configurada como vocé preferir.

M entrarnaguia“Display”

B um painel ¢ exibido onde vocé pode selecionar a pagina de exibi¢ao de sua preferéncia (no exemplo, uma péagina de
quatro campos foi escolhida)

M selecione a pagina e pressione “OK”

M repita a operacdo para o numero de pdginas que deseja definir

= RaceStudio? 3.20.48 [S[=[ =] = RaceStudio3 3.20.48 |
—= . = .
x| BB vl L|w] & =z 2| e % BB B8] L]w] o] 2| ®| amn
All |Solo2-DL * All |Solo 2DL *
Save | Save As. | Close | Transmit | Save | Save As | Close | Transmit |
Channels ECU Stream __CAN Expansions _Math Channels _Paramelers | ED-Bars || Display || SmarivCam Stream _CAN Qutput Channels ECU Stream =~ CAN Expansions = Math Channels | Parameters | LED-Bars |Display | SmartyCam Siream | CAN Output
Page 1
= Selecta page to ada [E=E | [ Add tiew Page SAT [+ Ada new Page
n u -- =
SAT 7 mF130v SAT T mF139v SAT 7 EmF139V I Il I8l35 Page 1 e .
mph 4.2 ::v 093; G E AR L T _—
o b ap
Spd ogum 4.Eo|u= 85wr
GPS GOOD 000101 1203 GPSs GOOD  0O0BIO1 1203 GPS GOOD 000101 12:03) I 0 I
]
Pl Fz =
RPM Spd km/h
INFO LINE
saT 7 i3y
< bar Channel shaw Label snew  Unit Scale
85‘"" 4'a°"~" fihannels Channel Groups Channels
125, 097 MS43_GEAR 2 GEAR te! gear
e Batt e LAM
| ot set — Lap Time B LapT fe! ECU GPS Speed
N
MS43_RPM =R a  |em Lap Channeis Afttude
GPS speed = spd Z{[#] kmn e i
atitude
Accelerometer Longitude
Gyro Sats Number
Magnetometer GPS Accuracy
Battery
OK Cancel —
—— Not set —
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7.2.8 Configuracao de stream SmartyCam

Solo 2 DL pode ser conectado a AiM SmartyCam para mostrar os dados que vocé deseja no video SmartyCam.

Para definir cada canal:
B clique nele e um painel de configuracdo aparecera

B mostra todos os canais e / ou sensores que se enquadram na func¢ao selecionada
B caso vocé ndo encontre o canal ou o sensor na lista, habilite a caixa de sele¢ao "Habilitar todos os canais para

fungoes” e todos os canais / sensores serao mostrados

W assim que todos os canais estiver configurados, pressione “Transmitir” no teclado do topo da pégina.

K| o @B &] L]w] &
All [Solo2-DL |

Save | Save As. | Close Transmit |

Channels ECU Stream = CAN Expansions | Math Channels = Paramelers LED-Bars Display | SmartyCam Stream | CAN Output

@nab\e all channels for functions

MS43_RPM

GPS Speed
MS43_GEAR

=z 2| e

Ms43_ECT

MS43_FUEL_T

MS43_EXH_T1

MsS43_0IL_T

MS43_CRANK_P

MS43_BRAKE_F_P

AP AP AP AP AP AP |4 4> |4 |a»

M343_TPS

— No available channel —

— No available channel —

MS43_STR_WHEEL_ANG

4p | 4>

MS43_LAMBDA1

— No available channel —

—ft ECU MS43_EXH_T1

PR ==

Source Channel

— Not set — MS43_EXH_T2

OK Cancel

4

Battery
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7.3 Transmitindo varias configuracoes

Depois de definir todos os parametros, vocé pode transmitir a (s) configuracao (6es) para seu Solo 2 DL
selecionando-os e pressionando transmitir ou no modo “arrastar e soltar”. No modo “arrastar e soltar”, o software

mostra que vocé esta transmitindo varias configuragdes.

ﬂ All Configurations New. | clone | Import | Export | Receive | Transmit | Delete |

Devices I
Name
Manual Collections

" "195+| solo2bL 01

e 2% Solo 2DL

I|q Solo 2 DL ID 6504310 %

*)

& Trasn

apr 06

apr 04

A time bar appears and at the end the software gives confirmation as shown in the image below.

% RaceStudio3 3.29.4

k| B @& L|w] &
I[Al] so102 DL 01 * S0l 2 DL *
% All Configurations New | Clone | Import | Export | Receive | Transmit | Delete |

Device Configurations

Devices

‘Name Da
Manual Collections

1957

a4 g2 DL o

Configuration(s) has been successfully transmitted
T g o
|

‘E’j Trash



7.4 Gerenciando uma pista no Solo 2 DL com Race
Studio 3

Comafuncao “Track Manager” do Race Studio 3, vocé pode criar, excluir e modificar pistas, transmiti-las e recebé-las
de/paraseuSolo2DL.Pressioneoicone “Track”.

X o @B R]s| L|w| o]

A pagina principal é dividida em trés colunas; a esquerda:
H na parte superior, os filtros que permitem coletar varias pistas seguindo critérios customizados; por
padrao, todas as pistas sao mostradas (filtro “Todas as pistas” em azul claro na imagem abaixo).
M inferior esquerdo, os dispositivos conectados (na imagem, “Solo 2-DL ID 6504310”) A coluna no meio
mostra:
M no topo uma barra de pesquisa rapida, que permite selecionar as faixas que atendem aos seus critérios
pessoais de pesquisa;

pressionando “?” uma janela pop-up mostra exemplos de pesquisa (destacados em vermelho abaixo).
B todas as pistas listadas no banco de dados Race Studio 3.

Ele é atualizado automaticamente na inicializagcao se houver uma conexao com a Internet disponivel.
A coluna a direita mostra:
M a ficha de dados da pista sobre a qual vocé esta passando o mouse.

Auto Moto Nautico Laprida

Track Name on Device: Laprida

Y | ottt i the Sarcharare matche (case ensive)agans
| Smare Colections T e i i
- track short name contains .. Argentina
n - track city begins with ...
e ——————

>

x| v @] L|w]| &) F| 2] 8] e
ﬂ All Tracks (3876 of 3881) o New. | Import | Export | Receive | Transmit | Delete | Tracks

3o
N Su
Aeroclub 25 de Mayo 25 De Mayo o
O 25 De Mayo, Buenos Aires, Argentina
1 775 m Off Road Dirt
Aeroclub 25 de Mayo 25De Mayo S
(] 25 De Mayo, Buenos Aires, Argentina
2 775 m Off Road Dirt
User,
Auto Moto Nautico Laprida Laprida
O Laprida, Argentina N Q
3 794 m Kart Track Dirt
() soo20LD6504s10 = Autodromo Ciudad de Concordia CiuConcordia
< 0O Q Concordia, Argentina
4 934 m Kart Track Paved
Autedromo Ciudad de Dolores Dolores
O Dolores, Argentina
5 1,53 km Kart Track Paved Latitude Longitude
Autodromo Ciudad de Parana Parana Start/Finish 37.5642102° S 60.8060282° W
O Parana, Argentina
6 4,08 km Race Track Paved
Autodromo Concepcion del Uruguay Concepcion
§ rresn (m] Concepcion del Uruguay, Argentina
= 48 bm Dara Trary Davan

CAPITULO 7

Quando seu Solo 2 DL estd conectado, ele é mostrado na parte inferior esquerda da pégina, conforme
mencionado anteriormente. Ao clicar nele, todas as pistas que ele contém sdao mostradas na coluna direita da

N

pagina. As pistas que vocé criou sdo rotuladas como “usudrio” a direita do painel de pistas.

= RaceStudio3 32948 =
| 2| @ n|s| L] w]| $ | ®| 2| amw
{:}, All Tracks (3876 of 3881) fe] New. | Import | Export | Receive | Transmit | Delete | Tracks
o] Track [Solo 2 DL ID 6504310
S — | Refiesh | Decte | el | sl Pt hatst)
_ (] _
_ 180805_12:26 1009051226 =
"~ = o a
Aeroclub 25 de Mayo 25 De Mayo. 1 msar
O 25 De Mayo, Buenos Aires, Argentina
1 775 m Off Road Dirt O 190905_11:43 190905_11:43.
Italy
Aeroclub 25 de Mayo 25 De Mayo § 2 User]
D 25 De Mayo, Buenos Aires, Argentina
775 m Off Road Dirt 190905_11:34 190905_11:34.
2 User, (]} it
ty
i O Auto Moto Nautico Laprida Laprida 3 user,
= Laprida, Argentina :
(=) E2520L DENET = [ B AT Sk Bt O 190905_11:33 1900051133
Italy
Autodromo Ciudad de Concordia CiuConcordia, 4 -
[m] Q Goncordia, Argentina
4 934 m Kart Track Paved AMZS Safe Driving Centre Complex AMZS
O Ceplie, Municipality of Vransko, Slovenia
Autedromo Ciudad de Dolores Dolores 5 ey iRk ey
D Dolores, Argentina -
5 4 53 km Kart Track Paved Audi driving experience center Neuburg AUDI Neuburg
O Neuburg, Germany
Autodromo Ciudad de Parana Parana € 2,17 km Race Track Paved
O Parana, Argentina -
ﬁ Trash 6 4,08 km Race Track Paved O ﬁ Autodrom Vysoke Myto AVM
~ Vysoke Myto, Czech Republic
O teclado que vocé encontra acima da coluna central permite que vocé:
Mew Import Export Receive Transmit Delete

B New: crie uma nova pista

B Import: importe uma ou mais faixas armazenadas em seu Solo 2 DL ou em outro dispositivo externo
H Export: exportar uma ou mais faixas para uma pasta de PC especifica ou para outro dispositivo
periférico

H Receive: receber de seu Solo 2 DL conectado as trilhas que vocé criou (se nenhum dispositivo estiver
conectado, o botao é desabilitado)

B Transmit: transmitir uma ou mais pistas do PC para o Solo 2 DL conectado (se nenhum dispositivo
estiver conectado, o botdo é desabilitado)

H Delete: exclua uma ou mais pistas do banco de dados Race Studio 3 O teclado que vocé encontra
acima da coluna direita permite que vocé:

Refresh Delete Delete All Save All Load Saved

B Refresh: atualize a lista de pistas armazenada em seu Solo 2 DL conectado

H Delete: exclua uma ou mais pistas de sua meméria Solo 2 DL

H Delete All: exclua todas as pistas armazenadas em sua memoria Solo 2 DL

M Save all: salve todas as pistas armazenadas em seu Solo 2 DL conectado; ele cria um arquivo zip que vocé pode
carregar em outro dispositivo AiM

B Load Saved: carregue as pistas que vocé salvou anteriormente na meméria do Solo 2 DL conectada
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CAPITULO 7

Criando uma pista com Solo 2 DL no final da sessdao, vocé pode conectar o laptimer ao PC para adicionar o mapa B Todas as pistas criadas pelo usuario sdo mostradas na coluna central

ao banco de dados do PC. B selecione as pistas para editar

Bl clique no nome do dispositivo no canto inferior esquerdo da pagina do Race Studio 3 B clique com o botao direito no icone de configuracao da (s) pista (s) que deseja editar e selecione
H selecione o mapa da pista e pressione “Receber”: o mapa da pista é recebido; “Abrir pista (s) selecionada (s) para edicao

H para edita-lo, clique com o botdo direito no icone de configuragdo no canto superior direito da coluna central

da pagina e selecione "mostrar temporariamente apenas opcdes de pistas do usuario

= =
| 0| ®| 0| s| &|w| @ 6 2] am | | | ®| s L|w| & 7 | |
i}, All Tracks (3880 of 3885) Q Mew | Import | Export. | Receive: | Transmit | Delete. | Tracks {}. All Tracks (3880 of 3885) Q New. | Import. | Export | Receive | Transmit | Delete | Tracks
Track [Solo 2 DL ID 6504310 | 190005_12:26
_ Refresh | Delete | Delete All | Save All | Load Saved i = Track Name on Device: 190805_12.26
_ _ taly
Temporarily show only user tracks —
Autodromo de la Ciudad de Buenos Aires  Buenosays 7 1 Open Circuit Paved user Reroclub 25 de Mayo 250e Mayo
D Buenos Aires. Argentina 25 De Mayo. Buenos Aires, Argentina
1 2,63 km Race Track Paved O 190905_11:43 190805_11:43 1 775 m Off Road Dirt
taly keaced
Autodromo de la Ciudad de Buenos Aires  BuenosAys 8 2 Kart Track Paved e
0O Buenos Aires, Argentina Ql ot ar
2 3.39 km Race Track Paved O 130905_11:34 190905_11:34
taly
o Kartodromo de Payahuaico Payahuaico. 3 Kart Track Paved User| 11 ﬂ
San José, Argentina Italy
3 990 m Kart Track Paved O 190905_11:33 1900051433 P Off Road Paved )
Italy aes
Kartédromo del Imperio o1 4 Kart Track Paved user 190905_12:26 190805 12:26 L
[m] Rio Cuarto. Argentina — 2] Italy O 7
i 989 m Kart Track Paved [m] AMZS Safe Driving Centre Complex ANES] 3 Open Circuit Paved i
Ceplie. Municipality of Vransko. Slovenia id Open Selected Track(s) for Editing Ik
Autodromo Parque Ciudad de Rio Cuarto Kart Ro cuarto k 5 995 m Race Track Paved 180905_11:43 190005 11:43| | Export Selected Track(s)
0 Rio Cuarto, Rio Cuarto Depariment, Argentina — i italy Bt
o — = 005 iKart Track Paved O Audi driving experience center Neuburg AUDI Neuburg - S— A Kart Track Paved .
it Neuburg, Germany it e
=
q Solo 2 DL ID 6504310 = Autédromo Rosendoe Hernandez short1 San Luis sh 6 2k RacesTiackRaved @ An_cuest No devices in view 190905_11:34 190905_11:34
D San Luis, Argentina D Italy
& 2,84 km Race Track Paved o Autodrom Vysoke Myto Avi 5 Kart Track Paved i
Vysoke Myto, Czech Republic .
Autédromo Rosendo Hernandez San Luis T 1.08 km Race Track Paved 190905_11:33 190905_11:33
O San Luis, Argentina O Italy
7 4.44 km Race Track Paved O Autodrom Vysoke Myto AVM long) 6 Kart Track Paved e Latitude Longitude
Vysoke Myto, Czech Repubiic Start 45 5378062° N 9.3353339°E
o Autédromo Resende Hernandez short san Luis sh 8 H05lanRacemmck Raved Finish 45 5377074° N 9.3353914°
San Luis, Argentina §
. 443 km Race Track Paved O Classic Race Aarhus Aarhus
Hajbjerg, Denmark
P Autodromo De Zapala Zapala 9 el Raceckbaved = Alabama Custom AL Custom
g Trash (] C?D Zapala, Argentina i " - g Trash O \’\ Alabama, United States i

B cada pista selecionada é aberta em uma camada adequada

& RaceStudio3 3.29.4
x| BB L]w]| 5] =l2| 8l ew]
:FW]’W‘HW 190005 _11:43 J

Track Name 190905_12:26 Close Save
Track Name for Device 190905_12:26 i RSl o e o 105

Country Italy 3
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Cada camada permite adicionar informacoes Uteis. Pode ser util saber que:

W “Track name for Device” é o nome que vocé verd no seu dispositivo (1)

W “Tipo de circuito” e “Superficie da estrada”, mesmo que nao sejam necessdrios para definir a pista,
sdo utilizados pelos filtros de pesquisa (2).

= RaceStudi 8 J
= =
| 0B & L]|w| & 7 2|al e
All [190905_12:26 |11 190905_11:43 >
Track Name Costo Asiago Close || sawe
o I Track Name for Device Costo Asiago l
Country Italy *
3o
iy e & %]
Address
Telephone E: "
Postal Code
URL
Track Length
Comment
Track Logo \“1\
Ciick here to change logo 4
9 Circuit Type Open Gircuit S
b
Road Surface Paved 2 G

Latitude Longitude
Start 455377931° N 9.3353294° E
e Finish 455376826° N 9.3354136° E
Split 1 45.5377192° N 9.3353407°E
Split 2 455376460° N 9.3353616° E

Lat: 45.5377931° N
Lon: 9.3353294° E

Open Circuit Paved

E possivel alterar a posicdo da linha inicial (mover o cursor e definir “Posicao do Cursor”) e adicionar pontos de
divisdo para organizar a pista em diferentes segmentos (3). Isso sera usado na Analise de Dados.

Pressione “Salvar” e a nova pista aparecera na lista chamada “Usuario”.

Como o software é atualizado constantemente, outras informacdes ou recursos podem estar disponiveis em
breve. Por favor, verifique nosso site www.aim-sportline.com secdo de software da area de documentacao "Track
Manager" manual.
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7.5 ECU Driver builder %

Se a ECU do seu veiculo néo estiver incluisa no software Race Studio 3, vocé pode usar o CAN Driver builder
para criar seu préprio protocolo CAN. Pressione o botao Protocolos CAN mostrado aqui acima e, em seguida,
“Novo”. O painel mostrado abaixo aparece.

Vocé pode adicionar um novo fabricante de ECU e / ou um novo modelo de ECU.

Observacao: esta funcdo do Race Studio é apenas para usuarios experientes e um manual do usuario do
construtor do driver CAN pode ser baixado gratuitamente no site da AiM em www.aim-sportline.com, secao de
software / firmware da drea de documentacao.

= RaceStudio3 2.29.48 ‘ - EIEIRE
— =
¥ o B s &% & = | @] @
€5 Al Custom CAN I New | | Clone | Import | Export | Delete | Authorizations Custom CAN Protocols
J
_ =
Select a Manufacturer Edit New Model Name
None ‘-: |
20 ‘E|
ABIT |
it CAN Device Type
AEM
ECU *

AlM
ALFA ROMEO ECY
APRILIA Qther CAN Device
ARCTIC CAT CAN Bus Speed
ASTON_MARTIN 1 Mbit/sec a
AUDI

125 Kbit’sec
AURION

250 Kbit'sec
AUTRONIC
BENTLEY 500 Kbit'sec
BLACK_BOX y 1 Mbit'sec

Add Manufacturer

OK Cancel

ﬁ Trash
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7.6 A janela do dispositivo

= RaceStudio3 32048 =)
X B B[] +]w] ] =z 8| e
3 Al Configurations Solo 2 DL ID 6504310
[Live Measures | Downioad | wiFi and Properties | Settings | Tracks Counters | Logo | Firmware
Stop Live Measures | Sorted by Channel Type | Auto Calibrate: | mV Values | Start Recording Blink
e |
InlineAce 0989 RollRate 1.7 degls Internal Battery 38V
LateralAcc 000g PitchRate 0.2 degls
VerticalAcc 0049 YawRate 1.1 degls
ECU channels
RelAirCharge —% MAPBeT2 bar AirTemp —F
TPS —% OilPGauge - bar ExhaustGas1 —F
AccX —g WaterPress bar ExhaustGas2 —F 3
AccY —q BrakePress — bar LambdaTemp1 —F
IgnAngle —deg FuelPress1 bar LambdaTemp2 £5E
Yaw — deg/s FuelPress2 — bar QilTemp —F
q 50102 DL 1D 6504310 "’.? Gear # OilPress -~ bar WaterTemp —F
SwPosABS —# RPM — rpm InjTime1 —ms
TCActive —# Speed — km/h InjTime2 —ms
YawAcc —# SpeedFL — km/h FueUsed —1
Baro —bar SpeedFR — km/n AFR1 —AF Wl
CrankPress — bar SpeedRL — km/h AFR2 —AF
MAPAFT1 — bar SpeedRR — km/h LambdaSetPoint — AIF
§ rresn MAPAfT2 — bar FuelTemp —F )

Se vocé clicar em Solo 2 DL, vocé entra na janela do dispositivo e tem estas opc¢oes:

CAPITULO 7

7.6.1 Forca de valor online

A partir do Race Studio 3.24.02 P4gina do dispositivo A camada de medidas ao vivo apresenta uma op¢ao nova e
muito util: forcar o valor da medida online. Este recurso permite ao usudrio simular um ou mais valores de canais
para testar icones, alarmes, saida de energia e comportamento de chicotes.

Com referéncia a configuracdo que criamos é possivel verificar se a barra de LEDs funciona.

M passe o mouse sobre o valor RPM e clique no icone de configuracao

B um menu pop-up aparece: selecione a op¢ao “Forcar valor” e preencha o painel que aparece

B clique em “OK" e a barra de LED pisca conforme definido na configuracao do dispositivo.

=r—=)

x| BB o] L]w] &
[All sol0 2 DL *

% Al Configurations

Zlela| e

Solo 2 DL ID 6504310

Live Measures | Download = WiFi and Properties | Settings Tracks Counters Logo Firmware
Stop Live Measures | Sorted by Channel Type| Auto Calibrate | mV Values |

Start Recording Blink

M Live Measures: para verificar todos os canais Solo 2 DL;
B Download: para baixar dados, consulte o capitulo relacionado;
B Wi-Fi and Properties: para gerenciar a configuracao de Wi-Fi - consulte o paragrafo relacionado;
H Settings to:
M definir formato de data
I habilitar / desabilitar o horario de verao
I definir formato de hora e fuso horario
M definir a cor da luz de fundo
I ativar / desativar a visao noturna
B Tracks: para gerenciar as pistas armazenadas na meméria do dispositivo
B Counters: para definir cada casa decimal do odémetro "Usudrio", bem como redefini-la
B Logo: transmitir / receber o logotipo que aparece ao ligar o Solo 2 DL; os formatos de imagem suportados
sao JPEG ou BMP; sempre use as versdes mais recentes do WindowsTM (Windows8 ou Windows10) cujas
bibliotecas graficas sdo mais atualizadas.

B Firmware: para verificar ou atualizar a versao do firmware do Solo 2 DL.
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InlineAce 0089 RollRate -1.5 degls Internal Battery 37V
LateralAcc 0009 PitchRate 0.1 degls
VerticalAce 0049 YawRate 1.2 degls
ECU channels
PPS % Brake press F bar Speed fl km/h
TPS % Brake press R bar Speed fr km/h
TPS 2 % Fuel press bar Speedrl km/h
Acc X g Rail press bar Speed rr km/h 7
Ace Y g Rail press 2 bar Water temp. F
Steer angle deg Rail rel press bar Fuel cons I
q Solo 2 DL ID 6504310 = |cutoff # RPM rom £} |Gear - gear
Mapping # Speed Kmih | Cant show otner ecimal piaces
Calculated channels o eaaNacl
Lap Time 0:00.000 (0) iGPS (GPS Good) 01
LCU-One CAN - Serial 19071332
LCC Diagn # LCC Lambda A ‘ I
5§ Tresh - - L
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Conforme mostrado na imagem abaixo, uma vez que o valor tenha sido gerados, ele é mostrado a direita da

pagina delimitado em vermelho. Com os dois botdes laterais “+” e

= RaceStudio3 32948
x| BB n|e| L] &
W‘So\ozmm

%3 Al Configurations

u

Solo 2 DL ID 6504310

Live Measures | Download = WiFi and Properties | Settings  Tracks Counters |Logo Firmware
Stop Live Measures | Sorted by Channel Type| Auto Calibrate | mV Values | Stap Forcing

piop el i

q Solo 2 DL ID 6504310

5 Tresn

InlineAcc 008g RollRate 15degls Internal Battery
LateralAcc 0009 PitchRate 0.1 deg/s
VerticalAcc 004g YawRate 1.3 degls
ECU channels
PPS % Brake press F bar Speed fl
TPS % Brake press R bar Speed fr
TPS2 % Fuel press bar Speed rl
Acc X g Rail press bar Speed 1t
AccY ] Rail press 2 bar Water temp
Steer angle deg Rail rel press bar Fuel cons
”.'.:i Cut off #  |rRPM 9000 rpm Gear
Mapping # Speed km/h
Calculated channels
Lap Time 0:00.000 (0) iGPS (GPS Good) 0,1
LCU-One CAN - Serial 19071332
LCC Diagn # LCC Lamhda A ‘

o ————  macaan

km/h

km/h

km/h

km/h

- gear

é possivel alterar os valores gerados.

=)

Start Recording Blink

9000 rpm | - |

m
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8 Na pista

Algumas paginas do Solo 2 estao disponiveis para
visualizagcdo online. Para percorré-los, pressione
“PROXIMO” (somente “Tipo de corrida: Velocidade”). As
paginas podem mudar de acordo com a configuracdo
do dispositivo. Ao ligar, a pagina de resumo da
configuracao é exibida e

pode ser recuperado pressionando primeiro “MENU" e
depois o botao “EXIT".

S20L02 DL SETTINGS

Type of Racing Speed
Circuit Type Open
TRACK MAMUAL SEL 190905_12:26

DATE TIME 12/09/2019 09:33

8.1 Pagina da pista

Depois de “Setting Summary Page” esta pdagina
aparece e pode ser recuperada pressionando o botao
“TRACK". Quando vocé liga o motor do seu carro, ele
vai embora automaticamente. Isto mostra:

H a esquerda a pista selecionada; vocé pode
selecionar uma nova manual ou automaticamente
("MENU" / Gerenciamento de pistas); no caso de
selecao “Automatica” a pista é selecionada de acordo
com as coordenadas do seu veiculo; caso a pista em
que vocé esta correndo nao esteja incluisa em seu
banco de dados Solo 2 DL, vocé pode criar uma nova
conforme explicado no paragrafo 6.2.1;

CAPITULOS 7-8

100%, [EEp
Homestead FL

GPS GOOD

il
SAT M.12

Track learning disabled

M a direita a barra de satélite (satélites visiveis e nivel de sinal de cada)



8.2 Outras paginas

Outras paginas disponiveis sao: Pagina Laptime, Pagina preditiva e oito paginas personalizadas. Use o botao

“PROXIMO” para percorré-los.

A pégina Laptime é exibida independentemente do tipo de corrida em que vocé configurou seu Solo 2.

Mostra o tempo da volta.

SAT 12 (b 0-60 mph

b5 |

_MENU J MEM _J TRACK R |

SAT 12 [mmp Static

1:14060

__MENU_§ MEM _J TRACK § NEXT

Pagina preditiva:

mostra o tempo de volta previsto no formato que vocé definir:

B +/- emrelacdo a volta de referéncia
B Tempo de volta previsto

Paginas personalizadas, vocé pode personalizar livremente até oito paginas para mostrar todas
as informacgdes que vocé deseja. As paginas devem ser criadas conforme explicado no

paragrafo Configuracdes de exibicdo (7.2.7).

9 Recuperacao de dados

No final do teste, vocé pode ver os dados pressionando “MEM”.
A recuperacao de dados é diferente de acordo com o tipo de corrida definido em Solo 2 DL.
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CAPITULOS 8-9

9.1 Modo “Velocidade” de recuperacao de dados

Se vocé definir “Tipo de corrida - Velocidade”, a
recuperacao de dados mostra essas paginas.

A primeira é a pagina “Resumo”.
Selecione a sessao que deseja ver e pressione
“ENTER”

Uma vez selecionada a sessao, vocé verd todos
os testes em uma caixa mostrando o tempo do
teste e a melhor volta do teste. Selecione o teste
que deseja ver e pressione “ENTER”".

Aquivocévéastrés melhoresvoltas do teste comovalor
davelocidade méaxima de cadavolta.
Pressione “PAGE".

Esta pagina é um resumo do teste de histograma.
Movendo o cursor para a esquerda e direita vocé pode
ver todas as voltas.

TEST SESSI0NS
TODAY: Homestead FL

07/09,/2016: I-70 QMA IL
01,/23/2018

__uP__§ DOWN J ENTER J§ EXIT

04/12/2015: Homestead FL

04:15AM 04:16AM 04:19AM
1:25.71 1 Lap 1 Lap
04:13AM 04:17AM 04:17AM
1 Lap 1 Lap 1 Lap

[ PREY W NEXT ENTER BACK

047122015 04:15AM

Lap Best Laps mph
4 1:25.71 156.9
3 1:25.86 158.1
5 1:26.12 157.5

8§ | PAGE J TESTS

04/12;/2015 04:15AM

Best: 1:25.71
| PREY B NEXT § PAGE J TESTS |
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CAPITULOS 9-10

9.2 Data recall “Performance” mode 10 Download de dados

Se vocé definir “Tipo de corrida - Desempenho”, a

recuperacio de dados mostra essas paginas. Assim que a conexdo Solo 2 DL-PC for estabelecida, ative a guia “Download” para baixar os dados de amostra.

Se o seu teste tiver no maximo duas horas, vocé sera

encaminhado automaticamente para a pagina “Teste”. = RaceStudio3 3163 (==l
Esta pagina mostra: YESTERDAY 03:02AM 1/8 mi (%] al®B | 0| L] 7| 2| @ |

M canto superior direito: o desempenho selecionado (1/8 ft sec | mph

de milha no exemplo) Solo 2 DL ID 6504310

B 2 direita: o tempo da volta e a velocidade (09,10 e 72,3 60 | 01.05 40.9 %3 All Configurations | Lve Weasures J[Download || wiFi ang Properties _ Seftings | Tracks Counters Looo | Fimuare

mph) = Download | Unhide Downloaded Delete Refresh List ﬂ

H a esquerda: uma tabela mostrando a duracao, tempo e 330 | 15.14 45.1 72.3 II'I|:I|'I 0

velocidade no final da performance e em uma divisao - o

definida. pressione “TESTES” [ § @ N TESTS O 0 il s

1 AB @ a_0284.xrz 458 kB

O set 10 15:15 1 0:48.139

R L. . 2 AB @ a_0334.01Z 505 kB

Vocé chega a pagina “Resumo das sessoes de teste”, O TR S

que é a primeira que vocé vé se seu Ultimo teste tem TEST SESSIONS 5 @ e o i)
mais de 2 horas. -

. 3 . e O t 09 15:23 5  0:49.833

Mostra todas as sessoes de tras para frente mais YESTERDA £ Solo2DL D 600103 T 5 e s@; TTr -

recentes. Selecione a sessdo que deseja ver e pressione ' 0 Py = —

“ENTER". 12,/09,/2017: 5 @ B @ a_0301.xz 273 kB

12,/03,/2017:

__UP __§ DOWN J ENTER § EXIT i e

e < Esta pagina mostra todas as informacgdes sobre os arquivos armazenados no sistema: nimero de voltas, melhor
A “pdagina da sessao” mostra todas as voltas da

~ . . volta, data / hora e dimensbdes do arquivo.
2es5ad, da”mals re"cente para tras. L " YESTERDAY Selecione um ou mais arquivos e pressione “Download” para baixa-los e analisa-los.
Pressione “ENTER” para entrar na pagina “TEST".
03:02AM 03:01AM 0Z2:58AM

0:09.10 0:09.37 0:10.03

0Z:56AM 0Z:51AM 0Z2:47AM
0:14.63 0:14.90 0:09.20

[ PREY J NEXT ENTER BACK
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11 Anadlise de dados @3 |

Quando os dados forem baixados, pressione o icone Analysis e o software Race Studio Analysis abrira mostrando esta pagina.

CAPITULOS 11-12

12 - Nova atualizacao de firmware alal

Nossos técnicos e engenheiros estao trabalhando constantemente para melhorar o firmware (o aplicativo que
gerencia seu dispositivo) e o software (o aplicativo que vocé instala em seu PC).

. RS2Analysis 2.35.34 - [Gestione Giri e Database delle prove] - [m] X
[£) File Dati Visualizza Mappa Modifica Opzieni GPS RaceStudio Finestra 2 _ & x
e Ee e ! = & || K @iTP
Misure e giri x
— Database delle prove -
Misure | Giri Profili Utente
[ Utiiizza criteri di selezione
Impostazione drcLito Impostazione veicolo Impostazione pilota Impostazione campionato Impostazione tipo di prova
A8, Lonato &, Mostra tutti = Mostra tutti Mostra tutti D Mostra tutti
Nome della prova Datadellaprova ... .. au Tempo giro...  Pilota Tipa di prova Veicolo Car *
| IMarra_Lonato_201506_a o003 Fri, 25 Sep, 2015 17:01:27 0020702 [Mara ________________[Provegenariche _[Nene [Nl
893 Marra_Lonato_201506_a_0002 Fri, 25 Sep, 2015 02 1 1 1 00.41.375 Marra Prove generiche None Nor
892 [liMarra_Lonato_201506_a_0001 Fri, 25 Sep, 2015 102 1] 1 00.33.941 Marra Prove generiche None Nor
891 Marra_Rozzano_201510_a_0023 Sat, 26 Sep, 2015 14:51:14 18 10 1 00.35.391 Marra Prove generiche None Nor
830 [@1Marra_Rozzano_201510_s_po22 Sat, 26Sep, 2015 14:4%:14 1 1 1 00.08.369 Marra Prove generiche None Nor
859 [ Marra_Rozzano_201510_a_0021 Sat, 26Sep, 2015 13:5L:19 16 1 1 00.33.303 Marra Prove generiche Nane MNar
858 [l Marra_Rozzano_201510_a_0020 Sat, 26Sep, 2015 13:51:02 1 1 1 00.16.509 Marra Prove generiche Nane Nar
837 [@IMarra_Rozzano_201510_a_0019 Sat, 26Sep, 2015 13:00:57 1 1 1 00.08.399 Marra Prove generiche None MNor
885 [l Marra_Rozzano_201510_a_0018 Sat, 26 Sep, 2015 12:48:36 20 15 1 00.35.270 Marra Prove generiche MNone Nor
885 [@IMarra_Rozzano_201510_a_0017 Sat, 26 Sep, 2015 11:49:03 18 17 1 00.35.963 Marra Prove generiche Mone MNor
834 [@iMarra_Rozzano_201510_a_0016 Sat, 26 5ep, 2015 11:48:53 1 1 1 00.11.305 Marra Prove generiche Mone MNor
833 [l Marra_Rozzano_201510_a_0015 Sat, 265ep, 2015 11:48:31 1 1 1 00.23.499 Marra Prove generiche Mone MNor
832 [@IMarra_Rozzano_201510_a_0014 Sat, 26 5ep, 2015 11:30:47 1 1 1 06.08.421 Marra Prove generiche Mone MNor
831 [@IMarra_Rozzano_201510_a_0024 Sun, 275ep, 2015 131327 1 1 1 00.15.523 Marra Prove generiche Mone MNor
880 nemihannilﬂ1504iaiﬂlﬁ4 Fri, 30 Oct, 2015 08:52:57 1 1 1 26.42.289 Emiliano Prove generiche Barracuda Deil
873 [l T_MC5_LdH_Thomas_106 Tue, 130ct, 2015 12:03:02 6 4 1 00.45.077 Thomas Mesch Prove generiche Birel Shifter TM Nor
877 ﬁT_MCS_LdH_S\mon_IM Tue, 130ct, 2015 11:28:18 6 1 1 00.37.175 Simon Solgat Prove generiche Birel Shifter TM Nor
/76 FRT MCS 1 AH Thamas 103 Tie 130ct 15 110ANT @ R 1 N 44 AAR  Thamas Masrh Bravs neneriche Riral Shifter TM Ner ¥
< >
Apri prova Chiudi prova Proprieta prova Importa prova Rimuovi prova Esporta prova
@ Database delle prove

Giri dellaprova  ®

Selecione seu arquivo clicando duas vezes nele e comece a analisa-lo. Muitas paginas, graficos e imagens irdo
ajuda-lo a analisar seus dados da melhor maneira.

i RS2Analysis 2.56.44 - SIEN
File Data View Map Modfy Options GPS RaceStudic Window 1
LR SEEE SO s Lo |08 & 8|y |X @i TP
Messures and ps x - =
Measses |Laps | User Profies. i Measures Graph o [@=] | B Histogram =i 58
(] Pes Lag' Color SortCharnels Ny 1- 20150412_041502_Homestead FL 2 *¥| afa pt o (S AL =[E A || - 20150912 041502 HomesteadrL_2 | LI=E[W
e base tme 0:43.063 _ dist 15502 fm]

|®GPS Speed 1537 [WE0S  M2545 [>1525
301.25.863 20 J9GPs speed 1475 (WE11 K231 [>1516

GPS _hisat [#]

GP5_Latce [g)

GPs_LonAcc [l

%] 1-20150412 041502 Homestead R 2
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Cada vez que um novo firmware e / ou versao de software esta disponivel, o icone aqui acima aparece com
uma seta indicando que algo esta disponivel para download (caso contrario, o icone mostra apenas a nuvem).
Clique nele e baixe gratuitamente os novos aplicativos.

= RaceStudio2 3.16.00 [F=E )

k| L|w| BB B|&| 5]

Download | Install SV | Export | Impor1| Update Device |

—_
-
D

& |

)

Software
[] Racestudios 3.16.00 3.16.00 @
Firmware
mm EVO4S 01.26.14 012608
e EVO5 01.26.14 012608 @
= MXG 01.26.14 012608
= MXL2 01.26.14 012608
e MXS 01.26.14 012608 (|
= MXS Strada 01.26.14 012608 (3
ic. Solo 2 DL 02.30.04 023010 B
(] smartycam HD 01.03.64 01.03.64 @

Assim que o novo firmware for baixado, conecte seu dispositivo ao PC via Wi-Fi para realizar uma atualizacdo de
firmware. Em alguns segundos, o dispositivo esta pronto.
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CAPITULOS 13-14

13 RPM

Como disse Solo 2 DL é vendido com diferentes cabos adicionais. Para receber o valor RPM da ECU, vocé pode

usar um dos cabos de conexao da ECU disponiveis. Se, ao contrario, seu veiculo nao tiver uma ECU, vocé pode ) ) ] A o A ]
fazer uma amostra de RPM usando o cabo de alimentacdo externo RPM +. Assim que o Solo 2 DL estiver conectado ao sinal RPM, vocé pode definir seus parametros na parte de canais do Race

Studio 3.

"L RaceStudio3 dev build mar 2

B R B2 |
13.1 RPM da ECU All | Solo 2 DL *[Solo 2DL 01 | ‘

Save | Save As | Close | Transmit |

‘Channelsl ECU Stream  CAN Expansions = Paramelers LED-Bars Display SmartyCam Stream

Para obter o RPM da ECU, vocé sé precisa conectar seu Solo 2 DL a ECU e ela fard a mostragem desse valor G Gome I == 3
automaticamente. : RPM Hame [ReW 15000 ; actr /1

InlineAcc Function Engine RPM |

LateralAcc

VerticalAcc || Sensor RPM Sensor |

RollRate

13.2 RPM por meio de uma onda quadrada de 5-50 V
ou bobina (150-400 V)

Sampling Frequency 20 Hz 3 ’

PitchRat
tichHate Unit of Measure pm

YawRate

GPS Accuracy

GPS Speed

RPM Parameters.

HEEENRNEEE|E

Se o seu veiculo nao tiver ECU, vocé precisara ter o kit Atitude RPM Vs T
incluindo RPM + cabo de alimentac¢ao externa para ser doer — Y TACH RPU Factor n s
conectado ao conector de 8 pinos localizado na parte e = R,

inferior direita do Solo 2 DL. Desta forma, Solo 2 DL B =

pode ler o sinal da baixa tensao da bobina (cujo pico oy :==Do ——[a{l—PonTs Mot usen) Sae Sance
pode ser de 150 a 400 V) ou de uma possivel onda g ———

quadrada (o pico pode serde 5 a 50 V). Aimagem

abaixo mostra um exemplo de fiacdo do sistema de HEAVYBLACK ) aarreny @ el L] N

ignicao. Q) sy O creEnwAG ©

A saida identificada como “GREY TACH” fornece uma
saida de 5-50 V que pode ser amostrada diretamente
pelo Solo 2 DL. Caso o sistema de ignicdao do veiculo
nao tenha saida, vocé precisa conectar o Solo 2 DL a
baixa tensdao da bobina, conforme mostrado nas
imagens a seguir.

DISTRIBUTOR
MAGNETIC PICKUP

_______ 14 Conexao com SmartyCam e LCU-One

Seu Solo 2 DL pode ser conectado a AiM SmartyCam HD, SmartyCam GP HD e LCU-One CAN como mostrado
nas imagens abaixo. Lembre-se de que todos os canais transmitidos por essas expansdes AiM devem ser
configurados no software Race Studio 3, conforme ja explicado nos paragrafos relacionados (“Configuracao
CAN LCU-One" e “Configuracao de fluxo SmartyCam”). Além disso, para obter mais informacodes sobre
SmartCam HD, SmartyCam GP HD e LCU One, consulte os manuais relacionados que vocé pode baixar na area
“Documentacao” do site da AiM www.aim-sportline.com.

Para conectar o Solo 2 DL ao SmartyCam HD, use o cabo SmartyCam CAN e conecte o conector Binder de 5
pinos localizado na parte inferior esquerda do Solo 2 DL ao conector Binder de 7 pinos localizado na parte
traseira esquerda do SmartyCam HD como mostrado aqui abaixo.

Ponto 1: baixa tensdo da bobina
Ponto 2: conectado a vela de ignicao
Ponto 3: conectado ao + 12V da bateria

Spark

To spark
To chassis GND

J:_ Trigger | =l =
Coil

= GND
@ = GND

RPM signal trigger

GND

aim-sportline.com

+12V

ext GPS

00
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CAPITULOS 14-15

15 Especificacoes técnicas e desenhos

Para conectar o Solo 2 DL ao SmartyCam GP HD, use o cabo SmartyCam CAN e conecte o conector Binder de 5 M Exibicao Gréfica

pinos localizado na parte inferior esquerda do Solo 2 DL ao conector Binder central de 7 pinos da SmartyCam H Resolucéo de video 238x99 pixels

HD como mostrado aqui abaixo. Bl Paginas de exibicao Até 8 configuraveis livremente
M Luz de fundo 7 cores RGB configuraveis

B Luzes de mudanca / LEDs de alarme 10 LEDs RGB configuraveis
B Banco de dados de pistaintegrado ~ Sim

M Plataforma inercial 3 eixos internos + 5g acelerémetro + giroscépio + magnetdmetro de 3 eixos
B Conexao wifi Sim
B GPS integrado 10Hz GPS+Glonass

oo — B Conexao ECU CAN, RS232, K-Line
B Alimentacdo externa 12V
B Membdria 4GB
Bl Tipo de Bateria Litio recarregavel
H Botbes de pressao Metélico
H Peso Bateria de 240g incluisa

S D o @ B Dimensodes 98x73.7x30.2mm
= ' B A prova d'agua IP67

H Software de andlise Race Studio Analysis disponivel para download gratuito

de www.aim-sportline.com

Para conectar o Solo 2 DL ao LCU-One, PODE conectar o conector Binder de 5 pinos localizado na parte inferior

esquerda do Solo 2 DL ao conector Binder de 5 pinos do LCU-One, conforme mostrado aqui abaixo. Pinagem Solo 2 DL

SO O =

O

@

@]

@

@]
® @ @ @

® ® ® Q)

) (5 @ ©)

5 pins Binder 712 8 pins Binder 712
female connector female connector
external view external view
EXP connector ECU connector

CAN High
iy CAN ECU+

+Vb out B i

CAN Low
+Vb ext

+Vb ext
ECU RS232TX
ECU RS232RX
K-Line
GND
RPM

AW

[ ENE L RN
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CAPITULO 15

CAN + RS232 + Cabo de alimentacao externa - 2m de comprimento CAN + K-Line + cabo de alimenta¢ao com conector OBDII - 2m de comprimento
M. rey. ) Ferv. W, | Descnzione ¢ Descriplion Crarta f e }:nm; f Sign Fanlr da | Cid. by . rew. { R, .| Descrizione ¢ Descrigion Data { date Fima 1 5ign [Gontr, dad it by
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CAPITULO 15

RPM + cabo de alimentacao - 2 m de comprimento
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