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Obrigado.

Estimado cliente,

Primeiramente, gostariamos de agradecé-lo por escolher o
registrador de instrumentos MXL2 como a ferramenta para

melhorar a configuragéo de sua embarcagéo de corrida e

idesempenho na pista.

O MXL2, com sua tela de alto contraste, expansdes
avancadas e recursos de amostragem, oferece
lexibilidade para revisar seus dados de sua maneira
preferida e grava-los de uma variedade de sensores
e fontes.

Por favor, antes de se aprofundar em seu novo sistema de dados,
lembre-se de que estamos trabalhando constantemente para

melhorar nosso software e firmware.

Portanto, certifique-se de verificar nosso site

periodicamente para quaisquer atualizagdes.

www.aim-sportline.com
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O que é MXL2? Howdo alarmLEDs

trabalhos?
MXL2 é um registrador LCDdash tradicional em cores e Vocé pode configurar LEDs de alarme
alto contraste, desenvolvido para instalagdes em carros de escolher a cor, a frequéncia de piscar e
corrida. definir a légica para ligar ou desligar.
E totalmente configuravel pelo cliente.
Quais dados ele O que é possivel com WiFi?
gerencia?
Dados de uma ampla gama de fontes, incluindoa  Vocé pode usar uma conex&o Wi-Fi para
ECU do seu veiculo, os acelerémetros e giros transmitir os dados do seu teste, enviar
internos, o GPS dados online e para configurar o sistema.

modulo incluido no kit, as entradas
analdgicas / digitais, o externo

expansdes, bem como canais matematicos predefinidos. . .
Os dados sao registrados

byMXL2 compatlvel
Quantas paginas aparecem com o antigo?

Dados MXL / EVO4?
Vocé pode definir até oito paginas diferentes
totalmente personalizaveis.

Sim, MXL é usado para produzir dados no

E pOSS ivel conﬁg urar . Formato DRK. MXL2 oferece um formato aprimorado
Aqi iame RiacdStdaid: tetuz XRK
as paginas? gereapirae! spodurtiuz

Vocé pode escolher entre uma ampla biblioteca de estilos

de pagina, definindo os dados a serem mostrados. No entanto, os ultimos langamentos do RaceStudio2
Também o fim de escala e unidades de medida podem ser podem detectar arquivos .XRK e transforma-los em
facilmente configurados, usando o software Race Studio 3, arquivos .DRK antigos que sdo compativeis com
incluido no kit. arquivos MXL1 e EVO4.




Qual é a diferenga entre o entéo, por favor, ndo se esqueca de verificar nosso
. site em www.aim-sportline.com.

antigo formato .DRK e o

novo .XRK?

. XRK, aproveitando o GPS

tecnologia, associa tempo absoluto e posigcao
GPS a cada dado com a precisao de 1
milissegundo.

Desta forma, é possivel comparar melhor as

diferentes voltas e testes.

A respeito

Race Studio 37?

O que sao as
diferencgas entre

o antigo formato .DRK e o
novo .XRK?

Race Studio 3 é o novo software para gerenciamento
de configuragéo, dados

download e andlise de dados para todos os futuros
sistemas AiM.

Vai substituir o Race Studio 2, que nos
acompanha ha quase 15 anos.

Baseado em uma arquitetura totalmente nova e muito
mais flexivel, € um trabalho em andamento, pois alguns

recursos sao continuamente aprimorados.

Vamos atualiza-lo com frequéncia,

05
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2. O que esta no kit

O kit MXL2 inclui:

Registrador de trago MXL2

Modulo GPS08

Arnés

Progfamas
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Botdes multifuncionais

AlarmLEDs configuraveis 4-6




Conectores de esportes motorizados

AluminumBody
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4. Flashes de engrenagem e LEDs de alarme

O sistema possui 10 LEDs de flash de engrenagem RGB que
podem ser urados livremente de uma forma muito flexivel.

Para cada LED, vocé pode definir o

Valor RPM que o liga e a cor. Vocé também pode definir

diferentes valores de RPM para cada nimero de

engrenagem.

O sistema também possui 6 LEDs de alarme diferentes, que

vocé pode gurar para liga-los ou desliga-los
dependendo do valor das entradas analdgicas ou digitais,
valores de ECU, valores de expansao, informagdes de GPS

ou canais matematicos.

Vocé pode associar um LED de alarme, uma mensagem e

uma saida digital a cada evento.

10

Vocé pode configura-los para serem desligados quando a
condigao desaparecer, quando vocé pressiona um botéo,
quando o teste é concluido ou quando os dados sédo
baixados apos o teste.

Consulte o paragrafo relacionado para ver como gerenciar

flashes de engrenagem e LEDs de alarme.



5. Conexao ECU

O sistema pode adquirir dados da ECU de seu
veiculo. A lista dos protocolos de ECU disponiveis
esta publicada em nosso site:
www.aim-sportline.com/download area,

Conexoes ECU.

Esta lista inclui mais de 1000 protocolos diferentes e é

constantemente atualizada com novos protocolos.

Sempre que possivel, também estao disponiveis documentos
explicando como configurar sua ECU para garantir a

compatibilidade entre o fluxo de dados transmitido.

Do ponto de vista do hardware Froman, o sistema é
compativel com todas as conexdes disponiveis atualmente:
CAN, RS232 ou K Line.

As etapas para gerenciar os dados provenientes da ECU

sdo as seguintes:

1. Determine qual conexao de hardware esta disponivel
para sua ECU.

2. Leia a documentagéo sobre sua ECU em
www.aim-sportline.co e identifique o nome do driver
de software apropriado a ser especificado.

3. Usando o Race Studio 3, configure o sistema de
configuragao do driver da ECU com o menu mostrado
aqui abaixo, que aparece quando vocé cria uma nova

configuragao.

ECU Model
ECU_T

IBZA_SC_Cirout

IBZA_TDN_2012

SEAT_Group

explicadas na secéo relacionada.



6. RPM

O sistema pode receber o sinal RPM de trés fontes diferentes:
n da ECU

n através de um sinal de onda quadrada (8 a 50 V)

nda bai)ﬁa__‘tenséo (de 150 a 400 V) da bobina
6,1 RPMEe ECU

Para obter o RPM da ECU, configure seu dispositivo e habilite o canal RPM. RPM é um dos muitos dados que
fluem de sua ECU.

6,2 RPM via um sinal de onda quadrada de 5-50V ou bobina (150-400V)
Caso seu motor ndo seja gerenciado por nenhuma ECU, o aparelho pode ler o sinal da baixa tensdo da bobina (cujo

pico pode ser de 150 a 400V) ou de uma possivel onda quadrada (o pico pode ser de 5 a 50V). O alfinete identificado
como " RPM " relatado no apéndice “Pinagem” recebe o sinal:

25TER

L] GRAY TACH
- HILL WIRE
] L]
-] of
BLUE i

A imagem mostra um exemplo de fiagdo para o sistema de ignigao.
A saida, rotulada “GREY TACH?” fornece uma saida de 5-50 V que pode ser adquirida diretamente. Se a saida nao estiver
disponivel no sistema de igni¢do, o sistema deve ser conectado a baixa tensao da bobina, conforme mostrado no esquema

a seguir.

12



Spark

GND J:: Trigger 1: GND
.) Coil
APM sigral rgger

= GND

+2v

Ponto 1: baixastensaesdasbebi :
Ponto 2: conectado a vela de igni¢ao
Ponto 3: conectado ao + 12V da bateria

Apos conectar o sinal RPM, use o software Race Studio 3 para habilitar o canal RPM.



7. Velocidade

O sistema pode receber o sinal de velocidade de trés
fontes diferentes:

n da ECU
n do receptor GPS incluido no kit
n dos sensores de roda

(canaiﬁiigitais)

Portanto, € possivel receber e armazenar diferentes
valores de velocidade ao mesmo tempo; os ECUs mais
poderosos

transmitir até quatro valores de velocidade da roda.

7.1 Velocidade de leitura da ECU

Se sua ECU envia o valor da velocidade em seu fluxo de
dados, é obviamente possivel ler, registrar e mostrar
esse valor.

Basta habilita-lo usando o software

RaceStudio3 ao configurar os canais.

7.2 Velocidade lida a partir do receptor GPS

O receptor GPS que vocé encontra no kit
é configurado de forma a obter o melhor
desempenho em termos de reatividade e precisao.

Para obter a velocidade do GPS, vocé nao precisa de nenhuma
configuragao.

Basta conectar o Médulo GPS08 ao seu sistema e
apos alguns segundos de configuragéo os dados
serdo recebidos e gravados automaticamente.

14

7.3 leitura de velocidade dos sensores da roda

O MXL2 tem quatro entradas de velocidade da roda, uma
no conector de 37 pinos e as outras trés no conector de 22

pinos.

O sensor digital X02SNVMOO detecta a presenga de
um dente metalico colocado a uma distancia entre 0,5

e2mm.

RPM

D._.Sp“d. .
Use o software RaceStudio3 para carregal

sensor na configuragdo do sistema.

Basta entrar no painel de configuragéo do programa e,
ap6s habilitar os canais de velocidade desejados, definir
a circunferéncia da roda e o nimero de pulsos por

rotacgao.



8. Entradas analdgicas

O MXL2 possui 8 entradas analdgicas, gravadas até 1000
vezes por segundo cada.

Vocé pode conectar:

n Sinais de 0-5 volt

n potencidmetros raciométricos
n sensores presséo

n termo-rﬁisténcias

n Termoﬁres tipo K

O

&, Coetguranons &
2 (M2 01

Siga estas etapas, usando o software

RaceStudio3 para definir os canais:

n conecte o sensor a entrada desejada
n habilitar o canal na tabela de canais

n selecione ﬁipo de sensor adequado; sensores de muitos tipos

diferentes sdo manipulados adequadamente

n definir a frﬁuéncia de amostragem

n definir a unidade de medida.

|
|
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A saida digital (Dout) é do tipo LOW-SIDE com
resistor pull-up fraco interno de 10 Kohm.
Aqui estdo alguns exemplos de conexao.

9. Saidas digitais

O sistema possui duas entradas digitais no conector

de 22 pinos.
Cada um deles pode fornecer uma saida de 1 ampere a 12 volts

Exemplos de conexao

%
Il

(<) Lawr
10%ohm
po— ouTsnE
THE SYSTIM
Dout

IFL

—]

.|[|

g

Load up to 1 Amp
Directly managed by the system digital output
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Vocé pode configura-los para ativa-los ou desativa-los

dependendo do valor das entradas analégicas ou digitais,

valores de ECU, valores de expanséo, informagdes de
GPS ou canais matematicos.

A cada evento vocé pode associar um LED de alarme, uma
mensagem e uma saida digital.

¥

Automotive
Relay

INSIDE OUTSI0E
THE SYSTEM Dout

—
—|H
=

GND

NSIDE
THE SYSTEM

_|

CUTSICE

Vocé pode configura-lo para desliga-los quando a
condigao desaparecer, quando vocé desligar o

sistema, quando vocé apertar um botdo ou quando os
dados forem

baixado.
Consulte a segao relacionada para ver como usar
o RaceStudio3 para gerenciar os sinais de saida.

1

<|”_

IRL

Dout

i

Load higher than 1 Amp requires an automotive relay




10. Configuracao de Wi-Fi

A conectividade WiFi esta definida como AUTO por padrao. Isso significa que, se o veiculo estiver parado, o Wi-Fi estara ligado e DESLIGADO

conforme a velocidade do veiculo aumentar. Seu sistema pode ser configurado para comunicagéo Wi-Fi de duas maneiras.

1) Como um ponto de acesso (AP)

Isso é ideal quando vocé tem um dispositivo e um computador.

Nesta configura
seu PC.

18



2) Para ingressar em uma rede local sem fio existente (WLAN)

Isso € mais complexo e requer um AP externo, mas é mais flexivel e poderoso. Desta forma, vocé pode se
comunicar com mais de um PC na mesma rede.

Nesta configuracgéo, tanto o seu dispositivo quanto o seu PC precisam se conectar a uma rede WiFi pré-existente,
chamada WLAN, para se comunicarem. A rede agora é criada por um dispositivo de rede, que atua como um AP
externo, permitindo a conectividade do dispositivo.

ACCESS POINT

AIM DEVICE

PC
NETWORK
No modo WLA!

n autenticagé@o de rede: a senha da rede

n autenticagdo do dispositivo: uma senha Unica do dispositivo

O uso de autenticagéo de rede e de dispositivo permite varias estratégias de seguranga em que varias pessoas, PCs e
dispositivos AiM estéo envolvidos. Por exemplo, um PC em uma WLAN pode ver varios dispositivos AiM, mas s6 pode se

comunicar com dispositivos AiM para os quais possui a senha.



10.1 Configurando seu dispositivo como um AP

Siga estas etapas para criar um AP, permitindo que vocé

conecte seu PC ao dispositivo via WiFi.

Este € o método de conexdo Wi-Fi mais simples e
direto e ¢é ideal quando vocé deseja se comunicar com
apenas um dispositivo usando um PC.

Por padréo, o sistema AiM é configurado como um

ponto de acesso e cria uma rede sem uma senha
totalmente acessivel a todos.

Portanto, para estabelecer a conexao Wi-Fi:
n certifique-se de que seu sistema AiM tem oWiFi

ativado.

0 o
n leia seu nome na parte inferior do

Pégina Live Measures.

[]
n clique no iconeWiFi do RaceStudio3 e selecione

seu sistema AiM.

O

20




Em alguns segundos, a comunicagao sera estabelecida.

Y

00 0 6 )

b Al Configurations. {Live Measures | Downioad | WWiFi and Properties | Tracks Odometers Logo  Femmware
SamLive Measures | Auto Calbrate | Caibrate I my Values

- -

Manual Coltections
External Voltage 122 v RPM o e
Speed! oo mn Speed? (1] kmn
Speedd oo m/h Speedd oo T
Channel01 1 mm Channel02 M mm
Channal0d 53 v [ Channelnd 2786 my
Channelds 148 L Channel08 155 m
Channeld? 148 m | Channelos 2406 m
Accelerometer) 018 2 Accelerometery o0 a
AccelerometerZ 101 [} GyroX (1] deg's
GyroY Q1 i GyroZ o2 deg's

ecomendavel que vocé crie uma senha exclusiva para proteger seu

usando o padrao WPA2-PSK.
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O nome deste AP, ou SSID, ¢ exclusivo para o seu dispositivo. Um exemplo é: " AiM-MXL2-01040 "

enquanto que:

n “AiM” é o prefixo para todos os dispositivos AiM

n " MXL2 "éa tipo de identificador do sistema

n " 01040 "é um nimero de série exclusivo para seu dispositivo atribuido na fabrica.
[

Para tornar seu dispositivo mais reconhecivel, vocé pode adicionar um nome amigavel ao SSID. Existe um limite de oito
caracteres.

Por exemplo, se vocé adicionar o nome do driver, TomWolf, o nome da rede resultante (SSID) sera:

"AiM-MXL2-01040-TomWolf".

Depois de definir todos os parametros, clique no botdo "Transmitir". A comunicagdo WiFi somente sera reiniciada com os

novos parametros.

Para conectar seu dispositivo, basta seleciona-lo na lista de conexdes Wi-Fi disponiveis.

Se o seu dispositivo estiver protegido por senha, conforme recomendado, o RaceStudio3 exigira essa senha para

autenticagao.

22



k| ] |8 ] ]

MXL2 ID 4301040
Live Measures  Download Wﬁ‘lﬁﬂ-l_vw_mﬁum-:'rruu Odometers Logo  Firmware

WIT«MI

Devices (8}
Manual Collections D

L Al Configurations

Device Hame WALZ ID 4301040

WiFi

Observe que também é possivel fazer a mesma conexaoWiFi usando as ferramentasWiFi do seu sistema operacional.
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Depois que a autenticagdo Wi-Fi com o dispositivo for estabelecida, os usuarios podem interagir com o dispositivo clicando nele.

24
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10.2 Unindo seu sistema AiM a uma rede existente

Nesse cenario, tanto o sistema AiM quanto o PC

ingressam em uma rede WiFi existente (WLAN).

Este cenario ¢ ideal para uma equipe de corrida com
varios pilotos e tripulantes que se comunicam com um
ou mais dispositivos AiM usando a mesma rede de
PC.

Observe novamente que cada sistema AiM pode ter uma
senha exclusiva, que é adicionada a senha da rede,
adicionando assim uma camada adicional de privacidade e

seguranga.

RaceStudio3 exibira todos os dispositivos conectados

a mesma rede.

Os dispositivos conectados podem ser vistos no cabegalho
"Dispositivos conectados", como se estivessem conectados
via USB: basta clicar no seu dispositivo no painel esquerdo

em Dispositivos conectados.

Va para a guia de configuragéo de Wi-Fi e defina o
modo como Rede existente. Em seguida, digite a
senha da rede e a senha do dispositivo, caso escolha
adicionar uma, nos campos apropriados.

Para comprometer as configuragdes de rede para o seu
dispositivo, clique no botao "Reiniciar" nesta mesma guia. Seu

dispositivo sera reiniciado e se conectara a rede especificada.

Conecte seu PC a mesma rede e vocé vera seu
dispositivo em Dispositivos conectados, como se

estivesse conectado via USB.
Se o dispositivo AiM estiver conectado ao seu PC

usando uma WLAN, é possivel ter duas senhas
diferentes: a senha do dispositivo e a senha da rede.

Observe que apenas as senhas que seguem o cédigo
WPA2-PSK sao permitidas.
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Para realizar essas tarefas, Race Studio 3 deve ser usado conforme esclarecido na figura a seguir.

L] winlsle sl

Live Measures | Downioad ﬁmmh@:n ‘Odometers  Logo  Famware

Connected Devices

O nome da rede é "rede_1" e ndo esta funcionando no modo de autenticagédo aberta, pois esta protegida por uma
senha de rede.
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Para obter a conectividade com o dispositivo, o PC do usuario também deve ser autenticado na
mesma rede, conforme esclarecido na figura a seguir.

Depois q

k| k|l BB B ] &)

Cr Al Configurations

T AMLDIG-45678-A PROST

T ANMKL2-89654

T AMMYCS-000428
AM-NYCS-010808

T ABLMYCS-301078

WiFi Seftings.

MXS Strada John Hawk
ede chamada “rede_1,” ele

MXL2 1D 4301040

[Cive Muasures | Downiosd | WiFi and Properies. | Tracks | Odometers Logo | Fummiare
_S10p Live Measures. *N_ml Cabrate ] mi Vaiues

Devices (6)
Lap Time
Manual Collections

External Voltage
Speedi

Speedd
Channeld!
Channel03
Channeldd

Channel0?

0.00.000 (0)

22

00

o0

223833883 § <

Logger Temperature
RPM

Speed?

m anterior, dois dispositivos AiMsesta@aeconectadosa rede WLAN sckelerometery

mag 25

mag 18

pode ver o dispositivo AiRF®

EIK IR

4

00

00
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10.3 Configuracdo de WLAN de alto desempenho

Este capitulo relata uma descrigao basica de uma configuragéo de WLAN com dispositivos AiM e um PC de usuério nele.

A AiM sugere o uso de um dispositivo Linksys AS3200 como o dispositivo de rede para fornecer uma WLAN. No entanto, vocé

pode usar qualquer outro dispositivo de rede que tenha pelo menos um MIMO 3x3 e um servidor DHCP.

Além disso, para maximizar a largura de banda, a Internet ndo deve ser permitida por meio desta WLAN. Portanto, o
servidor DHCP deve ser configurado sem os enderegos DNS e de gateway padréo.

Um exemplo tipico de configuragao é mostrado abaixo.

o 5 e e e D b
Do i 5

i g
a1 Ll
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Como vocé pode ver na imagem, os parametros de configuragdo do dispositivo de rede séo os seguintes:

n Nome da rede sem fio: rede_1
Afirma que o nome da rede pertencente @ WLAN ¢é "AiM-WLAN". Portanto, o PC de um usuario precisa ser
autenticaﬁ nesta rede para interagir com qualquer dispositivo AiM nessa rede.

n Endereco do gateway: 192.168.0.1
Servidor DNS primario: 0.0.0.0 Servidor
DNS secundario: 0.0.0.0

Essas configuragdes impedem a conectividade com a Internet por meio desta WLAN.

n Mascara de sub-rede: 255.255.255.224

Habilitar servidor DHCP: sim

Intervalo di dereco |P DHCP: 192.168.0.3 a 192.168.0.31

Essas configuragdes habilitam um servidor DHCP em execugdo nesta WLAN. Fornece enderecos IP pertencentes ao intervalo 3-31.

Conseqiientemente, 29 hosts de rede sdo permitidos nesta rede.

O numero de dispositivos de rede em uma WLAN depende da mascara de sub-rede.

Este guia sugere o uso das seguintes mascaras de rede e intervalo de enderecgos IP:

Mascara de sub-rede: Faixa de enderecgo IP: Numero de dispositivos:
255.255.255.0 192.168.0.1 - 254 254

255.255.255.128 192.168.0.1 - 126 126

255.255.255.192 192.168.0.1 - 62 62

255.255.255.224 192.168.0.1 - 30 30

255.255.255.240 192.168.0.1 - 14 14

255.255.255.248 192.168.0.1 - 6 6

O ousado ¢ a configuragé@o que sugerimos (caso ndo seja necessario um maior nimero de dispositivos), pois torna mais

facil e rapida para o RaceStudio3 identificar dispositivos na rede.
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10.4 Sobre conectividade com a Internet

Para obter a velocidade de rede ideal de seu (s) dispositivo (s) AiM, recomendamos ndo permitir uma conexao de Internet na

mesma rede e fornecer configuragdes de WLAN que proibam uma conexao de Internet.

Saiba que certamente é possivel permitir o acesso a Internet na mesma rede do (s) seu (s) dispositivo (s) AiM, mas isso pode
prejudicar o desempenho da comunicagéo do dispositivo AiM. Essas velocidades de rede ligeiramente mais lentas podem ser

adequadas as suas necessidades.

Observe também que é possivel ter uma segunda conex@oWiFi através de um hardware adicional (NIC - Placa de interface de

rede ou adaptador WiFi).

Tal configuragao forneceria velocidade de rede de dados ideal para seu (s) dispositivo (s) AiM e, simultaneamente, forneceria

acesso a Internet por meio do segundo NIC.
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10.5 Trabalhando com Mac ™ OS e virtualizado

Windows ™

O software RaceStudio3 roda exclusivamente em sistemas
operacionais Windows, mas se o sistema operacional for

virtualizado em um Apple Mac OS também.

O principal problema neste caso € que o sistema operacional host
(Mac) compartilha a interface Wi-Fi com o sistema operacional
virtualizado (Windows) ndo como uma interface Wi-Fi, mas como

uma interface Ethernet.

Configurando o Parallels ™

Escolha a opgéo “Configurar...” no menu Parallels.

Na janela exibida, selecione o icone Hardware e
escolha a opgao "Rede" a esquerda.

A direita da janela, certifique-se de escolher "Wi-Fi"
no campo "Tipo".

Em seguida, escolha o dispositivo com o qual deseja

se comunicar.

E My Boot Camp.pvm
& Windows 8.1.pvm

Windows 8.1

Virtual Machines List

New...
Open...
Preferences...

View
Actions b
Devices
Configure...

Report a Problem...

Request Support
Parallels Desktop Help

ek Options >

G =

% Boot Ooer
i vaea T

Moz & Kbt
e P B Connectad
| Poseyoms
W COOVD'1 MCTpw: inont PROMO00 MT
i Mo Dk 1
) Moo 1 o i o
& Sound MAG addwes: O0ICZSATEFD  Oenerstn
) S8 & e

DHCP Sarver: Auts B

.F Gk the lock 1 prevent hurther changms.
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Se vocé quiser ter certeza de que a comunicagéo esta

funcionando, escolha o

Menu “Abrir Preferéncias de Rede...”.

Na janela, vocé deve verificar se o status é mostrado como "Conectado

10.0.0.10 (pode ser 10.0.0.11, 10.0.0.12 ou genericamente 10.0.0.x).

Wi-Fi

Connected

FT232...B UART _ .=
Not Configured v\.

RNDIS/...Gadget - -
Not Connected Ny

Bluetooth PAN
Mot Connected

Thund...It Bridge - -
Not Connected s

Thund...Ethernet <>

Not Connectad

RNDIS/...Driver - -
Not Connected 4

+ | — g

32

Location: Automatic

<>

Status: Connected Turn Wi-Fi Off

Wi-Fi is connected to AiM-MXL2-00410 and
has the IP address 10.0.0.10.

MNetwork Name:  AiM-MXL2-00410

<»

Ask to join new networks

Known networks will be joined automatically. If
no known networks are available, you will have

to manually select a network.
v Show Wi-Fi status in menu bar Advanced... T
Assist me...




No RaceStudio3, marque a caixa de selegdo que vocé encontra

em "Preferéncias -> Configuragdes de WiFi"

Enable if Windows is running as virtualized on MacOs
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11. Software RaceStudio3

RaceStudio3 é o poderoso software que utilizara
para todas as atividades do seu sistema.

Ele é fornecido em um CD incluido no kit ou pode ser
baixado da area de download de
www.AiM-Sportline.com.

Ao iniciar o RaceStudio3 com o sistema conectado e
ligado, vocé pode ver uma linha de botdes no canto
superior esquerdo da tela que oferecem diferentes
opgdes:

nPreferénmé—l = | r“"[ i"}’l El é

&

Configuracdes
Crie, modifique, exclua, exporte e importe a configuragéo
com todos os canais, ECUdrivers, canais matematicos,

saidas digitais e todas as expansoes.

Trilhas
Cria, importa, exporta e modifica 0 mapa de suas
pistas de corrida.

Analise
Para olhar e comparar seus dados.

Filmes
Para assistir e comparar filmes com até duas

trilhas.

iispositivos

n Sensores personalizados
n Configuﬂgées

n Trilhas

n Analis

n Filmes

n DispositivE

Preferénci
Para definir unidades de medida de software (pressao,
velocidade, temperatura, freio e pressao de 6leo) e fixar as

configuragdes de download.
Sensores personalizados

Cria, importa, exporta e modifica sensores

personalizados.

34

ara estabelecer a conexao com os loggers
e receber dados.

No canto superior direito da tela ha uma linha de trés

botoes.

Eles podem ser usados para:

slelen]

Veja as redesWiFi disponiveis

Baixar atualizagées da web

Ele detecta automaticamente quais novas versdes de
firmware e software estéo disponiveis e permite que
vocé faga o download em nosso site

www.aim-sportline.com.

Conecte-se ao AiMwebsite



11.1 Configuracgao

o | mecewe | ranens | owe | Device Configuration

D WiL21D 4301040 7
[j- MXG 25 marzo 2015

A pagina d gliracdo é dividida em duas segdes. Quando vocé conecta um logger AiM, seu numero

de serie aparece no lado esquerdo da tela. No lado
O lado esquerdo ¢ dedicado as pastas que vocé direito da tela vocé pode ver todas as
pode criar e gerenciar para organizar melhor suas configuragdes da pasta selecionada. Por favor,
configuracdes. clique no desejado para edita-lo ou pressione o "NOVO"
Basta pressionar o icone de configuracéo para criar botdo para criar um novo.
um novo.
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Depois de entrar na pagina de configuragédo, vocé pode ver diferentes guias, que so Uteis para selecionar um dos
seguintes recursos de configuragao:

n Canais n Canais de matematica n SmartyCam Stream
n ECU Stream n Parametros n Expansdes CAN
n CAN2 am n Luzes de mydanga e exibigéo de alarmes n Saida CAN
i i O
U U U
U U U

11.1.1 Configuracéo de Canais

Empurrar " Canais " aba.

A pagina de configuragéo de "Canais" aparecera.
Nesta pagina vocé pode definir todos os parametros para suas entradas analégicas, entradas de velocidade e entradas RPM digitais, bem como

habilitar / desabilitar qualquer canal.

Function Sensor Parameters

(<]

|5
&~
&
)
&)
&
&~
&
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Ao clicar em cada linha, um menu aparece. Vocé pode
definir:

n O nome do canal
n A fungéo
n O sensor conectado

n A frequéncia de amostragem

nA unidadﬁe medida
[
[

11.1.2

Configuragéo de fluxo ECU

Empurrar " ECU Stream " aba.

Aqui vocé configura o driver da ECU, bem como habilita ou

desabilita os dados vindos de sua ECU.

Para definir o driver da ECU do seu veiculo, clique em
"Alterar ECU" e selecione ECUManufacturer e ECUModel.

Cada canal ECU pode ser ativado /
desativado e vocé pode definir:

n Nome
n Frequéncia de amostragem
n Unidade de medida

n Preciséo ﬁ exibigao

|
|

Name | Cnanneios
Function Voitage
Sensor Generic 0-5 V.
Sampiing Frequency 20/Hz.
Unit of Measure m\.
Cancel
Manufacturer Model
POLARSS 991911
| PORSCHE 991_981_0BCY
PROEF | |e91_GTacup
RACETECH 901_6T3_R_041
RENALLT 907_B8T_MK2_OBDA
= |
SCCA Enterprises | EMsSDI3 1 SEMENS
SEAT_Sport MS4_907_GT3 R
SHEMA MS2_p07_GT3_RSR
SODEMO |
SUBARU |
SUZUKI |
jpeme 000 |
SYVECS |«
[
TOYOTA |
TRUEKT Il
oK Canced

- oo
Name [EnciNe_oiL_T
Sampling Frequency  10Hz s
Unit of Measure Lo *
Dispilay Precision 1 decimal place. i

Cancel




11.1.3 CAN2 Stream

Empurre a guia " CAN2 Stream ".

CAN2 Streamworks como ECU Stream e é normalmente usado | CAN2 stream | ]Math

para unidades de controle ndo motor como por exemplo

ABSmanagement, kits de suspens&o ou semelhantes.
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11.1.4 Canais de Caminho

Pressione a guia "Canais matematicos". Usando o bot&o "Adicionar Canal" vocé pode calcular a marcha engatada tanto com uma volta de
aprendizagem (marcha calculada) quanto preenchendo os valores de RPM (marcha pré-calculada). Vocé também pode configurar canais de

polarizagéo e adicionar canais de corregao linear.

‘To calculate the bias of two channels

Bias with Thresholds To calculate the bias of two channels only if they are greater than
specified values
VALUE = CH1 / (CH1 + CH2) [if both thresholds are exceeded, else 0]

Calculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed

Precalculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and venhicle speed,
specifying the gear ratio for each gear and the axle ratio

Linear Corrector To multiply a measure by a factor then add an offset value
VALUE=(a*CH)+b

Cancel

swe | swess | cose | o |
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11.1.5 Parametros

Pressione a guia "Parametros". Aqui vocé pode definir a detecgdo de volta (GPS ou farol 6ptico), bem como decidir quando iniciar a

gravagao.
=0
A [MALZ 04 |
Save | m-ém:&'ﬁ-.l (Chse .L. lm.l
Channets ECU Stream | CANZ Stream | Miath Channels |Parameters| Snift Lights and Alarms | Display | SmartyCam Stream | CAN Expansions | CAN Output
Hokd lap time for [8__|sec (D
® Ges Beacon
TrackWitn[10 | m @
O optical Beacon
gnore additionsl lap signaifor [8__ |sec @
(O Standard Condiions
Reecordinyg starts when RPM is greater than 500 or speed (not GPS) is greater than 10 kmih
@ Custom Conditions
1 Ay | ofthe folowing condiions are true:
|sM_REM 3 [° oreatertnan 3 e [1000 =
speeat 3 7 areatecan 3 om0 =
1) Deteccéo de.vo nici g ao de dado
Vocé pode decidir o tempo durante o qual mostra o Por padrao, o sistema comega a gravar quando o valor
tempo da volta e escolher se detecta um sinal de de RPM é maior que 500 ou a velocidade (ndo GPS) é
volta do GPS ou usa um transmissor / receptor maior que 10 km / h.
optico.
O sinalizador GPS requer a largura da pista, enquanto o Usando a opg&o de condig&o personalizada, vocé pode definir
sinalizador dptico requer que vocé insira um tempo durante o uma ou mais condigdes personalizadas e decidir iniciar a
qual o sistema nao registra sinais de volta adicionais. gravagao quando uma ou todas as condigdes definidas ocorrerem.
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11.1.6 - Luzes de mudanca, alarmes e sinais de saida

Alarmes e configuragao de saida digital

Pressione a guia "Mudar Luzes e Alarmes".

Na primeira configuragéo, vocé é solicitado a configurar um alarme com este painel.

Description |“’3W+RF’M Import | Expart ]

] Al * | of the following conditions are true:
Water Temp $ [° oreaterthan &z 20,0 |- [+
RPM : F greater than : pm 6000 | L— |'_+

then trigger the foliowing action(s):

ri‘_! condition no longer met A

LED 1 2 continuously e = Red = Bl [
Message % water |. Red + untiaglamend 5 [= [+
|output 1 3 e cosedtocrouna vz [
Until

Save Cancel u

Aqui vocé pode definir a condigdo a cumprir e a agéo a
executar. No exemplo abaixo, quando a temperatura da
agua é superior a 90 ° C e o valor RPM é superior a
6000, o LED1 comega a piscar continuamente com uma
luz vermelha, uma mensagem de texto "Agua" em um
fundo vermelho é exibida no visor e o circuito é fechado

para aterrar até que a condigdo néo seja mais atendida.

Vocé também pode decidir a freqiiéncia e cor de LED
piscando, texto da mensagem, cor de fundo e tempo de
duracéo, agédo a ser executada e condigéo de término do

alarme.
Além disso, vocé pode decidir se a agéo deve ser executada

quando todas as condig¢des ocorrerem ou quando qualquer uma

delas ocorrer.
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Configuragéo de Shift Lights

Empurrando o icone de configuragdo de mudancga de luz no topo da janela, vocé pode gerenciar, para cada LED, cor e valor de limite
de RPM que o ligara.

Choose a sequence mode of shift lights Import Shiftlights I

@ ALED stays on if it's threshold is exceeded (Export Shiftlights

 ALED stays on until another LED with higher threshold is tumed on

Choose the engine rpm channel RPM 2 |
W Gear dependent shift lights Maxgearnumber  [4 =5

Choose the gear channel:

Select colors and threshold values for shift lights:

Voceé pode decidir se: Se os LEDs forem gerenciados de acordo com o nimero da

engrenagem, como no exemplo acima, vocé deve preencher

n Manter o LED aceso se seu limite for 0 niimero maximo da engrenagem e, para cada niimero da
excedido como no exemplo acima engrenagem, vocé deve definir cores e niveis nos quais
n Manterf] LED aceso até outro LED liga-los.

com limite mais alto esta ativado

Usando o botéo superior direito, vocé pode importar / exportar
Vocé pode selecionar o canal de RPM do motor a ser usado: configuragdes de shiftlights.
normalmente entre RPM do motor e RPM analdgico / digital

(ECU). Pressione "OK" para salvar e sair.
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k| k| Bn|B&] &
I T ——

o

Channels ECU Stream  CANZ Stream | Math Channels | Parameters | Shift Lights and Alarms | Desplay  SmartyGam Stream | CAN Expansions | CAN Output

2l ow

,?,, |\Va|e!»F«Pr.i

[# Ad tiew tam |

Assim que os alarmes e as luzes de mudancga séo definidos, os
resumos aparecem: na parte superior esta o resumo das luzes de
mudanca, enquanto na parte inferior esta o led de alarme e o
resumo da saida digital.

Para alterar as configuragdes das luzes de mudanga, clique no
icone de configuragao a direita na linha de resumo das luzes de
mudanga e prossiga.

Se as luzes de mudanga dependerem do nimero da marcha, use
as setas a esquerda da barra de resumo para mostrar os valores

definidos de cada marcha. No

exemplo, vocé estd mostrando os valores das luzes de mudanga
definidos para a marcha 4.

Para alterar os LEDs de alarme e as configuragdes de saida
digital, clique no icone de configuragéo a direita nos LEDs de

alarme e linha de resumo de saida digital e prossiga.
O icone a esquerda dele lembra a condigdo que vocé

escolheu para desligar o LED; no exemplo, o alarme

dispara quando a condigdo ndo é mais atendida.
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11.1.7 - Configuracgao da tela

Pressione a guia "Exibir" para configurar a exibigao do sistema.

k] ] 6] ) o)

save | savess | cwse | g |

Channets ECU Stream | CANZ Stream | Miaih Chiannels | Parameters  SNift Lights and Alarms. | Display | SmartyCam Strean | CAN Expansions | CAN Outpit
Page 1

Channel Label Unit  Scale
RPM 2 | RPM pm 16000 4
GEAR % | GEAR gear i
Speed? 3| spar e
Baftery 4 |Bant Qofv
Lap Number 3+ |nLap
Water Temp +cnon Qe :J ij
A pagina esta dividida ¥#FIiEE segoes tifdPantes ¢ =] [#]

A direita pode adicionar até oito paginas definindo o
seu fundo bem como escolhendo o bot&o lateral do
sistema a utilizar para navegar nesta pagina, enquanto
a esquerda ira gerir os diferentes campos,
seleccionando a informagdo adequada a apresentar, o
para - metros, rétulos e a unidade de medida.

Use a parte inferior esquerda da tela para
configurar cada canal.

Vocé pode definir:
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Page2

[# maa s Page

n o canal
n a unidad medida
no fim daﬁscala para cada canal mostrado na pagina

(escala) 0

Quando ogainel mostrar a configuragdo desejada,
pressione "Salvar" ou "Fechar" para salvar a
configuragé@o. Caso vocé tenha conectado seu sistema
ao PC, o botdo “Transmitir” estara disponivel para

transmitir a nova configuragdo para o seu dispositivo.




11.1.8 CANOutput

Empurrar " CANOutput " guia para definir um CAN StreamOutput. Para cada carga
util, vocé pode definir:

n ID CAN (Hex)
n Numero do byte (DLC): até 8 bytes
n Ordem dos bytes: little endian ou big endian

n Frequéﬁia: até 20 Hz

Além diSSﬁocé pode transmitir cada campo proveniente de Analégico, digital, canal interno, expansdes, ECU ou
Médulo GPS.

nca do veiculo, resultando em ferimentos pessoais ou morte. E sua responsabilidade entender totalmente o CAN-bus

veiculo. A AiM ndo pode ser responsabilizada por quaisquer danos ou ferimentos causados pelo uso indevido desta




11.2 Modificar ou excluir uma configuragao

existente

Empurrar " Todos" guia superior esquerdo da pagina RaceStudio3; logo abaixo dos botdes.

sobre ela e selecione a opg¢éo desejada.

Para excluir uma configuragéo existente, clique com o botdo direito sobre ela e selecione " Excluir".

Export This Configuration

Open This Configuration for Editing

Edit Configuration Name or Notes

Delete This Configuration

&
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11.3 Conecte seu sistema a um PC

Quando vocé conecta seu sistema ao PC, ele é
reconhecido automaticamente e no lado esquerdo do

display do PC aparece o nome do seu dispositivo,

conforme mostrado na imagem. L
- I |
¥ i
[ o T—
. e confcuac S o=
Neste ponto vocé pode transmitir a configuragéo - = =
ou, clicando na configuragéo: O € =
OH‘"‘“‘"" ——
0 O wus PA—
0 @ ww —
n ver medidas ao vivo
n calibrar sensores
H e R —
n baixar ﬁdos ~erre— *
U
U

11.3.1 Transmisséo de configuracao

Quando vocé conecta um sistema ao PC e o seleciona, o " Transmite” O botao de pressao ativa o topo da pagina de

configuragdo. Empurre-o e a configuragdo sera transmitida.

All IEV05 i

Save , Save As | Close I Transmit

Channels | ECU Stream | CAN2 Stream | Math Charciicy 1o save and transmit the l:onfiguratio:l
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11.3.2 LiveMeasures e calibracdao

) A e _‘.-; ;&J uﬁ;
i evos =
| EVOS ID 5000999
onfigurations [Live Measures | WiF and Tracks Fi

‘ = Mﬁncmmm _ml-eamram. Ir“gw Eal ::.‘::\m: ‘l e

Lap Time 0:00.000 (0) Logger Temperature 380 ¢
anual Collections

[ External Voltage 14 my Speedi 00 Emh
Speed? 00 mh Speedl 00 Kmimn
Speedd oo e Channell 2% iy
Channeli2 45 my Channal0d 213 c
Channell4 21 my Channelds el i
Channellé 45 m Channel0? a5 L
Channell8 45 my Asccelerometer) 016 a
Accelerometery 000 2 AccelerometerZ 096 2
GyroX 12 degis GyroY 03 deps
GyroZ 48 degis RPM_ENG - Tpen
V_WHL_RL ki V_WHL_RR i
V_WHL_FL Kmh V_WHL_FR K

 [comeesecomicss IR e [asTE o

POS_GBX_LEVER - L3 GCHY 9
G_CHX 9 W_CH degs
POS_PEDAL - P_TURBO bar
FLAG_BRAK - ] TIP_DO — o

Assim que o sistema estiver conectado, clique nele para entrar em

"Live Measures".
Pressione "Iniciar Medidas ao Vivo" para ver os dados

provenientes do seu sistema. Vocé pode alterar a unidade de

medida clicando duas vezes na medida.

Na visualizagao "Medidas ao vivo", vocé pode calibrar os

canais que precisam disso.
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11.3.3. Download de dados

K| k| BB B &S] &

Al | Evos =
EVO5 ID 5000999
L Al Configurations Live Measures | Download | WiFi and Properes | Tracks | Odomefers | Fimmare
Download | Unhise Dow
m EVOs
o MXG
=

O sistema pode baixar dados via USB, via WiFi ou colocando Vocé vera as informagdes sobre os arquivos
o cartdo SD no slot do PC. Para baixar os dados, clique no gravados no sistema: dimenséo e data / hora de
nome do seu sistema em " Dispositivos conectados" painel criacéo do arquivo.

inferior esquerdo da péagina principal do software.

Selecione um arquivo e pressione " Baixar"

para transferi-lo para o seu PC.

A janela do dispositivo aparece a direita. Empurrar
" Baixar" botéo para baixar os dados.
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12. GPS e gerenciamento de rastreamento

O médulo GPS08 incluso no kit fornece essas
informacdes, atualizadas dez vezes por segundo:

n Posicéo (latitude, longitude, altitude)
n Rapidez

n Acelerﬁo longitudinal

n Aceler?ffo lateral

Se o sistema conhece a linha de chegada da pista e as
coordenadas de divisdo, ele pode calcular e mostrar:
n Tempos de volta

n Tempos parciais

Para transmitir / receber informagdes da faixa, use

" Tracks ", conforme explicado nesta segéo.
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12.1 Recurso de trilhas

Com "Trilhas" vocé pode atualizar, modificar, transmitir e
receber de e para o sistema as coordenadas da linha de
partida / chegada e pontos de divisdo de todas as pistas

em que voceé vai correr.

Abrindo o software, sem logger conectado ao seu PC,
voceé vera a tela mostrada aqui a direita. Como vocé
pode ver, a tela esta dividida em trés partes. A
esquerda estéo colegdes de trilhas e dispositivos
conectados.

Central ¢é a lista de trilhas. Se disponivel, cada etiqueta de
pista mostra o layout da pista, seu endereco e o tipo de

veiculo que normalmente corre nessa pista.

No lado direito da tela, se disponivel, vocé encontrara a
pagina da trilha com seu logotipo, enderego,
informagdes de contato, site e coordenadas.

Mostra todas as faixas disponiveis

Selecione todas as faixas da lista

Inforr s sobre as faixas

PagiW® rastreamento

=
:
e

os os dispositivos conectados

=
;
.

legGes manuais

=
:
]

lecoes inteligentes

=
:
: ]

las as nagdes cujas trilhas estao incluidas

le dados

Fl
3
‘T




:0 -0 -0 ~O0 -0 -0 -0 «0 =0

(]

2.8 km Race Track Paved

Buriram United International Circuit
Tambon lsan, Musng Destrict
46 km Race Track Paved

Castle Combe Circuit

Chppennam
3,0 km Race Track Paved

Rockingham

Corty, Horthampionshre
2.7 km Race Track Paved

Rockingham
Cony,
3.1 km Race Track Paved

Donington

Derty
3.2 km Race Track Paved

Donington

Deity
4.0 km Race Track Paved

Anglesey

Guynead
2.5 km Race Track Paved

Anglesey

Gwynedd
3.4 km Race Track Paved

Mallory Park
Horkty Malory{Leichesiernshing)
2.2 km Race Track Paved

Oulton Park
Littie Budworth (Cheshire)

302 o 4, Twmbon . Meg Darct -

Latitude
WA N

Longude
03 085400° E
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12.2 Colecgodes de trilhas

Vocé pode ver colegdes de faixas selecionando a nagéo a
que pertencem (1), definindo alguns critérios de filtragem
e criando colegdes inteligentes (2) ou selecionando

algumas faixas e criando cole¢des manuais (3).

1) Nagoes
Selecione uma nagéo e vocé vera apenas as faixas
pertencentes a esse pais.

2) Colegdes inteligentes
Para criar uma colegéo inteligente de faixas
clique no icone de configuragéo destacado no canto superior

esquerdo da pagina do software.

O painel "Critérios de selegao" é exibido.

Para saber como realizar uma pesquisa, clique no ponto de
interrogacao a direita e alguns exemplos aparecem em um

painel pop-up amarelo, conforme mostrado aqui a direita.
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Smart Collections (2)

Manual Collections

use (no case sengitive)....
“kaet it us auto’ 1o have all tracks for: kart car in: Ialy, USA

‘viegini h kaet i Vingini

‘eurcpe aute’ to have all tracks for: auto in: Europe

“italy paved’ toh P k in: Raly France

“calfornia kart’ to have all tracks for: kart inc Califomia
“texcas dirt oval ben< 1mi’ to have all dirt oval tracks in: Texas shorter then 1
lon mile

il




3) Coletas manuais
Para criar uma coleg@o manual de faixas, clique no icone de

configuragéo, preencha o nome da colegéo e clique em OK.

A nova colegao aparece na lista "Colegdes
manuais".

Arraste e solte as faixas que deseja inserir na
colegéo do painel central.

Clique no nome da lista Manual e as faixas que
vocé incluiu aparecem no painel central.

Smart Collections (2)

Manual Collections




12.3 Como modificar dados de rastreamento no banco de

dados do PC

Clique no icone de configuragao que aparece a direita do rétulo da trilha passando o mouse sobre ele. Selecione " Editar”

para modificar todas as informagdes da faixa.

Canberra Kart Racing Club
O Pialligo, ACT, Australia
1

757 m Kart Track Paved

12.4 Como excluir uma trilha do banco de dados do PC

As faixas que vocé encontra no software por padrao e fornecidas pela AiM ndo podem ser excluidas. Para excluir uma trilha que vocé

importou, basta seleciona-la e pressionar " Excluir” no teclado central superior do software.

Import I Export I Recelve | Transmit
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12.5 Como transmitir informagdes de rastr para o si:

Para transmitir informagdes da trilha para o seu sistema, selecione as trilhas que deseja carregar e clique

"Transmite" no teclado do software.

eive I Transmit I Delete
| S
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13. Recuperagao de dados

(1
No final de cada teste - clicando no botdo MEM / OK, vocé

pode dar uma olhada em suas melhores voltas com velocidade

maxima / minima e RPM ...

()

... e verifique os mesmos dados para todos os testes de sua
sessao pressionando novamente MEM / OK. Para selecionar um
teste, pressione >>/ <<

(©)]
As mesmas informacgdes podem ser recuperadas de todas
as sessdes anteriores do mesmo dia ou antes, apenas

clicando em VER / SAIR.

14. Expansoes

Usando nosso barramento CAN integrado, vocé pode
adicionar médulos de expanséo como GPS, expansdes de

canal, controladores lambda.
Estes s&do apenas alguns dos itens que podem ser

adicionados ao nosso sistema para incrementar o
desempenho e os dados adquiridos.
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TEST SESSIONS

07/25/26161 Monza
| 87/15/2616: Doningkon

)

8 5
-

ua a7 1.269
5 206.38

TOOAY: Vendrell

LEELEE]

TODARY 18:42
Lap  Best Laps
& 1:13:26

9 1118169

4 1:20:26

=

GEAR

s de velocidade




15.MXL2Pinout

PIN Deutsch 37pin.

01 Entrada de energia 9-15V
02 Bateria GND

03 CAN + Exp

04 GND

05 + Vbattery CAN
06 CAN- Exp

07 + Vbext

08 CAN1 + ECU

09 CAN1- ECU

10 GND

11 Linha K ECU
12USBD +

13 USB D-

14 GND

15 RPM

16 GND

17 + Vbattery

18 Volta ética

19 Velocidade 1

GND

+ Vbattery
Entrada Analdgica 1
GND analégico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analdgica 2
GND analégico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analdgica 3
GND analégico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analdgica 4
GND analégico

+ Vbattery

+ Vreference

PIN

01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
1
12
13
14
15
16
17
18
19

Deutsch 22pin.

Entrada Analégica 5 20 Saida digital 2
GND analdgico 21 RS232TX ECU
+ Vbattery 22 RS232RX ECU

+ Vreference
Entrada Analdgica 6
Entrada Analdgica 7
GND analégico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analdgica 8
Velocidade 2

GND

+ Vbattery
Velocidade 3
Speed4

GND

CAN2 + ECU
CAN2- ECU
Saida digital 1
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187.8 12

103

[ONeNe} 1)
l4 a0
50
e0
| vEw

- Exibicao

Display LCD + parte grafica

- Retroiluminag:
- Sensor de luz ambiente
- LEDs de alarme

- Luzes de mudanga

- conexdes CAN

- Conexdes ECU

- Conex&o de modulos externos

- Conectores

- Entradas analdgicas

- Entradas digitais

- Saidas digitais

- Plataforma inercial
- Conexéo wifi

- Memodria interna
- corpo

- Apertar botdes

- Dimensdes

- Peso

- Consumo de energia

- A prova d'agua
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BTanco ou Vermemo
sim
6 RGB livremente configuravel

10 LEDs RGB livremente configuraveis integrados 3

CAN, RS232, K-Line

Modulo GPS, expansao de canal, controlador Lambda,
SmartyCamHD

2 conectores de esportes motorizados

8 totalmente configuraveis, frequéncia maxima de 1 KHz cada. 4 entradas de

velocidade, sinal LAP, entrada de RPM da bobina 2 até 1 Amp cada

3 eixos internos +/- acelerémetro 5G + giroscépio de 3 eixos Sim

4GB

Aluminio anodizado
Metalico
187,8x103x21 mm
530g

400 mA
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Nosso site

Atualizada.

Por favor, verifique-o freqlientemente e baixe as
ultimas versdes do firmware de seus produtos.
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Feito na Italia

AIMTECHSTII.
Via Cavalcanti, 8
20063 Cernusco S/ N (M) ltalia

@mg) 02,9290571

www.aim-sportline.com





