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EVO4S Logger

Obrigado.

Estimado cliente,

Primeiramente, gostariamos de agradecé-lo por escolher o
registrador EVO4S como a ferramenta para melhorar a
configuragdo de sua embarcagéo de corrida e desempenho na

pista.

O EVO4S é um registrador expansivel de nova geragdo
com alta capacidade de amostragem, registrando dados de

uma variedade de sensores e fontes.

Por favor, antes de se aprofundar em seu novo sistema de
dados, tenha em mente que estamos

trabalhando constantemente para melhorar nosso
software e firmware.

Portanto, certifique-se de verificar nosso site

periodicamente para quaisquer atualizagdes.

www.aim-sportline.com
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O que é EVO4S?

EVO4S ¢ a evolugdo do ja conhecido EVO4:
mesma légica de conexdo, um conector por
canal, mas com um interno totalmente
redesenhado

quadro eletrénico, totalmente compativel com a
ultima geragao de AiM dash / logger e pronto para o
novo software RaceStudio 3.

Quais dados ele
gerencia?

Os dados vém de uma ampla gama de fontes,
incluindo a ECU do veiculo, os acelerometros e giros
internos, o médulo GPS incluido no kit, as entradas
analdgicas / digitais, as expansdes externas, bem

como os canais matematicos predefinidos.

Existe uma saida
digital?

Sim, o EVO4S possui uma saida digital que vocé pode

configurar livremente.

Sao dados EVO4S
compativel com o antigo
Dados MXL / EVO4?

Sim, o MXL costumava produzir dados no formato DRK.
O EVO4S oferece um gerenciamento de dados
aprimorado e produz o formato XRK que apenas o Race

Studio 3 pode ler.

No entanto, os ultimos langamentos de
O Race Studio 2 pode detectar arquivos XRK e
transforma-los em arquivos de formato DRK antigos

compativeis com arquivos MXL1 e EVO4.

Qual é a diferenga entre o
formato DRK antigo e o
novoXRK?

XRK, aproveitando a tecnologia GPS,
associa absolutamente

tempo e posi¢do GPS para cada dado com a
precisao de 1 milissegundo.

Desta forma, é possivel comparar melhor as

diferentes voltas e testes.

Como fago para baixar
os dados do meu
EV04S~?

EVO4S armazena dados em sua memoria de 4 GB. O
procedimento de download pode ser executado

facilmente conectando o logger ao PC.

o que
sobre RaceStudio3?

RaceStudio3 é o novo software para gerenciamento
de configuragédo, dados
download e andlise de dados para todos os futuros

sistemas AiM.

Vai substituir o RaceStudio2, que nos
acompanha ha quase 15 anos.

Baseado em uma arquitetura totalmente nova e muito mais
flexivel, € um trabalho em andamento; alguns recursos
ainda precisam ser desenvolvidos, portanto, eles sdo

compartilhados com o Race Studio 2.

Vamos atualiza-lo com frequéncia, entao, por favor,
néo se esquega de verificar nosso site em

www.aim-sportline.com.
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2. O que esta no kit

O kit EVO4S inclui:

Logger EVO4S

Médulo GPS08

Arnés

Kit 1
Alimentagédo, CAN, Dig.Out., USB
it 2
imentagao, OBD (CAN + K), Dig.Out, USB

pcional
232, RPM + Dig.Out., CAN + Power

B 2/

&

____(_.\(f"ﬂ p5
N
“ 7
l RS
»
SN (i Y,
3,/ -
.y -




08

EVO4S Logger

RAPIDEZ

BALIZA

ECU

EXP

GPS

usB

LED RGB

CORPO DE ALUMINIO

09




4. Led RGB 5. Conexao ECU e resistores CAN

O led mostra o status do registrador conforme a tabela a

seguir:

EVO4S pode adquirir dados da ECU de seu veiculo. A A ECU deve ser definida ao configurar seu EVO4S
lista dos protocolos de ECU disponiveis esta com software de configuragdo RS3.

LED RGB

publicada em nosso site:

www.aim-sportline.com/download area,

conexoes ecus. As etapas sao explicadas na segéo 10.1.2
Esta lista inclui aproximadamente 500 protocolos diferentes e

é constantemente atualizada com novos protocolos e

atualizagdes publicadas todas as semanas.

Quando possivel, os documentos explicando como ECU Manufacturer , ECUModa
configurar sua ECU para garantir i ———
RACETECH HEZA_SC Cirout
compatibilidade entre o fluxo de dados transmitido RENAULT [reza_ton_2012

também estéa disponivel. | sEAT_Group

Do ponto de vista do hardware, o EVO4S é compativel
com todas as conexdes disponiveis atualmente: CAN,
RS232 ou K line.

As etapas para gerenciar os dados provenientes da ECU

sdo as seguintes:

LOGGER STATUS COR LED PISCANDO 1. Determine qual conexao de hardware esta disponivel
para sua ECU

Fazendo firmeza Azul Rapidamente o —

2. Leia a documentagéo sobre sua ECU em

Logger com erro Vermelho Lentamente
Gravagéo Ciano Ainda www.aim-sportline.co e identifique o nome do driver

Status ocioso (EVO4S sem gravag&o) Verde Ainda de software a ser especificado

3. Usando RaceStudio3, configure EVO4S definindo seu Resistores CAN
driver ECU com o menu mostrado aqui abaixo, que O EVO4S possui um resistor de finalizagdo de 120

aparece quando vocé cria uma nova configuragao. Ohm na linha CAN cujo status por padr&o ¢é habilitado.

10 "



6. RPM

EVO4S pode receber o sinal RPM de trés fontes diferentes:

nda ECU
n através de um sinal de onda quadrada (8 a 50 V)

nda bai)ﬁ tensao (de 150 a 400 V) da bobina

6,1 RPMge ECU

Para obter o RPM da ECU, configure seu EVO4S e habilite o canal RPM conforme explicado na seg¢do 10.1. RPM é um
dos muitos dados que fluem de sua ECU para o EVO4S.

6,2 RPM via um sinal de 5-50V SquareWave ou bobina (150-400V)
Caso seu motor ndo seja gerenciado por nenhuma ECU, o EVO4S pode ler o sinal da baixa tensdo da bobina (cujo pico

pode ser de 150 a 400 V) ou de uma possivel onda quadrada (o pico pode ser de 5 a 50 V). O alfinete identificado como " RPM

" relatado no apéndice “Pinagem” recebe o sinal.

2STEP ==

R P T— GRAY TACH -
IGNITION
KEY
RE}_@ = =] RED
BLUE A4 POINTS (NOT USED)
©»o=——"o0
MOD 1 W00 2
ool 0 i g :
or—)
HEAVY BLACK & ax e VIOLET MAG & oR

HEAVY RED MSD CRANK
_E© BATTERY () GREEN MAG (& TRIGGER WHEEL

DISTRIBUTOR
WITH
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A imagem mostra um exemplo de fiagao para o sistema
de ignicao.

A saida, rotulada “GREYTACH?” fornece uma saida de
5-50 V que pode ser adquirida diretamente do EVO4S.
Se a saida nao estiver disponivel no sistema de ignigao,

o sistema deve ser conectado a baixa tensao da bobina,

conforme mostrado no esquema a seguir.

To chassis

RPM sigral irgger

Ponto 1: Baixasiensae,dasbobina

Ponto 2: Conectado a vela de ignigdo
Ponto 3: Conectado ao + 12V do
bateria

Apos conectar o RPMsignal, use o software
RaceStudio3 para habilitar o RPMchannel,
conforme explicado na se¢ao 10.1.1

ra/ [
Trigger

GND =
Coil

= GND

8-

—o +12V

Spark

= GND




7. Velocidade

O EVO4S pode receber o sinal de velocidade de trés
fontes diferentes:

nda ECU
n do receptor GPS incluido no kit
n dos serﬁores thewheel (canais digitais)

[]
Portanto, é ﬁossivel para o EVO4S receber e armazenar
diferentes valores de velocidade ao mesmo tempo; as ECUs
mais potentes transmitem até quatro valores de velocidade

das rodas.

7.1 Velocidade de leitura da ECU

Se sua ECU envia o valor da velocidade em seu fluxo de
dados, é obviamente possivel ler, registrar e mostrar
esse valor.

Basta habilita-lo usando o software RaceStudio3,

conforme explicado na segéo 10.1.1
7.2 Velocidade lida a partir do receptor GPS

O receptor GPS que vocé encontra no kit EVO4S esta
configurado de forma a obter o melhor desempenho em

termos de reatividade e precisao.

Para obter a velocidade do GPS, vocé nao precisa de

nenhuma configuragéo.

Basta conectar o Médulo GPS ao seu EVO4S e ap6s um
periodo de configuragéo de alguns segundos, os dados
serdo recebidos e gravados automaticamente.
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7.3 leitura de velocidade dos sensores da roda

O EVO4S tem duas entradas de velocidade das rodas: para
conectar dois sensores de velocidade, use o cabo dividido

adequado com nimero de pe¢a V02549030.

O sensor digital X02SNVMO0O detecta a presenca de
um dente metalico colocado a uma distancia entre
0,5e2mm.

Spd1 D Speed1 Vehicle Spd

Spd2 D Speed2 Vehicle Spd

Use o software RaceStudio3 para configurar o
sistema.

Basta entrar no painel de configuragéo do programa e,
apos habilitar os canais de velocidade desejados, definir
a circunferéncia da roda e o nimero de pulsos por

rotagéo.

8. Entradas Analégicas

O EVO4S possui 5 entradas analdgicas, gravadas até 1000
vezes por segundo cada.

Vocé pode conectar:

n Sinais de 0-5 volt

n potencidmetros raciométricos
n sensores presséo

n termo-ﬁsisténcias

n TermoEres tipo K

|
|

Use as seguintes etapas, usando o software
RaceStudio3 conforme explicado na segéo 10.1:

n conecte o sensor a entrada desejada

n habilitar o canal na tabela de canais

n selecione o fipo de sensor adequado; sensores de muitos tipos
diferentes sdo manipulados adequadamente

n definir a frequéncia de amostragem

n definir a unidade de medida.

|
|

g 96000 tacior /1

Speed Sensor kmhd 1 oM wheaat 1600 poltes 1

Sorea Sensor 01 oMz Wil 1600 putses 1




9. Saida Digital

EVO4S possui uma saida digital dando uma saida de
1 Amp a 12 volts.

A saida digital (Dout) é um tipo LOW-SIDE com
resistor interno de aumento de 10 Kohmpull. Aqui
estéo alguns exemplos de conexao. Vocé pode
configura-lo para ativa-lo ou

Exemplos de conexdo

DENTRO EVO4s

desligado dependendo do valor das entradas analégicas ou
digitais, valores de ECU, valores de expanséo, informagdes
de GPS ou canais matematicos. Consulte a se¢do 10.1.6
para ver como usar o RaceStudio3 para gerenciar a saida

digital.

Carregue até 1 Amp, gerenciado diretamente pela saida digital EVO4S
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10. Software Race Studio 3

RaceStudio3 é o poderoso software que vocé utilizara
para todas as atividades relacionadas ao seu EVO48S.

Ele é fornecido em um CD incluido no kit EVO4S ou pode
ser baixado da area de download do site
www.aim-sportline.com.

Ele oferece os seguintes recursos:

Configuragdo EVO4S:

Cria, modifica, exclui, exporta e importa configuragcdes
com todos os canais, drivers de ECU, canais
matematicos, saidas digitais e todas as expansoes.

Quando vocé inicia o Race Studio 3 com seu EVO4S
conectado e ligado, vocé pode ver uma linha de sete
botdes no canto superior esquerdo da tela que oferecem

opgoes diferentes:

n Preferéncigy | als | m ﬁl EI &

&

Configuragdes

Cria, importa, exporta e modifica
configuragdes existentes.

Trilhas

Cria, importa, exporta e modifica 0 mapa de suas
pistas de corrida.

Analise

Para olhar e comparar seus dados.

Filmes

Para assistir e comparar filmes com até duas
trilhas.

Dispositivos

Para estabelecer a conex@o com os loggers

e receber dados.

No canto superior direito da tela, vocé vé dois
botdes:

Eles

n Sensores personalizados
n Configlﬁagées
n Trilhas
n Analis
n Filmes
n Dispositivi
&

Preferéncias
Para definir o idioma do software, medir unidades (pressoes,
velocidade, temperatura, freio e pressao do 6leo) e fixar as

configuragdes de download.
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Ele detecta automaticamente quais novas versdes de
firmware e software estao disponiveis e permite que
vocé faga o download em nosso site

www.aim-sportline.com.

2 Conecte ao AiMwebsite

10.1 Configuragao

A pagina de configuragéo ¢ dividida em duas segbes.

O lado esquerdo é dedicado as pastas que vocé
pode criar e gerenciar para organizar melhor suas
configuragdes.

Basta pressionar o icone de

configuragéo para criar um novo.

EIRENE TR T KK XN
B & Configurations |
N
Devices (5)
Manual Collections (] Hroas: 0050
D m S = “mm
0O EVOS 12 febbraio
D_ MK 25 mano 2015
O m MxL2 0 setiembre 2014
DH SmartyCamHO 01 26 gugno 2014
0 O wawe 20 gugno 2014
0O &) wazon 26 maggio 2014
[ 1o device connectea
A\ AnwET o devices in view

Quando vocé conecta um logger AiM, como o EVO4S,
seu numero de série aparece no lado esquerdo da tela.
No lado direito da tela vocé pode ver todas as
configuragdes da pasta selecionada.

Por favor, clique no desejado para edita-lo ou
pressione o "NOVO" bot&o para criar um novo.



Depois de entrar na pagina de configuracdo do EVO4S, vocé pode ver diferentes guias, que séo Uteis para selecionar um dos Ao clicar em cada linha, um menu aparece: Vocé pode

seguintes recursos de configuracgéo: definir:
n Canais n Parametros n Expanstes CAN
. . . N
n ECU Stream n Sinal de saida n Saida CAN n o nome do canal e
n Canais deﬁlatemética n Smartyﬁm Stream n a fungéo Function ‘ Votlage I
O no sens& conectado [Click to choose & function|
O U | na frequérﬁ'a de amostragem
Sensor  Generic 0-5V
D D na unidadﬁe medida G e E—
Sampling Frequency EO Hz
[ Measure Unit ‘mv
D Measure Precision ‘ 0 decimal places
10.1.1 Configuragao de Canais Measure Filter Level ‘ No filter
Empurre a guia Canais:
A pagina de configuragao do canal aparecera. ‘ e e

Para definir os acelerémetros trés axiais EVO4S:

Com esta pagina, vocé pode definir todos os parémetros para w ECU Stream  CANZ Stream | Math Channels
suas entradas analdgicas, entradas de velocidade e entrada n Clique na célula "Acelerémetro" no
RPM digital.
coluna de sensor Name [waneAce
Funston ine Accel

nO paineQé direita aparece, permitindo

vocé deve definir os acelerdmetros

Function Parameters O

RPM

Speed0d01

Speed002

Speed003

Speed004

Channel001

Channel002

Channel003

Channel004

Channel005

Channel006

=

<

Channel007
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10.1.2 Configuragao de fluxo ECU 10.1.3 Configuragao do resistor CAN

Uma linha CAN terminando com um resistor de 120 Ohm

pode ser habilitada / desabilitada por meio desta caixa de

selecdo.
Channels Math Channels Parameters Output Signals = SmartyCam Stream = CAN Expansions | Can Output
Empurre a guia " ECU Stream ".
Aqui vocé configura o driver da ECU, bem como habilita
ou desabilita os dados vindos de sua ECU e habilita /
desabilita o resistor final de 120 OhmCAN 1.
Para definir o driver da ECU do seu veiculo, clique em ECU Manufacturer ECU Modal
MOTEC = le_sm
" Alterar ECU " e selecione Fabricante de ECU e ==
MUNCH RACING 291_951_0B0d
modelo de ECUM. MV_AGUISTA |aT_s07_MKZ_0B0R ECU: BMW - BMW_PTG Change ECU :
NEMESIS lﬂﬂ ABS_ M4
HEA EMS 501 3.1 SEMENS ™ Enable the CAN bus electrical resistence
HISSAN |M=4_007_GT3 R
NOBLE MS4_S0T_GTI_RSR
OBD_§
OPEL
PECTEL
PERFORMANGE EL
PEUGEOT
| PORSCHE 3
RACETECH
REMAAT
SC
SEAT_Sport
Cada canal ECU pode ser ativado /
desativado e vocé pode definir:

n Nome
n Frequéncia de amostragem
n Unidade ﬁmedida
n Medir ;ﬁeciséo
[
[

Name ENGINE OIL TEMP|

“"

Sampling Frequency | 10 Hz

Measure Unit Cc

“"

“»

Measure Precision 1 decimal places

[Click to choose a decimal places value]

Save Cancel

23
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10.1.4 Canais de Caminho

Pressione a guia "Canais matematicos". Usando o botdo " Adicionar Canal " vocé pode calcular a marcha engatada com uma volta de

aprendizagem (marcha calculada) e preenchendo os valores de RPM (marcha pré-calculada). Vocé também pode configurar canais de

polarizagéo e adicionar canais de correcgéo linear.

Para modif

24

Channel Description

Bias with Thresholds To calculate the bias of two channels only if they are greater than
specified values
VALUE = CH1 / (CH1 + CH2) [if both thresholds are exceeded, else 0]
Calculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed
Precalculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed,

specifying the gear ratio for each gear and the axle ratio

Linear Corrector To multiply a measure by a factor then add an offset value
VALUE = (a* CH) + b

ar / excluir um canal de matematica, clique no icone correspondente e selecione a opgao desejada.

| c J ow_....c |J| !ran I

| Channets  ECU Stream | CANZ Stream "ﬂhchlnnﬂtil’amme‘lers Shift Lights and Alarms  Display = SmartyCam Stream | CAN Expansions.

Function

Freq

10.1.5 Parametros

Pressione " Parametros " aba. Aqui vocé pode definir a detecgéo de volta (GPS ou farol éptico), bem como decidir quando iniciar a

gravagao.

Channels ECU Stream | Math Channels| | Parameters | puiput Signals = SmartyCam Stream = CAN Expansions | Can Output

1) Detecgao de volta

Vocé pode escolher entre detectar um sinal de
volta do GPS ou usar

transmissor-receptor.

O GPS Beacon requer a largura da trilha, enquanto o
Optical beacon requer que vocé insira um tempo durante o

qual o sistema n&o grava sinais de volta adicionais.

Evoss

@ GPS Beacon

O opical Beacon

@) Standard Canditions

Channels ECUStream  CAN2 Stream | Math Channels [Paramaters] SniftLights and Alarms  Display | SmartyCam Stream | CAN Expansions

Trackwittn (10 | m @

\gnore addtional lap signalfor [ |sec @

Recording starts when RFM is greater than 500 or speed (not GPS) is greater than 10 kmh

2) Iniciar a gravagao de dados

Por padréo, o EVO4S comega a gravar quando o valor de
RPM é maior que 500 ou a velocidade do GPS é maior que

10 km/h.

Usando a opgéo de condigéo personalizada, vocé pode definir
uma ou mais condi¢des personalizadas e decidir que seu EVO4S

comece a gravar quando uma ou todas as condigdes definidas

ocorrerem.




10.1.6 Sinais de saida

Pressione a guia "Sinais de saida" para gerenciar a saida
digital EVO4S.

abaigcaranahh ¢ ucanghdeons  Can Output

temperatura: quando a temperatura da agua for superior a 95\° C, a saida digjtal fechara o circuito para aterramento

até que a condigdo ndo seja mais atendida.

Description Water Temp Import Export

i All 2| of the folowing conditions are true:

then trigger the following action(s):
Output + Tl cisedtocround N il

Uit

{.=mmmww 'l

oK Cancel
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10.1.7 CANOutput

Pressione a guia "CANOutput" para definir um CAN
StreamOutput.

Para cada carga util, vocé pode definir: |—|
I Can Qutput
n 1D CAN (E|I1eaxl'5nes ECU Stream = Math Channels = Parameters r?gp é rﬁ%%'%ytess':“ﬁﬁ%%%’ﬁig%’%%"%ig & iaIrE‘xpansmns P
n Numero do byte (DLC): até 8 bytes n Frequéncia: até 20 Hz
R " . JTUTR N .
Além dissq vocé pode transmitir cada campo proveniente de Analdgico, dlgltaﬁanal interno, expansdes, ECU ou

Médulo GPS.

nca do veiculo, resultando em ferimentos pessoais ou morte. E sua responsabilidade compreender totalmente o
us de seus veiculos. A AiM nédo pode ser responsabilizada por quaisquer danos ou ferimentos causados pelo uso

Jlo desta fungao.




10.2 Modificar ou excluir uma configuragao
existente 10.3 Conecte seu EVO4S a um PC

Pressione a guia "Todos" na parte superior esquerda da pagina RaceStudio3; logo abaixo dos sete botdes.

Quando vocé conecta seu EVO4S ao PC, ele é reconhecido
automaticamente e no lado esquerdo do display do PC
aparece o nome do seu dispositivo, conforme mostrado na

imagem.

Neste ponto, vocé pode executar as seguintes fungdes:

n Transmita a configuragdo

n Visualizagédo online

n Calibragéo

n Downloaﬁe dados EE.-.__
sobre ela e selecione a op¢éo desejada.
Para excluir uma configuragdo existente, clique com o botéo direito sobre ela e selecione excluir. Isso & ex%ado nos proximos paragrafos.

10.3.1 ConfigurationTransmission

Quando vocé conecta um EVO4S ao seu PC, o botdo “TRANSMIT” aparece no topo da pagina de
configuragdo. Empurre-o e a configuragéo sera transmitida.

New Clone ] Import l Export I Receive I Transmil.J Delete
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10.3.2 On LineView e calibragao 10.3.3. Download de dados

EVO045 ID 5100201 EV045 ID 5100201

Live M 1 [ P Tracks | Odometers = Firmware

wl ‘Auto Cakbrate I.Callnralei I 3 Irn\.ri\n'alues.ll
Lap Time 0:00.000 (0) Logger Temperature
External Voltage 14

Devices (4)
Vehicle Laps Best

Manual Collections Manual Collections

InlineAee
LateralAce 0.03 VerticalAce
RollRate 04 PitchRate
YawRate 02
BOSCH_TPS

BOSCH_WHSPD_FL
BOSCH_WHSPD_RL
BOSCH_BOOST_P

BOSCH_OIL_T BOSCH_OIL_P

BOSCH_STEERSPEED

BOSCH_STEERANGLE
BOSCH_BRAKE_SW
BOSCH_FUEL_LEV
POS_TCS_MAP

BOSCH_GEAR

POS_DIF_MAP
Connected Devices

u—uﬁnﬁggﬁggna

Connected Devices |

) MOHAMED SALAH =z

Assim que o EVOA4S estiver conectado, clique nele para entrar na Sensores a serem autocalibrados sao normalmente aqueles Para baixar os dados, clique no nome do EVO4S no painel Pressione a aba “DOWNLOAD” para baixar os dados
visualizagéo On Line. sensores que emitem dados usando unidades primarias de "Dispositivos conectados", no canto inferior esquerdo da pagina gravados em seu EVO4S.

Selecione a guia “MEDIDA AO VIVO” para ver os dados medidas como, por exemplo, comprimento ou pressé&o. principal do software.

provenientes de seu EVO4S. Vocé vera as informagdes sobre os arquivos gravados
Vocé pode alterar a unidade de medida Sensores a serem calibrados s&o aqueles sensores que A janela do dispositivo aparece a direita. no sistema: dimenséo e data / hora de criagdo do
clicando duas vezes na medida. emitem dados usando unidades secundarias de medidas como arquivo.

Na guia "Medidas ao vivo", vocé pode calibrar ou calibrar porcentagem, graus ou radianos.

automaticamente os canais usando os botdes de presséo Selecione um arquivo e pressione “DOWNLOAD” para
relacionados no teclado da camada superior. Painéis autoexplicativos irdo ajuda-lo a transferi-lo para o seu PC.

realizar esta operagéo.
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11. GPS andTrackManagement

O Modulo GPS incluido no kit EVO4S, fornece as
seguintes informagdes, atualizadas dez vezes por
segundo

n posicéo (latitude, longitude, altitude)
n Rapidez

n aceleragao longitudinal

n aceler?i;ﬁo lateral

Se 0 EVO4S conhece a linha de chegada da pista e as
coordenadas de divisdo, ele pode calcular e mostrar:
n Tempos de volta

n Tempos parciais

Para transmitir / receber informagdes de trilha para EVO4S,

use o recurso "Trilhas", conforme explicado na se¢éo a seguir
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11.1 Recurso de trilhas

Com "Trilhas" vocé pode atualizar, modificar, transmitir e
receber de e para o EVO4S as coordenadas da linha de
partida / chegada e pontos de divisdo de todas as pistas

em que voceé vai correr.

Abrindo o software, sem logger conectado ao seu PC,
vocé vera a tela mostrada aqui a direita. Como vocé
pode ver, a tela esta dividida em trés partes. A
esquerda estéo as colegdes de trilhas e dispositivos

conectados

Central é a lista de trilhas. Se disponivel, cada etiqueta de
pista mostra o layout da pista, seu enderego e o tipo de

veiculo que normalmente corre nessa pista.

No lado direito da tela, se disponivel, vocé encontrara a
pagina da trilha com seu logotipo, enderego,

informagdes de contato, site e coordenadas.

Mostra todas as trilhas disponiveis
Selecione todas as trilhas da lista

Infor es sobre a trilha

rastreamento

-
o
<)

=
:
8

jos os dispositivos conectados

olegcdes manuais

=
ae

Mostra colegdes inteligentes

=
g
8

las as nagdes cujas trilhas estéo incluidas
de dados

F
3

- l.'.
# e

=

] ot Tracks Auto inghilterra
i Buriram United Internatiol
352 U004, Tamton s, Mistng Dt -
D Buriram United Internaticnal Clreuit Tomiard
. 82008788
1 2.8 km Race Track Paved
e e 288
Buriram United international Circuit Barivam|
i T (] Tambon isan, Muang Detrict
2 46 ham Riace Track Paved 0
Castle Combe Circuit Cantie|
D Chppennam
3 3.0 km Race Track Paved
Reckingham Rockingm Hat|
(W] Corby, Northamplonshire
4 2.7 km Race Track Paved
5
(] Deﬂ!mnl . | Latitude Longtide
& 3.2 km Race Track Paved Stant WISEUT N 103 085400° E

Denington BoningionG
Dery
4.0 km Race Track Paved

<[]

(1] o device connected

=
[T7]

Anglesey Anglesey|

Grynead
2.5 km Race Track Paved

=0

Anglesey prs—

-0

Gwynedd
3.4 km Race Track Paved

Mallory Park Easoey
Krkby MaSory(Lex hestershire)
2.2 km Race Track Paved
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11.2 Colegoes de trilhas

Vocé pode ver colegdes de faixas selecionando a nagéo a

que pertencem (1), definindo alguns critérios de filtragem
e criando colegdes inteligentes (2) ou selecionando

algumas faixas e criando colegbes manuais (3).

1) Nagdes
Selecione uma nagéo e vocé vera apenas as faixas

pertencentes a esse pais.

2) Colegoes inteligentes
Para criar uma colec¢éo inteligente de faixas
clique no icone de configuragao destacado no canto superior

esquerdo da pagina do software.

O painel "Critérios de selegéo" é exibido.

Para saber como realizar uma pesquisa, clique no ponto de

interrogagao a direita e alguns exemplos aparecem em um

painel pop-up amarelo, conforme mostrado aqui a direita.
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Nations (39)

Smart Collections (2)

Manual Collections

“kaet it s auta’ to have all tracks for: kam,car in: aky USA

ginia alabama kart' to have all tracks for: kaet in: Virgini

‘eurcpe aute’ to have all tracks for: auto in: Europe

‘italy paved toh P Mo in: Raly France
“califormia kart to have all tracks for kart in: Califomia
‘texas diet oval ben< 1mi’ to have all dirt oval tracks in: Texas shoder then 1

muﬂe

il

3) Coletas manuais

Para criar uma colegdo manual de faixas, clique no icone de

configuragéo, preencha o nome da colegéo e clique em OK.

[——
=} dil A o i
v e

o EEEE-

O % . L

A nova colegéo aparece na lista de colecdes
manuais.

Arraste e solte as faixas que deseja inserir na
colecéo do painel central.

Nations (39)
Smart Collections (2)

Manual Collections

Clique no nome da lista Manual e as faixas que
vocé incluiu aparecem no painel central.

ey




12. Expansoes

Usando nosso barramento CAN integrado, adicione modulos de itens que podem ser adicionados a nossa faixa EVO4S para

11.3 Como modificar dados de rastreamento no banco de dados do PC
expansao como GPS, expansdes de canal, controladores lambda. incrementar o desempenho e os dados adquiridos.
Clique no icone de configuragéo que aparece a direita do rétulo da trilha passando o mouse sobre ele. Selecione Estes sao apenas alguns dos

"Editar" para modificar todas as informagdes da faixa.

757 m Kart Track Paved [y ‘
ps de velocidade

Canberra Kart Racing Club Canberra m’.‘Ti
O Pialligo, ACT, Australia @
1

SmartyCam Expansodes de canal

11.4 Como excluir uma trilha do banco de dados do PC

As faixas que vocé encontra no software por padréo e fornecidas pela AiM ndo podem ser excluidas.

Para excluir uma faixa que vocé importou, basta seleciona-la e pressionar "Excluir" no teclado central superior do software.

GPS08Module

LambdaController

11.5 Como transmitir informag de rastr para EVO4S

Para transmitir informagdes sobre as faixas para o seu EVO4S, selecione as faixas que deseja carregar no EVO4S e clique em

"Transmitir" no teclado central do software.

ceve || transmit || oeeee |

New Import I Export I
| S
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13. EVO4SPinout

Speed
(external view)

Beacon
(external view)

ECU
(external view)

Exp
(external view)

GPS
(external view)

use
(external view)

/ @ @ @ @
ey | Y | e | Qe &
1 - Speed1 1- Magnetic Lap | 1-CAN1+ 1 - CAN+ exp 1 - CAN+ exp 1-USB D+
2-GND 2-GND 2 - CAN1- 2-GND 2-GND 2-USBD-
3 - +Vb out 3 - +\/b out 3-9-15VPowerin | 3 - +Vbout CAN 3 - +\/b out CAN 3-GND
4 - Speed2 4 - Optical Lap 4 - RS232TX 4 - CAN- exp 4 - CAN- exp
5 - RS232RX 5 - #+Vbext CAN 5 - +Vbext CAN
6 - K Line
7 - Battery GND
CH1 CHz2 CH3 CH4 CH5 RPM/Dout

(external view)

x

@ 2
1 - Analog Input 1
2 - Analog GND

3 - +Vb out
4 - Vreference

(external view)

1 - Analog Input 2
2 - Analog GND
3-+Vbout

4 - Vreference

(external view)

x

.@@

1-Analog Input 3
2 - Analog GND

3 - +Vb out

4 - Vreference

(external view)

% o)

&) (Zy
1 - Analog Input 4
2 - Analog GND

3 - +Vb out
4 - Vreference

(external view)

1- Analog Input 5
2 - Analog GND
3-+Vb out

4 - Vreference

(external view)

1-RPM
2-GND

3-nc

4-nc

5 - Digital output

Power
(external view)

N

1-9-15V
Power in
2 - Battery GND
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14. Desenhos Técnicos

.2 fixing points MdxBmm
= P =rte=—- R :
al g
)
18 al
- 55 - e w0 =
(@ N, i
s ¥
1
| & 150 i
I
M4 fixing points MdxTmm
- conexao ECU CAN, RS232, K-Line
- Conexao & Seluh SIM: madulo GPS, expansdo de canal, controlador | ambda
SmartyCamHD
- Entradas analdgicas 5 totalmente configuraveis: termopares 0-5V, 0-12V, K. Freq max. 1 KHz cada Nosso sitel
Atualizada.
- Entradas digitais Bobina RPM e 2 entradas de velocidade
- Plataforma inercial 3 eixos internos + acelerdmetro -5G + giroscopio de 3 eixos Por favor, verifique-o freqiientemente e baixe as
Ultimas versoes do firmware de seus produtos.
- Memodria interna 4 gigabytes
- Saidas digitais 1, até 1 Amp
- corpo Aluminio anodizado
- Dimensao 130X46,6X35mm
- Peso 330g

- A prova d'agua P65
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