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EVOS5 Logger

Obrigado.

Estimado cliente,

Em primeiro lugar, gostariamos de |lhe agradecer por escolher
o logger EVO5 como a ferramenta para melhorar a
configuragéo de sua embarcagéo de corrida e desempenho na
pista.

O EVOS5 é um registrador expansivel de nova geragéo
com alta capacidade de amostragem, registrando dados

de uma variedade de sensores e fontes.

Por favor, antes de se aprofundar em seu novo sistema de
dados, tenha em mente que estamos

trabalhando constantemente para melhorar nosso
software e firmware.

Portanto, certifique-se de verificar nosso site

periodicamente para quaisquer atualizagdes.

www.aim-sportline.com

@y
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O que é EVO5?

EVOS5 é a evolugao do
datalogger tradicional que, ao longo dos anos, se
tornou um sistema padréo de aquisi¢édo de fato em

uma grande quantidade de campeonatos.

Quais dados ele
gerencia?

Os dados vém de uma ampla gama de fontes,
incluindo a ECU do veiculo, os acelerémetros e giros
internos, o modulo GPS incluido no kit, as entradas
analdgicas / digitais, as expansdes externas, bem

como os canais matematicos predefinidos.

Por que uma conexao
CAN extra?

Muitas vezes vocé deseja obter dados ndo apenas de
sua ECU, mas também de outros dispositivos

eletrénicos que possui em seu carro.

O CAN extra destina-se a oferecer essa

possibilidade.

CAPITULO 1

O que é o LED
destinado a?

O LED RGB superior, mudando de cor e frequiéncia
piscando, informa se o EVO5 esta realizando um
firmUp, se esta com erro, se esta gravando ou ndo, esta

usando uma conex&o Wi-Fi ou ndo.

Existe uma saida
digital?

O EVOS5 possui duas saidas digitais que vocé pode

configurar livremente.

Por que uma conexao Wi-Fi?

Vocé pode usar uma conexao Wi-Fi para
transmitir os dados do seu teste, enviar
dados online e para configurar o sistema.

Sao EVO5data compativel
com oldMXL / EVO4

dados?

Sim, MXL costumava produzir dados no formato .DRK. O
EVO5 oferece um gerenciamento de dados aprimorado e
produz o formato .XRK que apenas o Race Studio 3 pode

ler. No entanto, os ultimos langamentos de

O Race Studio 2 pode detectar arquivos .XRK e
transforma-los em arquivos de formato .DRK antigos que

séo compativeis com arquivos MXL1 e EVO4.

INTRODUGAO

Qual é a diferenga entre o
antigo formato DRK e o
novo .XRK?

. XRK, aproveitando a tecnologia GPS,
associa absolutamente

tempo e posigao GPS para cada dado com a
precisdo de 1 milissegundo. Desta forma, é
possivel comparar melhor as diferentes voltas

e testes.

Como fago para baixar
os dados do meu
EVO5

EVOS5 armazena dados em sua memoria e em
um cartdo SD (n&o incluso no kit).

O procedimento de download pode ser realizado
facilmente via WiFi ou colocando o cartdo SD em seu

PC.

E quanto ao Race Studio 3? Quais
sdo as diferencas entre o antigo
formato .DRK e o novo .XRK?

Race Studio 3 é o novo software para gerenciamento de
configuragdo, download de dados e andlise de dados para

todos os futuros sistemas AiM.

Vai substituir o Race Studio 2, que nos
acompanha ha quase 15 anos.

Baseado em uma arquitetura totalmente nova e muito mais
flexivel, € um trabalho em andamento, pois alguns recursos
estdo

continuamente melhorado.

Vamos atualiza-lo com frequéncia, portanto, ndo
se esquegca de verificar o site
www.aim-sportline.com.
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2. O que esta no kit

O kit EVO5 inclui:

Logger EVO5

TP

CaSOo8

Modulo GPS08

Programas

CAPITULO 2

O QUE ESTA NO KIT

[

=

EVO5




EVO5 Logger

AluminumBody

Deutsch 37pin

CAPITULO 3

Deutsch 22pin

LAYOUT E BOTOES

LED RGB

Slot para cartao SD
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CAPITULO 4 LED RGB

4. LED RGB

O EVOS5 possui um LED RGB em cima, préximo ao slot para
cartdo SD.

O LED mostra o status do registrador conforme a tabela a

seguir:

LOGGER STATUS

Fazendo firmeza

Logger com erro

Gravagao

WiFi conectado

WiFi disponivel (mas ndo conectado) Status
ocioso

(WiFi desligado + EVO5 nao grava)

COR LED

Azul
Vermelho
Ciano
Amarelo
Branco
Verde

PISCANDO

Rapidamente
Lentamente
Ainda

Ainda

Ainda

Ainda

CAPITULO 5 CONEXAO ECU

5. Conexao ECU e resistores CAN

O sistema pode adquirir dados da ECU de seu
veiculo. A lista dos protocolos de ECU disponiveis
esta publicada em nosso site:
www.aim-sportline.com/download area,

Conexdes ECU.

Esta lista inclui aproximadamente mais de 1000
protocolos diferentes e é constantemente atualizada com
novos protocolos.

Sempre que possivel, também estdo disponiveis documentos
explicando como configurar sua ECU para garantir a
compatibilidade entre o fluxo de dados transmitido.

Do ponto de vista do hardware Froman, o sistema é
compativel com todas as conexdes disponiveis atualmente:
CAN, RS232 ou K Line.

As etapas para gerenciar os dados provenientes da ECU

sdo as seguintes:

1. Determine qual conexao de hardware esta disponivel
para sua ECU

2. Leia a documentagéo sobre sua ECU em
www.aim-sportline.co e identifique o nome do driver
de software a ser especificado

3. Usando Race Studio 3, configure o EVO5 definindo o
driver da ECU com o menu mostrado aqui abaixo, que

aparece quando vocé cria uma nova configuragéo.

¥ Choose ECU

ECU Manufacturer ECU Model
PORSCHE

RACETECH |18ZA_SC_Circut

RENALLT | 1Bza_TOH 2012

|sc | SEAT_Group

SKEMA
SODEMO
|STACK
SUBARU
SUZUKI
SYBELE
SYVECS

TEXYS

TOYOTA |

TRUEKT

UNICHIP

oK Cancel

A ECU deve ser definida ao configurar seu sistema
com o software de configuracéo RS3.

As etapas sao explicadas na secéo relacionada.

Resistores CAN
O EVO5 possui dois resistores finais de 120 Ohms
na linha CAN1 e CAN2, cujo status por padréo é:

h Ativado em CAN1
h besativado em CAN2
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CAPITULO 6

6. RPM

O sistema pode receber o sinal RPM de trés fontes diferentes:
hDa ECU

b Através de um sinal de onda quadrada (8 a 50 V)

hDa baixa tensdo (de 150 a 400 V) da bobina

6,1 RPM de ECU

Para obter o RPM da ECU, configure seu dispositivo e habilite o canal RPM. RPM é um dos muitos dados que
fluem de sua ECU.

6,2 RPM via um sinal de onda quadrada de 5-50V ou bobina (150-400V)
Caso seu motor ndo seja gerenciado por nenhuma ECU, o aparelho pode ler o sinal da baixa tensé@o da bobina (cujo

pico pode ser de 150 a 400V) ou de uma possivel onda quadrada (o pico pode ser de 5 a 50V). O alfinete identificado
como " RPM " relatado no apéndice “Pinagem” recebe o sinal.

BROWN KILLWIRE GRAY TACH

()

MSD CRANK
TRIGGER WHEEL

DISTRIBUTOR

WITH
MAGNETIC PICKUP

Aheatiara siessh onvexahmxaemiaim ehwirirefarthgignition svstem.

RPM

A saida, rotulada “GREYTACH” fornece uma saida de 5-50
V que pode ser adquirida diretamente do EVO5.

Se a saida ndo estiver disponivel no sistema de

ignicdo, o sistema deve ser conectado a baixa tensdo
da bobina, conforme mostrado no esquema a seguir.

RPW sgnal ingger

Ponto 1: Baixa tensdo da bobina

Ponto 2: Conectado a vela de ignigao

Ponto 3: Conectado ao + 12V do
bateria

Apos conectar o RPMsignal, use o software Race
Studio 3 para habilitar o canal RPM.

..E Trigger

GND =

Coil

= GND

+av

Spark

= GND
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CAPITULO 7 RAPIDEZ

7. Velocidade

O sistema pode receber o sinal de velocidade de trés
fontes diferentes:

hla ECU
hldo receptor GPS incluido no kit
hldos sensores de roda (canais digitais)

Portanto, é possivel receber e armazenar diferentes valores de
velocidade ao mesmo tempo; As ECUs mais poderosas

transmitem até quatro valores de velocidade das rodas.

7.1 Velocidade de leitura da ECU

Se sua ECU envia o valor da velocidade em seu fluxo de
dados, é obviamente possivel ler, registrar e mostrar
esse valor.

Basta habilité-lo usando o software Race

Studio 3 ao configurar os canais.

7.2 Velocidade lida a partir do receptor GPS

O receptor GPS que vocé encontra no kit é configurado
para obter o melhor desempenho em termos de

reatividade e precisdo.

Para obter a velocidade do GPS, vocé ndo precisa de nenhuma
configuragéo.

Basta conectar o Médulo GPS08 ao seu sistema e
apos alguns segundos de configuragdo os dados
serdo recebidos e gravados automaticamente.

7.3 leitura de velocidade dos sensores da roda

EVO5 tem quatro entradas de velocidade de roda, uma no
conector de 37 pinos e as outras trés no conector de 22
pinos:

O sensor digital X02SNVMO0O0 detecta a presencga de
um dente metalico colocado a uma distancia entre
0,5e2mm.

RPM

Vehicle Spd

Use o software Race Studio 3 para carregar o
sensor na configuragdo do sistema.

Basta entrar no painel de configuracéo do programa e,
apés habilitar os canais de velocidade desejados, definir
a circunferéncia da roda e o numero de pulsos por

rotacao.

CAPITULO 8 ENTRADAS ANALOGICAS

8. Entradas analégicas

Siga estas etapas, usando o software Race
Studio 3 para definir os canais:

O EVOS5 possui 8 entradas analdgicas, gravadas até 1000
vezes por segundo cada.

Vocé pode conectar:

hConecte o sensor & entrada desejada
b Sinais de 0-5 volt h Habilite o canal na tabela de canais
b Potenciémetros raciométricos b $elecione o tipo de sensor adequado; sensores de muitos tipos

Eéensores de pressao diferentes sdo manipulados adequadamente

hdefinaa frequéncia de amostragem

b befina a unidade de medida.

hiTermo-resisténcias
hlTermopares tipo K

BRI EeEs
A [EVOS |
soe | swess | cese | g |

wheel 1600 puties: 1.

i

whasl 1800 pulses: 1

g

wheel 1800 pulses: 1:

g

wheel 1800 putses: 1

HHHHHHHHEE

i
i

i
i

i
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CAPITULO 9 SAIDA DIGITAL

9. Saida digital

O sistema possui duas entradas digitais no conector A saida digital (Dout) € do tipo LOW-SIDE com Vocé pode configura-los para ativa-los ou desativa-los Vocé pode configura-lo para desliga-los quando a
de 22 pinos. resistor pull-up fraco interno de 10 Kohm. dependendo do valor das entradas analdgicas ou digitais, condigéo desaparecer, quando vocé desligar o EVO5,
Cada um deles pode fornecer uma saida de 1 ampere a 12 volts. valores de ECU, valores de expanséo, informagdes de quando vocé apertar um botdo ou quando os dados
Aqui estdo alguns exemplos de conex&o. GPS ou canais matematicos. forem

baixado. Consulte a secéo relacionada para
ver como usar o Race Studio 3 para gerenciar
os sinais de saida.

A cada evento vocé pode associar um LED de alarme, uma

mensagem e uma saida digital.

Exemplos de conexéao

:_;' vy Ve
Q o]
Generic Load
(Pumg, Fan,
Lamp ete) Battery - . Eattery L
< <=
18 0isben g 1kahm 2 Automative Tokohm S Automative
< Telay 9 Relay
i id
oo OUTSIDE INSIDE CuTSIDE INSIDE OUTHDE Genenic Load
THE SYSTEM THE SYSTEM Dout —_ THESYSTEM | Dout (Pumg, Fan, Lamp stc)
Dout =
= =
= —| — —| e
—| I [ —
-
GND = GND =
oD =

Load up to 1 Amp
Directly managed by the system digital output

Load higher than 1 Amp requires an automotive relay
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CAPITULO 10

10. Configuragao de Wi-Fi

A conectividade WiFi esta definida como AUTO por padrao. Isso significa que, se o veiculo estiver parado, o Wi-Fi estara ligado e DESLIGADO

conforme a velocidade do veiculo aumentar. Seu sistema pode ser configurado para comunicagéo Wi-Fi de duas maneiras.

1) Como um ponto de acesso (AP)

\ AIM DEVICE
PC (ACCESS POINT)

Isso é ideal quando vocé tem um dispositivo e um computador.

Nesta configuracgéo, seu dispositivo AiM cria sua prépria rede WiFi, que atua como um AP ao qual vocé pode conectar
seu PC.

CONFIGURAGAO WIFI

2) Para ingressar em uma rede local sem fio existente (WLAN)

Isso é mais complexo e requer um AP externo, mas é mais flexivel e poderoso. Desta forma, vocé pode se
comunicar com mais de um PC na mesma rede.

Nesta configuragao, tanto o seu sistema como o seu PC tém de aderir a uma rede Wi-Fi pré-existente, denominada
WLAN, para comunicarem entre si. A rede agora é criada por um dispositivo de rede, que atua como um AP
externo, permitindo a conectividade.

f
—t? ( (@0

AIM DEVICE
F 4
( 4 m
N
PC % AiM DEVICE

No modo WLAN, existem duas camadas de seguranca disponiveis:

hAutenticacdo de rede: a senha da rede

ﬂutenticat;éo do dispositivo: uma senha Unica do dispositivo
O uso de autenticagédo de rede e de dispositivo permite varias estratégias de seguranga em que varias pessoas, PCs e

dispositivos AiM estao envolvidos. Por exemplo, um PC em uma WLAN pode ver varios dispositivos AiM, mas s6 pode se

comunicar com dispositivos AiM para os quais possui a senha.
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10.1 Configurando seu dispositivo como um AP

Siga estas etapas para criar um AP, permitindo que vocé

conecte seu PC ao dispositivo via WiFi.

Este é o método de conexdo Wi-Fi mais simples e
direto e é ideal quando vocé deseja se comunicar com
apenas um dispositivo usando um PC.

Por padréo, o sistema AiM é configurado como um

ponto de acesso e cria uma rede sem uma senha
totalmente acessivel a todos.

Portanto, para estabelecer a conexao Wi-Fi:

Eenifique-se de que seu sistema AiM tenha oWiFi

ativado.

hleia seu nome na parte inferior do

Pagina Live Measures.

Etlique no iconeWiFi do Race Studio 3 e selecione seu

sistema AiM.

20
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CONFIGURAGAO WIFI

Em alguns segundos, a comunicagéo sera estabelecida.

ORI

% Al Configurations

Devices () B AIM-EVOS-00999
S AM-ADL2-00410-MD0L2 1D 410-max
2 AMLAIYC5-000108-108 BLUE

S AMMYC5-000222-magenta lsettembre 2014

25 marzo 2015

% gugno 2014

20 gugno 2014

26 maggo 2014

EVOS ID 5000999
Y A Configurations |Live Measiires | Download | WiFi and Properties  Tracks  Odomefters  Fimmware
Siop Live Measures | Auto Castrate | Calbrate Slop Recording | mV Values. I
avices. (3§
Lap Time 0:00.000 (0) Logger Temperature Me
Manual Collections.
5 External Vohage 14 v Speed! oo
Speed? 00 mn Spaedd 0o
Speedd oo e Channell1 -6
Channel02 45 my Channelld 27T
Channel04 2 my Channels -5
Channel06 45 L Channel0? -45
m
9
deg's
deg's
kmmn

Para definir outros parametros, é recomendavel que vocé crie uma senha exclusiva para proteger seu
dispositivo / rede imediatamente. Com o uso de uma senha, a comunicagdo é segura e criptografada
usando o padrdao WPA2-PSK.
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CAPITULO 10

O nome deste AP, ou SSID, ¢ exclusivo para o seu dispositivo. Um exemplo é: " AiM-EV0O5-5000999 "

enquanto que:

EAiM" & o prefixo para todos os dispositivos AiM

EEVOS" € o tipo de identificador do sistema

b15000999” ¢ um numero de série exclusivo para seu dispositivo atribuido na fabrica.

Para tornar seu dispositivo mais reconhecivel, vocé pode adicionar um nome amigavel ao SSID. Existe um limite de oito
caracteres.

Por exemplo, se vocé adicionar o nome do driver, TomWolf, o nome da rede resultante (SSID) sera:
"AiM-EV05-5000999-TomWolf".

Depois de definir todos os parametros, clique no botao "Transmitir". A comunicagdo WiFi somente sera reiniciada com os
novos parametros.

Para conectar seu EVO5, basta escolher seu dispositivo na lista de conexdes Wi-Fi disponiveis.

Se o seu EVO5 estiver protegido por senha, conforme recomendado, o Race Studio 3 exigird essa senha para

autenticagao.

22
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] ] G ] o] R

L Al Configurations Live Measures | Download [WIFi and Properties| Tracks Odometers | Fimmware

Devices {3)
Manual Callsctions i
[Evos 1D 2a0g00a

Device Name

WWFT hetwork Name: A-EVOS-00000

Verle Hame of Humber |

Changpionstip |
Venue Type -I

1

1 EVO5 1D 5000895 ES

Observe que também é possivel fazer a mesma conexdoWiFi usando as ferramentasWiFi do seu sistema operacional.
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CAPITULO 10

Depois que a autenticagdo Wi-Fi com o dispositivo for estabelecida, os usuarios podem interagir com o dispositivo clicando nele.

= Telecom-88T03TE9

O .%;. i setembee 2014
fuu{vom 5 Femm—|
S AM-MUOLZ-00410-MXL2 10 £10-max

O H SMAMYCR X5 0y vC5-000108-108 BLUE AR e
":“‘m-mcs-omzzd

D eJ MXL2 02 20 gugno 2014

Dgumm
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10.2 Unindo seu sistema AiM a uma rede existente

Nesse cenario, tanto o sistema AiM quanto o PC
ingressam em uma rede WiFi existente (WLAN).

Este cenario é ideal para uma equipe de corrida com
varios pilotos e tripulantes que se comunicam com um
ou mais dispositivos AiM usando a mesma rede de
PC.

Observe novamente que cada sistema AiM pode ter uma
senha exclusiva, que é adicionada a senha da rede,
adicionando assim uma camada adicional de privacidade e

seguranca.

O Race Studio 3 exibira todos os dispositivos
conectados a mesma rede.

Os dispositivos conectados podem ser vistos no cabegalho
"Dispositivos conectados", como se estivessem conectados
via USB: basta clicar no seu dispositivo no painel esquerdo

em Dispositivos conectados.

Va para a guia de configuragédo de Wi-Fi e defina o
modo como Rede existente. Em seguida, digite a
senha da rede e a senha do dispositivo, caso escolha
adicionar uma, nos campos apropriados.

Para comprometer as configurages de rede para o seu
dispositivo, clique no botéo "Reiniciar" nesta mesma guia. Seu

dispositivo sera reiniciado e se conectara a rede especificada.

Conecte seu PC a mesma rede e vocé vera seu
dispositivo em Dispositivos conectados, como se
estivesse conectado via USB.

Se o dispositivo AiM estiver conectado ao seu PC

usando uma WLAN, é possivel ter duas senhas
diferentes: a senha do dispositivo e a senha da rede.

Observe que apenas as senhas que seguem o cédigo
WPA2-PSK s&o permitidas.
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CAPITULO 10

Para realizar essas tarefas, Race Studio 3 deve ser usado conforme esclarecido na figura a seguir.

EVOS ID 5000999
Live Measures | Download [WIF] and Properties| Tracks | Odometers  Fimware

Devices (3)
Manual Collections

Como vocé pode ver na imagem acima, um dispositivo chamado “EVOS5 ID 5000999 foi alterado do modo
AP para o modo WLAN.

O nome da rede é “rede_1" e ndo esta funcionando no modo de autenticacéo aberta, pois esta protegida
por uma senha de rede.
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Para obter a conectividade com o dispositivo, o PC do usuéario também deve ser autenticado na
mesma rede, conforme esclarecido na figura a seguir.

{2 RaceStudied 0.00.00 busid 21 lugho

_iﬂ 8% PO BB nBB& 8

= AM-WIF
ki
L7990 = GSHWIFL

Glone

NM-M.":G—OMOO—JQM

0 MXL2 énumJm:mo«sm.cm
.

AMNG-ST 301 AVineTux

i s o AMAXL2-23457
@ Smanyc Z AIM-MYCS-D00108-Roben
AMAYCS.000117

:
Ci ected Davie
2 s

(1] to device connected

Depois que o PC do usuario é autenticado na mesma rede chamada “rede_1,” ele pode ver o dispositivo AiM
previamente configurado para obter acesso a rede de destino.

(™= RaceStucic3 0.00.00 buld 21 lughic - 0 x
k| Bk|%| PO 00| 0668 6| & EEAR AW
9 Al Configurations [—|m WIF| and Properies Tracks  Odométers Logo Fimware  Device Explorer

0P Live Measun E&l Ca ] lMl'\l' |
foevices [ T— —— &

&) e Acceleromaterk 082 hecalerometerY 013

Connected Devices

Na imagem anterior, dois dispositivos AiM estao conectados a rede WLAN_1.
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CAPITULO 10

10.3 Configuragao de WLAN de alto desempenho

Este capitulo relata uma descrigao basica de uma configuragcdo de WLAN com dispositivos AiM e um PC de usuario nele.

A AiM sugere o uso de um dispositivo Linksys AS3200 como o dispositivo de rede para fornecer uma WLAN. No entanto, vocé

pode usar qualquer outro dispositivo de rede que tenha pelo menos um MIMO 3x3 e um servidor DHCP.

Além disso, para maximizar a largura de banda, a Internet ndo deve ser permitida por meio desta WLAN. Portanto, o
servidor DHCP deve ser configurado sem os enderecos DNS e de gateway padréo.

Um exemplo tipico de configuragéo € mostrado abaixo.

DT T

pEwEl | iR
Covmsen it S LR ot}

1
+
| meaa
+ [t ¥
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Como vocé pode ver na imagem, os parametros de configuragéo do dispositivo de rede séo os seguintes:

hNome da rede sem fio: rede_1
Afirma que o nome da rede pertencente a WLAN & "AiM-WLAN". Portanto, o PC de um usudrio precisa ser
autenticado nesta rede para interagir com qualquer dispositivo AiM nessa rede.

Enderego do gateway: 192.168.0.1
Servidor DNS priméario: 0.0.0.0 Servidor
DNS secundario: 0.0.0.0

Essas configuragdes impedem a conectividade com a Internet por meio desta WLAN.

R hascara de sub-rede: 255.255.255.224

Habilitar servidor DHCP: sim

Intervalo de enderego IP DHCP: 192.168.0.3 a 192.168.0.31

Essas configuragdes habilitam um servidor DHCP em execugao nesta WLAN. Fornece enderecos IP pertencentes ao intervalo 3-31.

Consequientemente, 29 hosts de rede sdo permitidos nesta rede.

O numero de dispositivos de rede em uma WLAN depende da mascara de sub-rede.
Este guia sugere o uso das seguintes mascaras de rede e intervalo de enderecos IP:

Mascara de sub-rede: Faixa de endereco IP: Numero de dispositivos:
255.255.255.0 192.168.0.1 - 254 254

255.255.255.128 192.168.0.1 - 126 126

255.255.255.192 192.168.0.1 - 62 62

255.255.255.224 192.168.0.1 - 30 30

255.255.255.240 192.168.0.1 - 14 14

255.255.255.248 192.168.0.1 - 6 6

O ousado ¢ a configuragdo que sugerimos (caso ndo seja necessario um maior nimero de dispositivos), pois torna mais

facil e rapida para o Race Studio 3 identificar dispositivos na rede.
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CAPITULO 10 CONFIGURAGAO WI-FI

10.4 Sobre conectividade com a Internet 10.5 Trabalhando com Mac (™) OS eVirtualized Windows

(™)

Para obter a velocidade de rede ideal de seu (s) Essas velocidades de rede ligeiramente mais lentas podem ser O software Race Studio 3 roda exclusivamente em sistemas = My Boot Camp.pwn

dispositivo (s) AiM, recomendamos n&o permitir uma adequadas as suas necessidades. operacionais Windows, mas se o sistema operacional for = Windows 8.1 .pvm

conexao de Internet na mesma rede e fornecer virtualizado em um Apple Mac OS também.

configuracdes de WLAN que proibam uma conexao de Observe também que é possivel ter uma segunda Windows 8.1

Internet. conex@oWiFi através de um hardware adicional (NIC - O principal problema neste caso ¢ que o sistema operacional host N i
Placa de interface de rede ou adaptador WiFi). (Mac) compartilha a interface Wi-Fi com o sistema operacional Virtual Machines List

Saiba que certamente é possivel permitir o acesso a virtualizado (Windows) ndo como uma interface Wi-Fi, mas como New...

Internet na mesma rede que o (s) seu (s) dispositivo (s) Essa configuragao forneceria velocidade de rede de dados uma interface Ethernet. Open...

AiM, mas isso pode prejudicar o desempenho da ideal para seu (s) dispositivo (s) AiM e, simultaneamente, Preferences...

comunicacao do dispositivo AiM. forneceria acesso a Internet por meio do segundo NIC.

View
Actions
Devices
Configure...

0,

Configurando Parallels (™)

Escolha a opgéo “Configurar...” no menu Parallels.

Report a Problem...
Request Support
Parallels Desktop Help

Options »

Na janela exibida, selecione o icone Hardware e
escolha a opgao "Rede" a esquerda.

A direita da janela, certifique-se de escolher "Wi-Fi" el Py Dak
no campo "Tipo". o Dl 1

) o MAG i 00 ICATIBTERD  Ganwate
Em seguida, escolha o dispositivo com o qual deseja DHCP B | o B

se comunicar.

d’l Gk the lock 1 provent Rurther changes.
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CAPITULO 10

Se vocé quiser ter certeza de que a comunicagéo esta
funcionando, escolha o

Menu “Abrir Preferéncias de Rede...".

Na janela, vocé deve verificar se o status € mostrado como "Conectado" e se o IP fornecido &, por exemplo,
10.0.0.10 (pode ser 10.0.0.11, 10.0.0.12 ou genericamente 10.0.0.x).

-
Location: Automatic <
Wi-Fi
Connected Status: Connected Turn Wi-Fi Off
. Wi-Fi is connected to AiM-MXL2-00410 and
@ FT282..BUART _ . has the IP address 10.0.0.10.
Not Configured ‘\.
ANDIS/...Gadget - - - ~
bt {one)y Network Name: AiM-MXL2-00410 <
Bluetooth PAN Ask to join new networks
Not Connected Known networks will ba joined automatically. If
no known networks are available, you will have
@ Thund...It Bridge - to manually select a network.
Not Connected N
Thund...Ethernet -
Not Connected <
@ RNDIS/...Driver - -
Not Connected A
F=|a~ + Show Wi-Fi status in menu bar Advanced... ?
Assist me...
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CONFIGURAGAO WI-FI

No Race Studio 3, marque a caixa de selegdo que vocé encontra

em "Preferéncias -> Configuragdes de WiFi"

Enable if Windows is running as virtualized on MacOs
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11. Software Race Studio 3

Race Studio 3 é o poderoso software que utilizara
para todas as atividades do seu sistema.

Ele é fornecido em um CD que acompanha o kit ou pode
ser baixado da area de download do site
www.aim-sportline.com.

Ele oferece os seguintes recursos:

Quando vocé inicia o Race Studio 3 com seu sistema
conectado e ligado, vocé pode ver uma linha de botées no
canto superior esquerdo da tela que oferecem diferentes

opgoes:

| | B 0B s| &

b Preferancias
@ensores personalizados
hConfiguragdes
hirrilhas

nJAnalise

hFilmes

E)ispositivos

Preferéncias

Para definir unidades de medida de software (pressao,
velocidade, temperatura, freio e pressao de dleo) e fixar as
configuragdes de download.

Sensores personalizados

Cria, importa, exporta e modifica sensores
cutaneos.
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Configuragoes
Crie, modifique, exclua, exporte e importe configurages
com todos os canais, drivers de ECU, canais

matematicos, saidas digitais e todas as expansoes.

Trilhas

Cria, importa, exporta e modifica o mapa de suas
pistas de corrida.

Analise

Para olhar e comparar seus dados.

Filmes

Para assistir e comparar filmes com até duas
trilhas.

Dispositivos

Para estabelecer a conex@o com os loggers

e receber dados.

No canto superior direito da tela ha uma linha de trés

botdes

28] e |

Eles podem ser usados para:
Veja as redesWiFi disponiveis

Baixar atualizagoes da web

Ele detecta automaticamente quais novas versdes de
firmware e software estéo disponiveis e permite que
vocé faga o download em nosso site

www.aim-sportline.com.

Conecte-se ao AiMwebsite

SOFTWARE RACE STUDIO 3

11.1 Configuragao

A pégina de configuracéo é dividida em duas segdes.

O lado esquerdo é dedicado as pastas que vocé
pode criar e gerenciar para organizar melhor suas
configuragoes.

Basta pressionar o icone de configuragéo para criar um
novo. Quando vocé conecta um logger AiM, seu

numero de série aparece no

1042 4

26 marzo 2015

@ settembre 2014

26 gugno 2014

20 gugne 2014

26 maggio 2014

lado esquerdo da tela. No lado direito da tela vocé

pode ver todas as configuragdes da pasta
selecionada. Por favor, clique no desejado para
edita-lo ou pressione o

"NOVO" botéo para criar um novo.
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CAPITULO 11

Depois de entrar na pagina de configuragéo, vocé pode ver diferentes guias, que sdo Uteis para selecionar um dos

seguintes recursos de configuragéo:

Channels | ECU Stream = CAN2 Stream = Math Channels = Parameters

hlcanais
hECU Stream
b tAN2 Stream

11.1.1 Configuracao de Canais

Empurrar " Canais " aba.

A pagina de configuragéo do canal aparecera.

B)anais de matematica
h Parametros
h Binais de saida

Digital outputs | Display SmartyCam Stream | CAN Expansions

h BmartyCam Stream
h Expansao CAN
hSaida CAN

CU Stream  CANZ Stream | Math Channeis

Nesta pagina vocé pode definir todos os parametros para suas entradas analdgicas, entradas de velocidade e entradas RPM digitais, bem como

habilitar / desabilitar qualquer canal.

&

Function

Parameters

RPM

RPM

Speed001

Vehicle Spd

Speed002

Vehicle Spd

Speed003

Vehicle Spd

Speed00d

Vehicle Spd

Channel001

Pt

Channel002

Channel003

Channel004

Channel005

Channel006

&

Channel007
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Ao clicar em cada linha, um menu aparece: Vocé pode

definir:

n10 nome do canal

hlA fungao

Eb sensor conectado
hA frequéncia de amostragem

A unidade de medida

Para configurar a plataforma inercial

(acelerémetros trés axiais):
hClique na célula "Acelerémetro” no
coluna de sensor

ho painel aparece permitindo que vocé defina os

acelerébmetros

|Uinit of Misasure

Display Precision

Samping Frequency  S0Hz.

9

Choose postion of your device Dy cicking on e amoes
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Aqui vocé pode:

b tonfigurar o nome do canal (depois, esse nome néo
sera modificado automaticamente)

Ebonfigurar parametros como unidade de medida,
numero decimais e frequéncia de amostragem, que
n&o serdo atribuidos apenas a esse canal, mas
também aos demais canais da plataforma inercial do
mesmo tipo (os 3 acelerémetros ou giroscopios)

Ebonfigurar a posigao do logger dentro do veiculo:
esta configuragéo é feita clicando nas setas ao lado
da imagem do logger, o que fara com que o logger
gire nos 3 eixos espaciais (a letra circulada na
superficie do logger identifica o lado mostrado
atualmente, como indicado na legenda a direita da
imagem)

A configurag&o da posigéo do registrador se aplica
automaticamente a todos os canais da plataforma inercial e,

consequentemente, também aos seus nomes padrao.
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Lindt of Measure g

Display Precision 2 decmal places

Choose position of your device by CIXlong on the aTows

SOFTWARE RACESTUDIO3

Narme [wneace

Function Infine Acced

Sensor Al Intemal Accelerometer

Famping Frequency (20 Hz =
Ung of Measure )

Display Precsion 1 Gocimal place -

Choose posiion of your Gevice by Caciing on the amoes

wor

Nas imagens acima vocé vé o resultado obtido
selecionando um acelerémetro, mudando a posigédo do
registrador e modificando a frequéncia (para 20Hz) e a
preciséo (1 decimal).

Para recapitular:

Bara configurar a posigédo do registrador, basta clicar em
qualquer um dos 6 canais da plataforma inercial e, em
seguida, mover as setas até que a imagem do registrador

alcance o posicionamento real dentro do veiculo

Dispiaty Pretision 1 gecimal place

Choase position of your device by chtking on the amows

o

Bara mudar a frequéncia de amostragem de acelerémetros
ou giroscopios é necessario selecionar um dos
acelerdmetros e alterar sua frequéncia, entao fazer o mesmo

selecionando um dos canais de giroscopios

Bara renomear todos os 6 canais da plataforma inercial

selecione cada um deles, um por um, mude seu nome e salve
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CAPITULO 11 SOFTWARE RACE STUDIO 3

11.1.2
Configuragéo do resistor ECU
Streamand CAN

Configuragao do resistor CAN

Uma linha CAN que termina com um resistor de 120 Ohm pode

ser habilitada / desabilitada por meio desta caixa de selecéo.

Empurrar " ECU Stream " aba.

Aqui vocé configura o driver da ECU, bem como habilita (
ou desabilita os dados vindos de sua ECU e habilita / ECUS -
desabilita o resistor final de 120 OhMGANA. tream | CAN2 Stream Math Channels Parameters Output Signals = Sm

ECU: PORSCHE - CAYMAN_ABS_M4

" Enable the CAN bus electrical resistence

"™ Name

Para definir o driver da ECU do seu veiculo, clique

em "Alterar ECU" e selecione Fabricante da ECU e

modelo de ECU.

11.1.3 CAN2 Stream

Empurre a guia " CAN2 Stream ".
Cada canal ECU pode ser ativado /

desativado e vocé pode definir:

|CAN2 Stream |

b Nome Name [ENGINE_oiL_T

Erequéncia de amostragem Sampling Frequency | 10/Hz CAN2 Streamworks como ECU Stream e é normalmente usado
b_Unidade de medida LA i G para unidades de controle ndo motor como por exemplo

b Precisgo de exibigéo Oiépiay Precision T ABSmanagement, kits de suspens&o ou semelhantes.
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CAPITULO 11

11.1.4 Canais de Caminho

Pressione a guia "Canais matematicos". Usando o botdo "Adicionar Canal" vocé pode calcular a marcha engatada tanto com uma volta de
aprendizagem (marcha calculada) quanto preenchendo os valores de RPM (marcha pré-calculada). Vocé também pode configurar canais de

polarizagéo e adicionar canais de corregéo linear.

Description

Bias with Thresholds To calculate the bias of two channels only if they are greater than
specified values
VALUE = CH1 / (CH1 + CH2) [if both thresholds are exceeded, else 0]
Calculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed
Precalculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed,

specifying the gear ratio for each gear and the axle ratio

Linear Corrector To multiply a measure by a factor then add an offset value
VALUE = (a* CH) +b
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11.1.5 Parametros

Pressione a guia "Parametros". Aqui vocé pode definir a detecgéo de volta (GPS ou farol éptico), bem como decidir quando iniciar a

gravagao.

1) Detecgao de volta 2) Iniciar a gravagao de dados

Vocé pode escolher entre detectar um sinal de
volta do GPS ou usar de RPM é maior que 500 ou a velocidade (ndo GPS) é

Por padréo, o sistema comega a gravar quando o valor

transmissor-receptor. maior que 10 km / h.

O sinalizador GPS requer a largura da pista, enquanto o

sinalizador 6ptico requer que vocé insira um tempo durante o Usando a opgéo de condig&o personalizada, vocé pode definir
qual o sistema nao registra sinais de volta adicionais. uma ou mais condigdes personalizadas e decidir iniciar a

gravagao quando uma ou todas as condigdes definidas ocorrerem.

TackWian[10_|m @

@WM
ignore addiional lap signalfor [8__|sec @

(O Standard Conditions
Recording starts when RPM is greater than 500 or speed (not GPS) is greater than 10 kmh
(®) Custom Conditions

_Any. I of the following conditions are trse:

[100 [+
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11.1.6 Sinais de saida

Empurrar " Sinal de saida™ guia para gerenciar as saidas

digitais EVOS5.

Aqui vocé pode definir a condigdo a cumprir e a agdo

a executar. No exemplo abaixoChannel04 é um canal

de temperatura: quando a temperatura da agua for

superior a 90 ° C, a saida digital fechara o circuito

para aterramento até que a condigdo ndo seja mais

atendida.

Description

A
v

I Water Temp

of the following conditions are true:

CAPITULO 11

Until:

']:_ . condition no longer met

-
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OK: | Cancel |

SOFTWARE RACE STUDIO 3

11.1.7 CANOutput

Empurrar " CANOutput " guia define um CAN StreamOutput. Para cada carga
util, vocé pode definir:

hID CAN (Hex)

b Namero do byte (DLC): até 8 bytes

b brdem dos bytes: little endian ou big endian
hFrequéncia: até 20 Hz

Além disso vocé pode transmitir cada campo vindo de analdgico, digital, canal interno, expansdes, ECU ou
Modulo GPS.

AVISO: Informamos que esta fungao permite enviar mensagens diretamente para a rede CAN do seu veiculo. O envio de

mensagens que podem entrar em conflito com o quadro do CANbus pode causar mau funcionamento dos sistemas de

seguranga do veiculo, resultando em ferimentos pessoais ou morte. E sua responsabilidade compreender totalmente o

CAN-bus de seus veiculos. A AiM néo pode ser responsabilizada por quaisquer danos ou ferimentos causados pelo uso

indevido desta fungao.
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CAPITULO 11

11.2 Modificar ou excluir uma configuragdo

existente

Empurrar " Todos" guia superior esquerdo da pagina Race Studio 3; logo abaixo dos botdes.

Todas as configuragdes sdo mostradas na parte direita da pagina. Para modificar uma configuragéo existente, clique com o botéo direito

sobre ela e selecione a opgdo desejada.

Para excluir uma configuragéo existente, clique com o bot&o direito sobre ela e selecione " Excluir".

© | evos

l Export This Configuration
| Open This Configuration for Editing
| Edit Configuration Name or Notes

Il Delete This Configuration

)
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11.3 Conecte seu sistema AiM a um PC

Quando vocé conecta seu sistema ao PC, ele é
reconhecido automaticamente e no lado esquerdo do
display do PC aparece o nome do seu dispositivo,

conforme mostrado na imagem.

Neste ponto vocé pode transmitir a configuragédo
ou, clicando na configuragao:

b ler medidas ao vivo
b kalibrar sensores
hbaixar dados

11.3.1 Transmisséo de configuragao

Quando vocé conecta o sistema ao PC e o seleciona, " Transmite" O botéo de presséo ativa o topo da pagina de

configuragédo. Empurre-o e a configuragéo sera transmitida.

,

All |EV05"
Save | Save As | Close I Transmit

Channels | ECU Stream | CAN2 Stream | Math Charfcyicy to save and transmit the configuration|
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CAPITULO 11 SOFTWARE RACE STUDIO 3

11.3.2 LiveMeasures e calibragao 11.3.3. Download de dados

= o
X ] 3 3 8]
[ar]evos *
EVIO5 1D 5000999
L A Configurations [Live Measures | Downioas  wis operties | Tracks Firmsare
StartL ! Aty c""""il cmragdjmll, TV [T ] lynkide Bownioaced ||
- -
External Voltage 14 my Speed] o0 mh
Speed2 L 1] i Speedd oo mm
Speedd 00 o Channel0t 26 m
Channeloz 45 my Channei0d 23 [
Channelod 21 m Channel08 45 m
Channelos 5 mv Channelo? a5 m
Channells -45 iy Accelerometer) 015 [
Accelerometery 000 [l AccelerometerZ (13 ']
Gyrox 12 degs GyroY 03 degis
GyroZ 45 degis. RPM_ENG - rom
V_WHL_RL wmn V_WHL_RR o
V_WHL_FL s V_WHL_FR kmh
{:r.mmmd Devices GEAR gear ASTE deg
. % POS_GBX_LEVER = " GCH.Y 9
G_CH X L] W_CcH i
POS_PEDAL % P_TURBO bar
FLA K — T o
Uma vez conectado, clique nele para entrar em "Live Measures". Armazenando dados tanto em sua memoria quanto em um Empurrar " Baixar" botdo para baixar os dados
cartdo SD, o EVO5 pode baixa-los via USB, via WiFi ou registrados em seu sistema.
colocando o cartdo SD no slot do PC.
Pressione "Iniciar Medidas ao Vivo" para ver os dados Vocé vera as informagdes sobre os arquivos
provenientes do seu sistema. Vocé pode alterar a unidade O cartdo SD EVO5 ¢ imediatamente reconhecido pelo Race Studio gravados no sistema: dimenséo e data / hora de
de medida clicando duas vezes na medida. Na visualizagéo 3 como contendo dados armazenados. Para baixar os dados, criagéo do arquivo.
"Live Measures", vocé pode calibrar os canais que o clique no nome do seu sistema em " Dispositivos conectados™ painel
exigem. inferior esquerdo da pagina principal do software. Selecione um arquivo e pressione " Baixar"

para transferi-lo para o seu PC.

A janela do dispositivo aparece a direita.
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CAPITULO 12

12. GPS e gerenciamento de rastreamento

O médulo GPS08 incluso no kit fornece essas

informacdes, atualizadas dez vezes por segundo:

hPosigao (latitude, longitude, altitude)
Elapidez

hAceleragao longitudinal
hAceleragao lateral

Se o sistema conhece a linha de chegada da pista e as
coordenadas de divisdo, ele pode calcular e mostrar:
Eempos de volta

Eempos parciais

Para transmitir / receber informagdes da trilha para o EVO5, use

o recurso "Trilhas", conforme explicado nesta seg&o.

50

12.1 Recurso de trilhas

Com "Trilhas" vocé pode atualizar, modificar, transmitir e
receber de e para o sistema as coordenadas da linha de
partida / chegada e pontos de diviséo de todas as pistas

em que vocé vai correr.

Abrindo o software, sem logger conectado ao seu PC,
vocé vera a tela mostrada aqui a direita. Como vocé
pode ver, a tela esta dividida em trés partes. A
esquerda estao colegdes de trilhas e dispositivos
conectados.

Central é a lista de trilhas. Se disponivel, cada etiqueta de
pista mostra o layout da pista, seu endereco e o tipo de

veiculo que normalmente corre nessa pista.

No lado direito da tela, se disponivel, vocé encontrara a
pagina da trilha com seu logotipo, enderego,

informacdes de contato, site e coordenadas.

Mostra todas as faixas disponiveis
Selecione todas as faixas da lista
Informagbes sobre as faixas

Pagina de rastreamento

000008

Mostra todos os dispositivos conectados

Mostra cole¢des manuais

Mostra colegdes inteligentes

000

Mostra todas as nagdes cujas trilhas estéo incluidas

no banco de dados

GERENCIAMENTO DE GPS ANDTRACK

¥ Kartitaka

[T ro device connecied

2.8 km Race Track Paved

Buriram United Internatio)

Bl 307 Mse 4. Tustion e, Muang Dutret -
Thaduss

425406790

wwbnccam

Buriram United International Cireuit

Tambaon san, Muang District
46 km Race Track Paved

®

Castle Combe Circult
Chippenham
3,0 km Race Track Paved

Caatle

Rockingham
Corby, Northampionshire
2.7 km Race Track Paved

Cortyy, Norhampaonshire:
3,1 km Race Track Paved

AN Ry e Pave

Donington
Derty
3.2 km Race Track Paved

Bonington Latitody Lengtute
Stan 1495802 N 103 085400° E

Deningten

Derty
40 km Race Track Paved

Anglesey

Guynedd
2.8 km Race Track Paved

Anglesey
Gwynedd
3.4 km Race Track Paved

Mallory Park
Kirkby Maliory(Lekhestershire)
2.2 km Race Track Paved

Oulton Park
Lt Bucworth (Cheshire)

51



12.2 Colegdes de trilhas

Vocé pode ver colegdes de faixas selecionando a nagéo a
que pertencem (1), definindo alguns critérios de filtragem
e criando colegdes inteligentes (2) ou selecionando

algumas faixas e criando colegdes manuais (3).

1) Nagoes
Selecione uma nagéo e vocé vera apenas as faixas

pertencentes a esse pais.

2) Colegdes inteligentes
Para criar uma colegéo inteligente de faixas
clique no icone de configuragéo destacado no canto superior

esquerdo da pagina do software.

O painel "Critérios de sele¢do" é exibido.

Para saber como realizar uma pesquisa, clique no ponto de
interrogacédo a direita e alguns exemplos aparecem em um

painel pop-up amarelo, conforme mostrado aqui a direita.
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Mations (39)

Smart Collections (2)

Manual Collections

f

“kart it us aute’ to have all tracks for: kart.car in: Raky,USA

“virginia alabama kart to have art. in: Virgini
“europe auto’ to have all tracks for: suto in: Europe

“italy france suto paved’ to have ol paved tracks for: auto inc ltaly, France
“california kart' to have all tracks for: kart in: California

“texas dirt eval len< 1emi' to have all dirt oval tracks in: Texas shorter then 1
i mile

GERENCIAMENTO DE GPS ANDTRACK

3) Coletas manuais

Para criar uma colegdo manual de faixas, clique no icone de

configuragéo, preencha o nome da colegdo e clique em OK.

A nova colecgao aparece na lista "Colegoes
manuais".

Arraste e solte as faixas que deseja inserir na
colecdo do painel central.

Clique no nome da lista Manual e as faixas que
voceé incluiu aparecem no painel central.

MNations (39)
Smart Collections (2)

Manual Collections

[ = [
v e
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CAPITULO 13

12.3 Como modificar dados de rastreamento no banco de

dados do PC

EXPANSOES

13. Expansoes

Usando nosso barramento CAN integrado, vocé pode adicionar
modulos de expansdo como GPS, expanséo de canal,

controladores lambda. Estes sdo apenas

alguns dos itens que podem ser adicionados ao nosso
sistema para incrementar o desempenho e os dados
adquiridos.

Clique no icone de configuragéo que aparece a direita do rétulo da trilha passando o mouse sobre ele. Selecione " Editar"

para modificar todas as informagoes da faixa.

Canberra Kart Racing Club Canberra ACT
D Pialligo, ACT, Australia @
; 757 m Kart Track Paved [

Saidas digitais 2D Conectividade WiFi

4 entradas de velocidade

SmartyCam

Expansdes de canal
12.4 Como excluir uma trilha do banco de dados do PC

As faixas que vocé encontra no software por padréo e fornecidas pela AiM ndo podem ser excluidas. Para deletar uma trilha

importada, basta seleciona-la e pressionar " Excluir" no teclado central superior do software.

New Import } Export ] [ .‘ Delete ]

1 oller GPSModule

12.5 Como transmitir informagoes de trilha para EVO5

Para transmitir informagdes da trilha para o seu sistema, selecione as trilhas que deseja carregar e clique

"Transmite" no teclado do software.

New Import 1 Export I Receive \ Transmil}
—
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14. EVO5Pinout

CAPITULO 14
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PIN
01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37

Deutsch 37pin
Entrada de energia 9-15V
Bateria GND
CAN + Exp

GND

+ Vbattery CAN
CAN- Exp

+ Vbext

CAN1 + ECU
CAN1- ECU

GND

Linha K ECU

USB D +

USB D-

GND

RPM

GND

+ Vbattery

Volta ética
Velocidade 1

GND

+ Vbattery
Entrada Analogica 1
GND analdgico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analégica 2
GND analdgico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analégica 3
GND analdgico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analégica 4
GND analdgico

+ Vbattery

+ Vreference

EVOS5 PINOUT

PIN
01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
1"
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

Deutsch 37pin Deutsch 22pin

Deutsch 22pin

Entrada Analdgica 5
GND analdgico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analdgica 6
Entrada Analdgica 7
GND analdgico

+ Vbattery

+ Vreference
Entrada Analdgica 8
Velocidade 2

GND

+ Vbattery
Velocidade 3
Speed4

GND

CAN2 + ECU
CAN2- ECU
Saida digital 1
Saida digital 2
RS232TX ECU
RS232RX ECU

Conectores de esportes motorizados
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CAPITULO 15

EVO5 DESENHOS TECNICOS

s

A

— =4

- conexao ECU
- Segundo CAN

- Conexao de médulos externos

- Entradas analégicas

- Entradas digitais

- Plataforma inercial
- Conexao wifi

- Memoria interna
- Cartdo SD

- Saidas digitais

- corpo

- Dimensao

- Peso

- A prova d'agua
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CAN, RS232, K-Line
SIM
SIM: Médulo GPS, Expansao de canal, controlador Lambda, SmartyCamHD

8 totalmente configuraveis: 0-5V, 0-12V, K termopares Frequéncia
maxima de 1 KHz cada
Bobina, RPM e 4 entradas de velocidade

3 eixos internos + acelerdmetro -5G + giroscépio de 3 eixos SIM

4 gigabytes

Interno: até 32 gigabytes - ndo incluido
2, até 1 ampere cada

aluminio anodizado

114,4X47,2X58,8mm

300g

P65

Nosso site aim-sportline.com é constantemente

Atualizada.

Verifiqgue com frequéncia e baixe as versdes mais
recentes do firmware de seus produtos.
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